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11�Списо��параметров
Обзор

Диапазон�номеров

параметров

r000������������������������Операционный�дисплей
r001�-�P050��������������Главные�параметры�виз�ализации
P051-�r059���������������Уровни�разрешений�дост�пов�и�вывод�параметра
r060�-�r065���������������Определение�преобразователя�SIMOREG�DC�MASTER�
r069�-�P079��������������Определение�силовой�части�SIMOREG�DC�MASTER�
P080�-�P095�������������Установ�а�значений�для��правления�преобразователем
P100�-�P139�������������Определение�дви4ателя
P140�-�P148�������������Определение�имп�льсно4о�датчи�а�с�орости,�считывание�с�орости
������������������������������при�использовании�имп�льсно4о�датчи�а�с�орости
P150�-�P165�������������Ре4�лирование�то�а�я�оря,�бло���правления�то�ом�я�оря
P169�-�P184�������������О4раничение�то�а,�о4раничение�момента
P200�-�P234�������������Ре4�лятор�с�орости
P250�-�P264�������������Ре4�лирование�то�а�возб�ждения,�бло���правления�то�ом�
������������������������������возб�ждения
P272�-�P284�������������ЭДС�(EMF)�ре4�лирование
P300�-�P318�������������Формирователь�рампы
P320�-�P323�������������Обработ�а�задания
P351�-�P360�������������Значения��станово��для�ф�н�ций�слежения�и�о4раничения
P370�-�P390�������������Установ�а�значений�для�ф�н�ции�слежения�за�предельными�
������������������������������значениями�
P401�-�P416�������������Таблица��станов�и�фи�сированных�значений
P421�-�P428�������������Фи�сированные�биты��правления
P430�-�P445�������������Цифровой�ввод�задания�(фи�сированное�задание,�протал�ивание�
������������������������������и�сползание�задания)
P450�-�P451�������������Считывание�позиции�имп�льсным�датчи�ом�с�орости
P460�-�P473�������������Моторпотенциометр
P480�-�P485�������������Форсирование,��олебание
P490�-�P498�������������Определение�"Интерфейса�дви4ателя”
P500�-�P502�������������Конфи4�рирование�ввода�о4ибающей�момента
P509�-�P515�������������Ре4�лятор�о4раничения�с�орости
P520�-�P530�������������Компенсация�трения
P540�-�P563�������������Компенсация�момента�инерции�(введение�dv/dt)
P580�-�P581�������������Реверсирование�поля
P590�-�P595�������������Входные�величины�си4налов
P600�-�P646�������������Конфи4�рирование�ре4�лирования
P648�-�P691�������������Слово��правления,�слово�состояния
P692�-�P698�������������Дальнейшие�меры��онфи4�рирования
P700�-�P746�������������Анало4овые�входы�(4лавное�действ�ющее�значение,�4лавное�
������������������������������задание,�выбираемые�входы)
P749�-�P769�������������Анало4овые�выходы
P770�-�P778�������������Цифровые�выходы
P780�-�P819�������������Конфи4�рирование�последовательных�интерфейсов�в�базовом�
������������������������������преобразователе
P820�-�P821�������������От�лючение�ф�н�ций�слежения
r824�-�r829���������������Значения��омпенсации
P830�����������������������Диа4ности�а�тиристоров
P831�-�P899�������������Параметры�для�SIMOVIS�и�OP1S
P918�-�P927�������������Параметры��онфи4�рации
r947�-�r952���������������Память�сбоев
953�-�r968����������������Параметры�виз�ализации:�Пред�преждения,�слово��правления�
��������������������������������и�состояния
P970�-�r999��������������Сброс�и�сохранение�параметров,�списо��с�ществ�ющих�и�
�������������������������������измененных�P�и�r�параметров
U710�-�n739��������������Конфи4�рация�дополнительных�плат�в�ячей�ах�2�и�3
U800�-�n813�������������Конфи4�рация�интерфейса�запараллеливания
n980�-�n999��������������Списо��с�ществ�ющих�и�измененных�U�и�n�параметров

Ф�н�ция
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Параметры�для�техноло4ичес�о4о�про4раммно4о�обеспечения�S00��
("свободно�назначаемые�ф�н�циональные�бло�и")

Диапазон�номеров������Ф�н�ция

параметров

Отображения

Фи�сация�сбоев�и�пред�преждений���

Преобразователи��онне�тор/бине�тор,�преобразователи�

бине�тор/�онне�тор

Математичес�ие�ф�н�ции

О4раничитель,�ф�н�ция�слежения�за�предельными�значениями�

Обработ�а�анало4овых�си4налов

Инте4раторы,�DT1�элементы,�хара�теристи�и,�мертвые�зоны,�

разветвление�заданий

Простой�формирователь�рампы

Ло4ичес�ие�ф�н�ции

Элементы�хранения,�таймеры�и�пере�лючатели�селе�торы�

цифровых��си4налов

Техноло4ичес�ий��онтроллер

Вычислители�частота/с�орость

Изменение�последовательности�обработ�и�ф�н�циональных�

бло�ов

Разрешение�опционально4о�техноло4ичес�о4о�про4раммно4о�

обеспечения�S00�("свободно�назначаемые�ф�н�циональные�

бло�и")

010�-�n023����������������

U100�-�U107�������������

U110�-�U115

�������������������������������������������

U120�-�U171�������������

U175�-�U218�������������

U220�-�U259�������������

U260�-�U299

�������������������������������������������

U300�-�U303�������������

U318�-�U411�������������

U415�-�U474

�������������������������������������������

U480�-�U512�������������

U515�-�U520�������������

U960�-�U969

U977�-�n978�������������
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Обзор�со�ращений

Пример:

PNU

*

FDS

Описание Диапазон�значений

[Единицы]

Ша4и

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

P520

* 1)

FDS2)

�������8)

9)

Трение�при�с�орости�0%

Устанавливается�
а
�%�номинально9о�DC�то
а�преобразователя,�
или�номинально9о�момента�преобразователя

0.0�-�100.0
[%]

0.1%4)

Инде
с:�4

FS=0.0�5)

Тип:�O2� 3)

P052�=�3
P051� �20

Online6)

1) Точ
а��*��под�номером�параметра�означает,�что�параметр�требHет�подтверждение,�то�есть�
измененное�значение�не�встHпает�в�силH,�по
а�
лавиша�P�не�бHдет�нажата.

2) Со
ращение,�H
азывающее,�что�параметр�принадлежит�наборH�данных�(относится�толь
о�
�
инде
сированным�параметрам)�(см.�раздел�9.11�“Наборы�пере
лючаемых�параметров“).

Параметр�принадлежит�наборH�фHн
циональных�данных�(см.�Раздел�9.1,�подраздел�
"Наборы�данных").

Параметр�принадлежит�BICO�наборH�данных�(см.�Раздел�9.1,�подраздел�"Наборы�данных").

3) Специфи
ация�типа�параметра.
O2 Значение�16-бит�без�зна
а.
I2 Значение�16-бит�со�зна
ом
O4 Значение�32-бит�без�зна
а.
I4 Значение�32-бит�со�зна
ом
V2 Кодированная�битом�величина
L2 Кодированная�полHбайтом�величина

4) Установ
а�ша9ов�для�достHпа�через�PKW�механизм.

5) Заводс
ая�Hстанов
а

6)

8)

S00 Параметр�принадлежит�техноло9ичес
омH�про9раммномH�обеспечению�S00�

9)

Минимальная�Hстанов
а�(P052)�требHется,�чтобы�позволить�отображать�соответствHющий�параметр
Минимальный�Hровень�достHпа�(P051)�требHется�чтобы�позволить�модифи
ацию�соответствHюще9о�
параметра
Интера
тивно:�параметр�может�быть�изменен�во�всех�состояниях�Hправления�преобразователя
Автономно:�параметр�может�быть�изменен�толь
о�в�состоянии�Hправления�преобразователя�  1.0.

"Номер�параметра�OP"�(то�есть�номер,�
оторый�вводится�через�панель�оператора�OP1S)�
определяется�в�с
об
ах�в�столбце�"PNU"�для�всех�параметров,�
оторые��не�являются�"P-
параметрами"�или�"r-параметрами":�например�(2010)�под�n010�или�(2100)�под�U100.

FDS

BDS
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PNU Описание Диапазон�значения

[Единица�измер.]i

Ша4

r000� Отображение�состояния��правления

ПРИМЕЧАНИЕ

Инде
с:�Нет
Тип:�O2

P052�=�3

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

�

11.1� Отображение�состояния��правления

Отображение�состояния,�сообщения�о�сбоях�и�пред�преждениях

Направление�момента�M0,�MI�или�MII��(=RUN)

-�-������Нет�а
тивно9о�направления�момента
I�����������А
тивно�направление�момента�I�(MI)
I�I�������А
тивно�направление�момента�II�(MII)

o1������Ожидание�разрешения��правления��(=READY)

o1.0����Время�выполнения�задерж
и�освобождения�тормоза.
o1.1����Ожидание�разрешения�Hправления�с�
леммы�38.
o1.2����Ожидание�разрешения�Hправления�через�бине
тор
����������(достHп�для�выбора�в�P661)�или�бит�3�слова�Hправления
�����������(достHп�для�выбора�в�P648)
o1.3�����Время�задерж
и�выполнения�отмены�
оманды�Č
�����������протал
ивания.
o1.4�����Ожидание�для�то9о�чтобы�реверсировать�поле.
o1.5�����Ожидание�для�разрешения�Hправления�от�выполнения
���������оптимизации�(выполненная�оптимизация�не�выводит
���������си9нал�разрешения�Hправления��при�о
ончании,�до�тех
����������пор�по
а�не�бHдет�дости9нHто�n�<�n�min�и�не�введено
����������ОТКЛЮЧЕНИЕ).
o1.6�����Ожидание�разрешения�Hправления�через�си9нал
����������обратной�провер
и�"Сетевой�
онта
тор�в
лючен".

o2������Зарезервировано

o2.0� Зарезервировано

o3.0�����Ожидание�завершения�провер
и�тиристоров
�����������(Выбираемая�фHн
ция).
o3.1�����Ожидание�завершения�провер
и�симметрии�сети
o3.2� Ожидание�выбора�DC�
онта
тора

o3������Фаза�провер�и

o4������Ожидание�напряжения�(я�орь)

o4.0� Ожидание�напряжения�на�силовых�
леммах�1U1,�1V1,
�����������1W1�(должен�быть�дости9нHт�поро9�Hстановленный�в
������������параметрах�P351�и�P353�,�см.�та
же�P078.001)

o5�����Ожидание�то�а�возб�ждения

o5.0� Ожидание�до�тех�пор�по
а�то
�возбHждения�(K0266)�не�
������������станет�>50%�задания�то
а�возбHждения�(K0275)�и�для��
������������"I�field�extern�>�I�f�min".
o5.1� Ожидание�напряжения�на�силовых�
леммах�3U1,�3W1
������������(должен�быть�дости9нHт�поро9�Hстановленный�в�
������������параметрах�P351�и�P353,�см.�та
же�P078.002)

Преобразователь�останавливается�в�состояниях�o4�и�o5�при�
ма
симальной�общей�задерж
е�времени,�
оторая�Hстановлена�в�
параметре�P089.�СоответствHющее�сообщение�о�сбое�
выводится,�если�соответствHющие�Hсловия�все�еще�не�
выполняются�в�
онце�это9о�периода.

o6������Состояние�ожидания��до�срабатывания�сетево4о�

����������онта�тора.

o6.0�����Ожидание�дополнительно9о�оборHдования,�
оторое�
�����������должно�быть�в
лючено�(задерж
а�в�P093)
o6.1�����Ожидание�задания��  P091
оторое�должно�быть�
�����������приложено�
о�входH�формирователя�рампы�(K0193)

o7������Ожидание��оманды�в�лючения�(=READY�TO�SWITCH�

���������ON)(ГОТОВНОСТЬ�К�ВКЛЮЧЕНИЮ)

o7.0�����Ожидание�
оманды�в
лючения�через�
леммH�37.
o7.1�����Ожидание�
оманды�в
лючения�через�бине
тор�(достHп�
�����������для�выбора�в�P654)�или�бит�0�слова�Hправления�
�����������(достHп�для�выбора�в�P648).
o7.2����Ожидание�отмены�внHтренне9о�вы
лючения�через�ввод�
����������внHтренней�
оманды�вы
лючения�или�при�ожидании�
����������отмены�
оманды�"Торможение�с�реверсом�поля".
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PNU Описание Диапазон�значения

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

o7.3

o7.4
�
o7.5�
o7.6�

o8�

o8.0�

o9�

o9.0�

o9.1�

o9.2�

o9.3�

o10�

o10.0

o10.1

o10.2

o10.3

o10.4

o10.5

o10.6

o11�

o11.0

o12�

o12.1

o12.2

o12.3

o12.9

o13.0

o13.1
xxxxx
o13.2

o13.3

o14

o15

Ожидание�завершение�операции�"Восстановление�заводс
их�
Hстаново
".
Ожидание�
оманды�в
лючения�перед�выполнением�запHс
а�
оптимизации.
Ожидание�завершения�операции�"Чтение�в�наборе�параметров".
Ожидание�завершения�операции�"За9рHз
а�MLFB"�(выполняется�
на�заводе)

Ожидание�подтверждения�бло�иров�и�старта��

Ожидание�подтверждения�бло
иров
и�старта�через�ввод�
SHUTDOWN�(ОТКЛЮЧЕНИЕ)�
оманды�(OFF1)�.

Быстрый�останов�(OFF3)

Быстрый�останов�был�введен�через�бине
тор�(достHп�для�выбора�
в�P658)�или�бит�1�слова�Hправления�(достHп�для�выбора�в�P648).�
Быстрый�останов�был�введен�через�бине
тор�(достHп�для�выбора�
в�P659).
Быстрый�останов�был�введен�через�бине
тор�(достHп�для�выбора�
в�P660).
Быстрый�останов�сохранен�внHтренне�(память�может�быть�
сброшена�отменой�
оманды�FAST�STOP�и�введя�SHUTDOWN).

От�лючение�напряжения�(OFF2)�
От
лючение�напряжения�вводится�через�бине
тор�(достHп�для�
выбора�в�P655)�или�бит�1�слова�Hправления�(достHп�для�ввода�
в�P648).�
От
лючение�напряжения�введено�через�бине
тор�(достHп�для�
выбора�в�P656).�
От
лючение�напряжения�введено�через�бине
тор�(достHп�для�
выбора�в�P657).�
E-Stop�(безопасное�от
лючение)�была�введена�через�
леммы�
105�или�107�
Ожидание�полHчения�действительной�теле9раммы�на�G-SST1�
(толь
о,�если�Hстановлен�мониторин9�времени�сбоя�теле9рам-
мы�в�P787� �0)�
Ожидание�полHчения�действительной�теле9раммы�на�G-SST2�
(толь
о,�если�Hстановлен�мониторин9�времени�сбоя�теле9рам-
мы�в�P797�  0)�
Ожидание�полHчения�действительной�теле9раммы�на�G-SST3�
(толь
о,�если�Hстановлен�мониторин9�времени�сбоя�теле9рам-
мы�в��P807�  0)

Сбой� =� Fxxx� �
Сообщение�о�сбое�отображается�
расными�LED�инди
аторами.

Инициализация�эле�трони�и�в�продвижении

Проводится�инициализация�дополнительной�платы�в�ячей
е�2

Проводится�инициализация�дополнительной�платы�в�ячей
е�3�

РестрH
тHрирование�параметров�в�энер9онезависимой�
памяти�после�про9раммной�модифи
ации�(занимает�
приблизительно�15�с)

Проводится� модифи�ация� про4раммно4о� обеспеченя

При�ожидании�постHпления�
оманды�запHс
а�от�HEX�LOAD�PC�
про9раммы�(нажмите�
лавишH�DOWN�чтобы�прервать�это�
состояние�и�запHстить�СБРОС)�
Стирание�Flash�EPROM�в�продвижении
Отображение�запро9раммированно9о�те
Hще9о�адреса
Flash�EPROM�была�Hспешно�запро9раммирована�(СБРОС�
выполняется�автоматичес
и�приблизительно�спHстя�1�с.)�

За4р�з�а�за4р�зочно4о�се�тора�в�продвижении

(Эта�операция�выполняется�толь
о�на�заводе)

Эле�трони�а�не�под�лючена���источни���напряжения

Дисплей�темный:� Ожидание�напряжения�на�
леммах�5U1,�
5W1�(напряжение�питания�эле
трони
и).

Проводится�инициализация�эле
трони
и�основно9о�
преобразователя

Про9раммирование�Flash�EPROM�неHдачно�(нажмите�
лавишH�
UP,�чтобы�вернHться�в�состояние�Hправления�o13.0)
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[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

11.2�Общие�параметры�виз�ализации

r001� Отображение��лемм�4�и�5�(4лавное�задание) P052�=�3

r002� Анало4овый�вход,��леммы�103�и�104�

(4лавное�действ�ющее�значение)

-200.0�до�199.99
[%]
0.01%

P052�=�3

r003� Анало4овый�вход,��леммы��6�и�7�(выбираемый�вход�1) P052�=�3

r004� Анало4овый�вход,��леммы�8�и�9�(выбираемый�вход�2) Инд:�Нет
Тип:�I2

P052�=�3

r005� Анало4овый�вход,��леммы�10�и�11�(выбираемый�вход�3) P052�=�3

r006� Анало4овый�выход,��леммы�14�и�15

Отображает�выходное�значение�до�нормализации�и�смещения

P052�=�3

r007� Анало4овый�выход,��леммы�16�и�17

Отображает�выходное�значение�до�нормализации�и�смещения

P052�=�3

r008� Анало4овый�выход,��леммы�18�и�19

Отображает�выходное�значение�до�нормализации�и�смещения

P052�=�3

r009� Анало4овый�выход,��леммы�20�и�21

Отображает�выходное�значение�до�нормализации�и�смещения

P052�=�3

r010� Отображение�состояния�цифровых�входов

Представление�на�панели�оператора�(PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

Светящийся�се9мент:� СоответствHющая�
лемма�а
тивизирована
(при
ладывается�HIGH�(ВЫСОКИЙ)�Hровень)

Темный�се9мент:� СоответствHющая�
лемма�не�а
тивизирована
(при
ладывается�LOW�(НИЗКИЙ)�Hровень)

Се9мент�или�бит

1)

P052�=�3

0�........�Клемма�36
1�........�Клемма�37�(в
лючение)
2�........�Клемма�38�(Hправление�разрешено)
3�........�Клемма�39
4�........�Клемма�40
5�........�Клемма�41
6�........�Клемма�42
7�........�Клемма�43
8�........�Клемма�211
9�........�Клемма�212
10�.......Клемма�213
11�.......Клемма�214
12�.......Безопасное�от
лючение�(подается�E-Stop)���1)
13�.......(не�использHется)
14�.......(не�использHется)
15�.......(не�использHется)

Подается�
оманда�безопасно9о�от
лючения�(се9мент�темный)�
если
-
лемма�XS-105�разом
нHта�(Hправление�вы
лючателем,�см.�
та
же�раздел�9)
или
-
лемма�XS-107�(Кноп
а�останова)�
рат
овременно�размы
ается�
и�
лемма�XS-108�(Кноп
а�сброса)�еще�не�а
тивна�(Hправление�

ноп
ой,���см.�та
же�раздел�9)

-200.0�до�199.99
�[%]
�0.01%

-200.0�до�199.99
[%]
0.01%
-200.0�до�199.99
[%]
0.01%
-200.0�до�199.99
[%]
0.01%
-200.0�до�199.99
[%]
0.01%
-200.0�до�199.99
[%]
0.01%
-200.0�до�199.99
[%]
0.01%
-200.0�до�199.99
[%]
0.01%

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2

Инд:�Нет
Тип:�I2
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r011

3 2 1 04567

89101112131415

P052�=�3

r012 P052�=�3

r013 P052�=�3

r014 P052�=�3

r015 P052�=�3

r016 P052�=�3

r017 P052�=�3

r018 P052�=�3

r019 P052�=�3

r020 P052�=�3

r021 P052�=�3

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

PNU�������Описание Диапазон�значения

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Отображение�состояния�цифровых�выходов

Представление�на�панели�оператора�(PMU):

Светящийся�се9мент:

Темный�се9мент:

СоответствHющая�
лемма�а
тивизирована�
(при
ладывается�HIGH�(ВЫСОКИЙ)�Hровень)�
либо�пере9рHз
а�либо�
орот
ое�замы
ание�
СоответствHющая�
лемма�не�а
тивизирована�
(при
ладывается�LOW�(НИЗКИЙ)�Hровень)�
либо�нет�пере9рHз
и�либо�нет�
орот
о9о�
замы
ания

Отображение�состояния�
лемм�цифровых�выходов:

Се9мент�или�бит
0�.....�Клемма�46�
1�.....�Клемма�48�
2�.....�Клемма�50�
3�.....�Клемма�52�
7�.....�Клемма�109/110�(
онта
т�реле�для�сетево9о�
онта
тора)

Отображение�пере9рHз
и�бинарных�выходов:
Се9мент�или�бит

�8�.....�Клемма�46�
�9�.....�Клемма�48
10�....�Клемма�50
11�....�Клемма�52
12�....�Клемма�26
13�....�Клемма�34

Температ�ра�дви4ателя

Отображение�температHры�дви9ателя�
о9дапод
лючен�
температHрный�датчи
�KTY�84�(P490.x=1).
Значение�"0"�все9да�выводится�в�r012�при�PTC�термисторе�или�
температHрный�датчи
�не�Hстановлен.

i001:�ТемператHра�дви9ателя�1�(датчи
�на�
леммах�22�/�23)
i002:�ТемператHра�дви9ателя�2�(датчи
�на�
леммах�204�/�205)

Температ�ра�радиатора

Отображение�температHры�радиатора

На4рев

i001:�Вычисленное�повышение�температHры�дви9ателя�(см.�P114)
i002:�Вычисленное�повышение�температHры�тиристора�(см.�P075)

Отображение�сетево4о�напряжения�(я�оря)
(С9енерировано�
а
�арифметичес
ое�среднее�выпрямленное,�отобра-
жение�RMS�(средне
вадратичное�значение)�значения�применяется�
�
синHсоидальномH�напряжению,�среднее�из��3�линейных�напряжений)
Отображение�сетево4о�напряжения�(возб�ждение)

(С9енерировано�
а
�арифметичес
ое�среднее�выпрямленное,�отобра-
жение�RMS�значения�применяется�
�синHсоидальномH�напряжению)

Отображение�сетевой�частоты

Отображение��4ла��правления�(я�орь)

Отображение�фа�тичес�о4о�то�а�я�оря

Отображается�внHтреннее�фа
тичес
ое�значение�то
а�я
оря�(среднее�
арифметичес
ое�междH�двHмя�Hправляющими�импHльсами)

Отображение�задания�то�а�я�оря

Отображение�задания�момента�после�о4раничения�момента

Ша9и:�1�= �0.1%�номинально9о�момента�дви9ателя�(=�номинальный�
то
�я
оря�дви9ателя�(P100)�*�ма9нитный�пото
�при�номинальном�
то
е�возбHждения�дви9ателя�(P102))

Инд.:�Нет
Тип:�V2

Инд.:�2
Тип:�I2

-58�до�+200
[°C]
1°C

-47�до�+200
[°C]
1°C
0.0�до�200.0
[%]
0.1%

0.0�до�1500.0
[V]
0.1V

0.0�до�800.0
[V]
0.1V

0.00�до�100.00
[Hz]
0.01Hz
0.00�до�180.00
[9радHс]
0.019радHса
-400.0�до�400.0
[%�от�P100]
0.1%�от�P100

-300.0�до�300.0
[%�от�P100]
0.1%�от�P100
-400.0�до�400.0
[%]
0.1%�(см.�столбец�
слева)

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�2
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2



Списо
�параметров 01.99

11-8 SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76
SIMOREG�DC�Master����Operating�Instructions

PNU Описание Диапазон�значен.
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Ша4

r022 Отображение�задания�момента�до�о4раничения�момента Инд.:�Нет
Тип:�I2

P052�=�3

r023 Отображение�задания�ре4�лятора�с�орости/

от�лонение�фа�тичес�о4о�значения

Инд.:�Нет
Тип:�I2

P052�=�3

r024 Отображение�фа�тичес�о4о�значения�с�орости�от�

имп�льсно4о�датчи�а�с�орости

P052�=�3

r025 P052�=�3

r026 P052�=�3

r027 P052�=�3

r028 P052�=�3

r029 P052�=�3

r034 P052�=�3

r035 P052�=�3

r036 P052�=�3

r037 P052�=�3

r038 P052�=�3

r039 P052�=�3

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

Отображение�фа�тичес�о4о�значения�ре4�лятора�с�орости�

Отображение�задания�ре4�лятора�с�орости

Отображение�выхода�формирователя�рампы

Отображение�входа�формирователя�рампы

Отображение�4лавно4о�задания�до�о4раничения

Отображение��4ла��правления�(поля)

Отображение�фа�тичес�о4о�значения�ре4�лятора�

то�а�возб�ждения�

Отображение�задания�ре4�лятора�

то�а�возб�ждения�

Отображение�фа�тичес�о4о�значения�ЭДС�(EMF)�

Отображение�фа�тичес�о4о�значения�напряжения�я�оря

Отображение�задания�ЭДС�(EMF)

Этот�параметр�отображает�задание�ЭДС�(EMF),�
оторое�
при
ладывается�
а
�Hправляющая�величина�в�диапазоне�
ослабления�поля.
Это�значение�вычисляется�из:

Umotorrated�–�Imotorrated�*�RA�(=�P101�–�P100�*�P110)

-400.0�до�400.0�
[%]
0.1%�(см.�столбец�
слева)

Ша9и:�1�= �0.1%�номинально9о�момента�дви9ателя�(=�номинальный�
то
�я
оря�дви9ателя�(P100)�*�Ма9нитный�пото
�при�номинальном�
то
е�возбHждения�дви9ателя�(P102))

-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
0.00�до�180.00
[9радHс]
0.019радHса
0.0�до�199.9
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�199.9
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
-1500.0�до�1500.0�
[B]
0.1B
-1500.0�до�1500.0�
[B]
0.1B

0.0�до�1500.0
[B]
0.1B

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�I2

Инд.:�Нет
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�O2

Инд.:�Нет
Тип:�O2
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3 2 1 04567

89101112131415

Се9мент�или�бит

Инд.:�Нет�
Тип: �V2

P052�=�3

Отображение�
онне
торов�и�бине
торов

r041 Отображение��онне�тора�с�высо�им�разрешением Инд.:�2
Тип:�I2

P052�=�3

P042

*

Отображаемое�значение�фильтрHется�с�постоянной�времени�
300�мс�(см.�Раздел�8,�Лист�9)

Все�номера�

онне
торов
-
1

Инд.:�2
FS=0
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Online

r043 Отображение��онне�тора: -200.0�до�199.9
[%]
0.1%

Инд.:�7
Тип:�I2

P052�=�3

P044

*

Отображение��онне�тора: Все�номера�

онне
торов
-
1

Инд.:�7
FS=0
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Online

r045 Отображение�бине�тора:

i001:
i002:
i003:
i004:

0�-�1 Инд.:�4
Тип:�O2

P052�=�3

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

r040 Отображение�о4раничений:

Представление�на�панели�оператора�(PMU):

Светящийся�се9мент:��СоответствHющее�о9раничение�дости9нHто
Темный�се9мент:��������СоответствHющее�о9раничение�не�дости9нHто

0����������� W�предел�(возбHждение)�дости9нHт�(P251)
1������Отрицательный�предел�то
а�(возбHждение)�дости9нHт�(K0274)
2������ W�предел�(я
орь)�дости9нHт�( W�достHп�в�P151�для
��������непрерывно9о�то
а,�165°�для�прерывисто9о�то
а)
3�.....Отрицательный�предел�то
а�(я
орь)�дости9нHт�(K0132)
4�.....Отрицательная�ма
симальная�с
орость�дости9нHта�(P513)�
��������Ре9Hлятор�о9раничения�с
орости�передает�(B0201)
5�.....Отрицательный�предел�момента�дости9нHт�(B0203)
6�.....Отрицательное�о9раничение�на�выходе�формирователя
��������рампы�дости9нHто�(K0182)
7�......Отрицательное�о9раничение�на�входе�формирователя
��������рампы�дости9нHто�(K0197)
8�..... G�предел�(возбHждение)�дости9нHт�(P250)
9�.....Положительное�о9раничение�то
а�(возбHждение)�дости9нHто
��������(K0273)
10�... G�предел�(я
орь)�дости9нHт�(P150)
11�..�Положительный�предел�то
а�(я
орь)�дости9нHт�(K0131)
12�...Положительная�ма
симальная�с
орость�дости9нHта�(P512)�
��������Ре9Hлятор�о9раничения�с
орости�передает�(B0201)
13�...Положительный�предел�момента�дости9нHт�(B0202)
14�...Положительное�о9раничение�на�выходе�формирования�
��������рампы�дости9нHто�(K0181)
15�...Положительное�о9раничение�на�входе�формирователя�
��������рампы�дости9нHто�(K0196)

i001:�Отображение�выбранно9о�
онне
тора�в�P042.01
i002:�Отображение�выбранно9о�
онне
тора�в�P042.02

Отображаемое�значение�фильтрHется�с�постоянной�времени�
300�мс�(см.�Раздел�8,�Лист�9)

Отображение��онне�тора�с�высо�им�разрешением

i001:�Выбор�
онне
тора�для�отображения�в�r041.01�
i002:�Выбор�
онне
тора�для�отображения�в�r041.02

i001:���Отображение�
онне
тора,�выбранно9о�в�P044.01
i002:���Отображение�
онне
тора,�выбранно9о�в��P044.02
i003:���Отображение�
онне
тора,�выбранно9о�в�P044.03
i004:���Отображение�
онне
тора,�выбранно9о�в�P044.04
i005:���Отображение�
онне
тора,�выбранно9о�в�P044.05
i006:���Отображение�
онне
тора,�выбранно9о�в�P044.06
i007:���Отображение�
онне
тора,�выбранно9о�в�P044.07

i001:���Выбор�
онне
тора,�отображаемо9о�в�r043.01
i002:���Выбор�
онне
тора,�отображаемо9о�в�r043.02�
i003:���Выбор�
онне
тора,�отображаемо9о�в�r043.03�
i004:���Выбор�
онне
тора,�отображаемо9о�в�r043.04�
i005:���Выбор�
онне
тора,�отображаемо9о�в�r043.05�
i006:���Выбор�
онне
тора,�отображаемо9о�в�r043.06�
i007:���Выбор�
онне
тора,�отображаемо9о�в�r043.07

Отображение�бине
тора,�выбранно9о�в�P046.01
Отображение�бине
тора,�выбранно9о�в�P046.02
Отображение�бине
тора,�выбранно9о�в�P046.03
Отображение�бине
тора,�выбранно9о�в�P046.04

-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
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P046

*

Отображение�бине�тора: Все�номера�
бине
торов
-
1

Инд.:�4
FS=0
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Online

r047 Отображение�памяти�диа4ности�и�сбоев

Обеспечивает�более�детальнHю�информацию�относительно�
причины�сбоя�после�а
тивизации�сообщения�о�сбое�(см.�раздел�10).

0�до�65535
1

Инд.:�16
Тип:�O2

P052�=�3

r048 Часы�работают 0�до�65535
[часы]
1�час

Инд.:�Нет
Тип:�O2

P052�=�3

r049 Время�сбоев 0�до�65535
[часы]
1�час

Инд.:�8
Тип:�O2

P052�=�3

P050

*

Язы� 0�до�41 Инд.:�Нет
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051� �0
Online

P051

*

см.�столбец�слева Инд.:�Нет
FS=40
Тип:�O2

P052�=�3
P051� �0
Online

P052
*

Выбор�параметров�отображения

0

3

0,�3 Инд.:�Нет
FS=3
Тип:�O2

P052�=�3
P051� �0
Online

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

i001:
i002:
i003:
i004:

Выбор�бине
тора,�отображаемо9о�в�r045.01
Выбор�бине
тора,�отображаемо9о�в�r045.02
Выбор�бине
тора,�отображаемо9о�в�r045.03
Выбор�бине
тора,�отображаемо9о�в�r045.04

i001�Слово�1�(Значение�сбоя)
i002�Слово�2
...

i016�Слово�16�(Номер�сбоя)

Отображение�времени�(часов),�в�течение�
оторых�привод�находился�
в�состояниях�I,�II�или�-�-.�Подсчитываются�все�промежHт
и�времени��
�0.1�се
.

Отображение�времени,�
о9да�те
Hщий�сбой�и�последние�7�
подтвержденных�сбоев�были�а
тивизированы.

i001:
i002:
i003:
i004:
i005:
i006:
i007:
i008:

Часы�те
Hще9о�сбоя
Часы�19о�подтвержденно9о�сбоя
Часы�29о�подтвержденно9о�сбоя
Часы�39о�подтвержденно9о�сбоя
Часы�49о�подтвержденно9о�сбоя
Часы�59о�подтвержденно9о�сбоя
Часы�69о�подтвержденно9о�сбоя
Часы�79о�подтвержденно9о�сбоя

Язы
�те
стово9о�дисплея�на�опционноv�пHльте�оператора�OP1S�и�
сервисной�про9раммы�SIMOVIS�РС.

0:
1:
2:
3:
4:

Немец
ий
Ан9лийс
ий
Испанс
ий
ФранцHзс
ий
Итальянс
ий

11.3�Уровни�разрешений�дост�пов�и�вывод�параметров.

Ключевые�параметры

0�������Нет�разрешения�достHпа��
6�������Не�Hстанавлить�(для�использования�SIMOVIS)��
7�������Не�Hстанавлить�(для�использования�SIMOVIS)
21�����Восстановление�заводс
их�Hстаново
.�Все�параметры
���������сброшены�в�их�значения�по�Hмолчанию�(заводс
ие
���������Hстанов
и).�Параметр�P051�затем�автоматичес
и�
���������сбрасывается�на�заводс
Hю�Hстанов
H�"40".
22�����Выполнение�внHтренней�
омпенсации�смещения�
���������(см.�раздел�7.4).
24�����Форсирование�(см.�параметры�с�P480�по�P485)
25�����Оптимизация�работы�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�
���������(я
оря�и�возбHждения)�(см.�раздел�7.5)��
26�����Оптимизация�работы�ре9Hлятора�с
орости�(см.�раздел�7.5)
27�����Оптимизация�работы�при�ослабления�поля�(смю�раздел�7.5)
28�����Оптимизация�работы�при�
омпенсации�трения�и�момента�
���������инерции�(смю�раздел�7.5)
40�����Разрешение�достHпа�
�значениям�параметров�для�
���������Hполномоченно9о�servicepersonnel

Отображаются�те�параметры,�
оторые�не�Hстановлены�в�
ори9инальные�заводс
ие�Hстанов
и

Отображение�всех�использHемых�параметров.
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P054 OP1S�–�Фоновая�подсвет�а.

0���������В
лючена�постоянно
1���������В
лючаеися�при�использовании�панели

0,�1 Инд.:�None
FS=0
Type:�O2

P052�=�3
P051� �0
Online

P055

*

Копирование�набора�ф�н�циональных�данных

0xy

1xy

011�до�143
-
1

Инд.:�Нет
FS=012
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

r056 Отображение�а�тивно4о�набора�ф�н�циональных�данных 1�до�4
1

Ind:�Нет
Type:�O2

P052�=�3

P057

*

Копирование�набора�BICO�данных

0xy

1xy

011�до�121
1

Инд.:�Нет
FS=012
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

r058 Отображение�а�тивно4о�набора�BICO�данных 1�до�2
1

Инд.:�Нет
Type:�O2

P052�=�3

r059 Отображение�состояния��правления

Те�же�значения�что�для�r000

0.0�до�14.5
0.1

11.4���Определение�преобразователя�SIMOREG�DC�MASTER�

r060 Версия�про4раммно4о�обеспечения

Версия�про9раммно9о�обеспечения�преобразователя

0.0�до�9.9
0.1

Инд.:�5
Тип:�O2

r061 Дата�создания�про4раммно4о�обеспечения

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

Этот�параметр�позволяет�с
опировать�набор�параметров�1,�2,�3�
или�4�в�набор�параметров�1,�2,�3�или�4.�Эта�фHн
ция�применима�
толь
о�
�параметрам�с�4�инде
сами�в�наборе�фHн
циональных�
данных�(см.�та
же�раздел�9.1,�Наборы�данных,�Раздел�9.11�и�
раздел�8,�лист�32).

Ниче9о�не�делается,�автоматичес
ий�сброс�в�это�
значение�в�
онце�операции�
опирования

Содержание�набора�параметров�x�(источни
�набора�данных,�
x=1,�2,�3�или�4)�
опирHется�в�набор�параметров,�y�(заданный�
набор�данных,�y=1,�2,�3�или�4)�(набор�параметров�x�остается�
неизменным,�первоначальное�содержание�набора�
параметров�H�переHстанавливается).�X�и�y�являются�
соответственно�номерами�наборов�параметров�(1,�2,�3�или�4)�
источни
а�и�приемни
а�наборов�параметров.

Каждая�операция�
опирования�запHс
ается�пере
лючением�P055�в�
режим�параметра�P055=1xy.
В�течение�операции�
опирования�номера�
опирHемых�параметров�
отображаются�на�панели�оператора�(PMU).
В�
онце�операции�
опирования�P055�сбрасывается��P055=0xy.

Этот�параметр�позволяет�набор�параметров�1�или�2�с
опировать�в�
набор�параметров�1�или�2.�Эта�фHн
ция�применима�толь
о�
�
параметрам�с�2�инде
сами�в�наборе�BICO�данных�(см.�та
же�
раздел�9.1,�Наборы�данных,�Раздел�9.11�и�раздел�8,�лист�32).

Ниче9о�не�делается,�автоматичес
ий�сброс�в�это�
значение�в�
онце�операции�
опирования

Содержание�набора�параметров�x�(источни
�набора�данных,�
x=1�или�2)�
опирHется�в�набор�параметров,�y�(заданный�
набор�данных,�y=1�или�2)�(набор�параметров�x�остается�
неизменным,�первоначальное�содержание�набора�
параметров�H�переHстанавливается).�X�и�y�являются�
соответственно�номерами�наборов�параметров�(1�или�2)�
источни
а�и�приемни
а�наборов�параметров.

Каждая�операция�
опирования�запHс
ается�пере
лючением�P057�в�
режим�параметра�P057=1xy.
В�течение�операции�
опирования�номера�
опирHемых�параметров�
отображаются�на�панели�оператора�(PMU).
В�
онце�операции�
опирования�P057�сбрасывается��P057=0xy.

i001:����CUD�
i002:����Ячей
а�D�(место�Hстанов
и�платы�2)�
i003:����Ячей
а�E�(место�Hстанов
и�платы�2)�
i004:����Ячей
а�F�(место�Hстанов
и�платы�3)�
i005:����Ячей
а�G�(место�Hстанов
и�платы�3)

i001:����Год
i002:����Месяц�
i003:����День�
i004:����Час
i005:����МинHта

Инд.:�None
Тип:�O2

P052�=�3

P052�=�3

P052�=�3Инд.:�5
Тип:�O2
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r062 Контрольная�с�мма Инд:�2
Тип:�L2

r063 Код�платы

C
U
D
x

F D

EG

1 3 2

P052�=�3

r064

Инде
сы:

Примеры:

P052�=�3

r065 Про4раммные�идентифи�аторы Инд:�5
Тип:�O2

P052�=�3

01.99Списо
�параметров

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

i001:���Контрольная�сHмма�про9раммно9о�обеспечения
����������преобразователя�
i002:���Контрольная�сHмма�за9рHзочной�области

Идентифи
ационный�
од�плат,�Hстановленных�в�ячей
ах�с�1�по�3�
бло
а�эле
трони
и.�Ко9да�Hстанавливается�дополнительная�плата,�то�
ячей�а�E�все4да�должна�заниматься.�Кроме�то9о,�
о9да�
Hстановлена�плата�адаптера�(ADB)�,�то�все9да�должена�заниматься�
более�низ
ая�ячей
а.

Размещение�мест�
Hстанов
и�плат�от�1�до�
3�и�ячее
�от�D�до�G�в�
бло
е�эле
трони
и

Плата�в�позиции�1
71:�CUD1
72:�CUD1�+�CUD2
Плата�в�ячей
е�D�(верхняя�ячей
а�позиции�2)
131�до�139:�Техноло9ичес
ая�плата
141�до�149:�КоммHни
ационная�плата
Плата�в�ячей
е�E�(нижняя�ячей
а�в�позиции�2)
131�до�139:�Техноло9ичес
ая�плата
141�до�149:�КоммHни
ационная�плата
Плата�в�ячей
е�F�(верхняя�ячей
а�позиции�3)
141�до�149:�КоммHни
ационная�плата
Плата�в�ячей
е�G�(нижняя�ячей
а�в�позиции�3)
141�до�149:�КоммHни
ационная�плата

i001:

i002:

i003:

i004:

i005:

Совместимость�платы

Идентифи
атор�совместимости�плат�в�позициях�с�1�по�3�
эле
тронно9о�бло
а.�Идентифи
атор�совместимости�
одирHется�
битами.�Чтобы�9арантировать�совместимость,�плата�должна�иметь�
Hстановленные�в�"1"�те�же�самые�биты�значения�параметра,�что�и�
CUD�(в�позиции�1�/�инде
с�i001).

i001:����Идентифи
атор�совместимости�платы�в�позиции�1�
i002:����Идентифи
атор�совместимости�платы�в�ячей
е�D
i003:����Идентифи
атор�совместимости�платы�в�ячей
е�E
i004:����Идентифи
атор�совместимости�платы�в�ячей
е�F�
i005:����Идентифи
атор�совместимости�платы�в�ячей
е�G

Инде
с���Значение���Битовое�представление��Совместимость�с�CUD�
i001�������������253��������0000�0000�1111�1101�
i002�������������002��������0000�0000�0000�0010�����������������нет
i003�������������001��������0000�0000�0000�0001�����������������да

Дополнительные�идентифи
аторы�про9раммной�версии�плат�в�
позициях�1,�2�и�3�эле
тронно9о�бло
а�для�внHтренних�целей..

Инде
сы:�
i001:����Про9раммный�идентифи
атор�платы�в�позиции�1�
i002:����Про9раммный�идентифи
атор�платы�в�ячей
е�D�
i003:����Про9раммный�идентифи
атор�платы�в�ячей
е�E�
i004:����Про9раммный�идентифи
атор�платы�в�ячей
е�F�
i005:����Про9раммный�идентифи
атор�платы�в�ячей
е�G

Инд:�5
Тип:�O2

Инд:�5
Тип:�O2

P052�=�3
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11.5����Определение�силовой�части�SIMOREG�DC�MASTER�power�section

r068 Опции�со4ласно�табличным�номинальным�данным. Инд:�Нет
Тип:�02

P052�=�3

r069 Серийный�номер�преобразователя�SIMOREG�DC�Master� Инд:�16
Тип:�L2

P052�=�3

r070 MLFB�(номер�за�аза)�преобразователя�SIMOREG�DC�Master� 0�до�57
1

Ind:�Нет
Тип: �O2

P052�=�3

r071 Номинальное�напряжение�питания�преобразователя�(я�оря) 10�до�830
[В]
1В

Инд:�Нет
Тип:�O2

P052�=�3

r072 Номинальный�DC�то��преобразователя�(я�оря)

i001:

i002:

1.0�до�6553.5
[A]
0.1A

Инд:�2
Тип:�O2

P052�=�3

r073 Номинальный�DC�то��преобразователя�(возб�ждение)

i001:

i002:

1.00�до�100.00
[A]
0.01A

Инд:�2
Тип:�O2

P052�=�3

r074 Номинальный�DC�то��преобразователя�(возб�ждение) 10�до�400
[В]
1В

Инд:�Нет
Тип:�O2

P052�=�3

P075

*

Слово��правления�для�силовой�части

0

1

2

0�до��2
1

Инд:�Нет
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

01.99 Списо
�параметров

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

PNU�������Описание Диапазон�значения

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

0��Нет�опции�
1��Опция�L04�(низ
ое�напряжение,�85�В)�
2��Опция�K01�(
леммное�расширение)�
3��L04�и�K01

i001:����1ое�и�2ое�места�серийно9о�номера�
i002:����3е�и�4ое�места�серийно9о�номера�
i003:����5ое�и�6ое�места�серийно9о�номера�
i004:����7ое�и�8ое�места�серийно9о�номера�
i005:����9ое�и�10ое�места�серийно9о�номера�
i006:����11ое�и�12ое�места�серийно9о�номера�
i007:����13ое�и�14ое�места�серийно9о�номера�
i008�до�i015:��0�
i016:����Контрольная�сHмма�серийно9о�номера

В�этом�параметре�отображается�серийный�номер�в�
одах�ASCII�.�
Номер�выводится�на�те
стовHю�панель�OP1S.

СоответствHющий�MLFB�отображается�в�этом�параметре�в�
за
одированной�форме.�MLFB�отображается�на�те
стовой��панели�
OP1S.

Номинальный�то
�преобразователя�(я
оря),�
а
�определено�
номинальными�табличными�данными�(выходной�DC�то
�на�
силовых�
леммах�1C1�и�1D1)
Фа
тичес
ий�номинальный�DC�то
�преобразователя�(я
оря)�

а
�Hстановлено�в�параметре�P076.001.

Номинальное�напряжение�питания�преобразователя�(я
оря),�

а
�определено�табличными�номинальными�данными

Номинальный�DC�то
�преобразователя�(возбHждение)�
а
�
определено�номинальными�табличными�данными�(выходной�
DC�то
�на�силовых�
леммах�3C�и�3D)
Фа
тичес
ий�DC�то
�преобразователя�(возбHждение)�
а
�
Hстановлено�в�параметре�P076.002

Номинальное�напряжение�питания�преобразователя�(возбHждение),�

а
�определено�табличными�номинальными�данными

Выбор�хара
теристи
�Hправления�фHн
ции�слежения�за�на9ревом�Č
(I2t�фHн
ция�слежения)�силовой�части�(см.�та
же�раздел�9.16�
”Динамичес
ая�пере9рHзочная�способность�силовой�части”).

ФHн
ция�слежения�I2t�для�силовой�части�деа
тивирована.�Č
То
�я
оря�о9раничивается�-�P077�*�номинальный�DC�то
�
преобразователя.

То
�я
оря�о9раничивается�P077�*�1.5�*�номинальный�то
�
преобразователя�при�Hсловии,�что�расчетный�на9рев�тиристоров�
не�превышает�допHстимое�значение.�Ко9да�допHстимое�значение�
превышено,�а
тивизирHется��предHпреждение�A039�и�предел�для�
задания�то
а�я
оря�автоматичес
и�Hменьшается��до�P077�*�
номинальный�DC�то
�преобразователя�по
а�абсолютное�
значение�задания�то
а�я
оря�до�о9раничения�не�станет�ниже�
номинально9о�DC�то
а�преобразователя,�а�расчетное�повышение�
температHры�снова�станет�в�пределах�допHс
а.�Предел�задания�
то
а�я
оря�затем�снова�повышается��по
а�не�станет�равным�
P077�*�1.5�*�номинальный�DC�то
�преобразователя�а�
предHпреждение�A039�деа
тивирHется�снова.

То
�я
оря�о9раничивается�до�P077�*�1.5�*�номинальный�DC�то
�
преобразователя�при�Hсловии,�что�расчетное�повышение�
температHры�тиристоров�не�превышает�допHстимое�значение.
Сообщение�о�сбое�F039�а
тивирHется�в�ответ�на�нарHшение�
допHстимо9о�предела.
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P076

*

Уменьшение�номинально4о�DC�то�а�преобразователя См.�столбец�слева Инд:�2
FS=100.0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P077 Полный�тепловой��оэффициент�снижения

–

–

0.50�до�1.00
0.01

Инд:�Нет
FS=1.00
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P078

ПРИМЕЧАНИЕ

10�до�r071
[В]
1В

Инд:�2
FS=r071
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P079

* 0

1

0�-�1
1

Инд:�Нет
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

01.99Списо
�параметров

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

i001:����Уменьшение�номинально9о�DC�то
а�преобразователя�(я
орь)�
i002:����Уменьшение�номинально9о�DC�то
а�преобразователяČ
�����������(возбHждение)
С�целью�достижения�близ
о9о�соответствия�междH�преобразовате-
лем�и�дви9ателем,�номинальный�DC�то
�преобразователя�Hменьша-
ется�до�значения,�введенно9о�здесь.

Мо9Hт�быть�Hстановлены�следHющие�значения:
10.0%,�20.0%,�33.3%,�40.0%,�50.0%,�60.0%,�66.6%�70.0%,�80.0%,�
90.0%�и�100.0%

Установ
а�
оэффициента�в�этом�параметре�производит�Hменьшение�
предела�то
а�я
оря�(
а
�определено�Hстанов
ой�в�P075).

Мощность�преобразователя�должна�быть�Hменьшена�в�следHющих�
слHчаях:

Работа�при�повышенной�о
рHжающей�температHре:�
Если�о
рHжающая�температHра�выше�45°C�(для�преобразователей�
с�естественным�воздHшным�охлаждением)�или�35°C�(для�преоб-
разователей�с�принHдительным��воздHшным�охлаждением),�
возможная�на9рHзочная�способность�преобразователя�Hменьша-
ется�
а
�следствие�ма
симально�допHстимой�температHры�
перехода�тиристоров,�пHтем�со
ращения�процента�"a",�
а
�
определено�в�таблице�в�разделе�3.4,�приводя�
�Hменьшению�
температHрно9о�
оэффициента�
ktemp�=�(100�-�a)�/�100

Высота�Hстанов
и�превышает�1000�м�над�Hровнем�моря:
В�этом�слHче�плотность�воздHха�более�низ
ая�и�та
им�образом�
менее�эффе
тивное�охлаждение�Hменьшает�допHстимHю�
на9рHзочнHю�способность�преобразователя�в�процентах�на9рHз
и�
"b1",�H
азаннjq�в�таблице�в�разделе�3.4,�приводя�
�Hменьшению�

оэффициента�в�зависимости�от�высоты�Hстанов
и
kaltitude�=�b1�/�100

Должен�быть�Hстановлен�следHющий�P077:�P077�=�ktemp�*�kaltitude
Примечание:
Общее�Hменьшение�номинально9о�DC�то
а�преобразователя�(через�
соответствHющHю�Hстанов
H�параметра�P076.001)�может�быть�
в
лючено�в�это�вычисление.
Уменьшение�номинально4о�напряжения�питания�
преобразователя

i001:���Номинальное�входное�напряжение�я
оря��
i002:���Номинальное�входное�напряжение�возбHждения

Номинальное�значение�напряжения�силовой�системы,��фа
тичес
и�
использHемое�для�питания�силовой�части,�должен�быть�Hстановлен�в�
этом�параметре.
Эта�Hстанов
а�действHет�
а
�относительная�величина�для�фHн
ций�
слежения�за�пониженным�напряжением,�перенапряжением�и�за�
правильностью�фаз�(см.�та
же�P351,�P352�и�P353)�та
же�
а
�и�для�

онне
торов�K0285�-�K0289,�K0291,�K0292,�K0301�K0302,�K0303�и�
K0305

Если�преобразователь�SIMOREG�работает�при��номинальном�
входном�напряжении,�более�низ
ом,�чем�е9о�номинальное�
напряжение�питания,�то�номинальное�DС�напряжение,�H
азанное�
в�техничес
их�данных�(раздел�3.4)�не�может�быть�дости9нHто!

Корот�ие�/�длинные�имп�льсы,�бло���правления�я�оря

Корот
ие�импHльсы�(0.89�мс�=�приблиз.�16�9радHсов�при�50�
Гц)�выводятся�на�бло
�Hправления�я
оря.
Длинные�импHльсы�(длительность�импHльса�приблизительно�
до��0.1�мс�до�следHюще9о�импHльса)�выводится�на�бло
�
Hправления�я
оря�(например�требHется�в�слHчаях�
о9да�
возбHждение�запитывается�через�
леммы�я
оря).
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11.6���Установ�а�значений�для��правления�преобразователем

P080

*

Слово��правления�для��правления�торможением

1

2

1�-�2 Инд:�Нет
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P081

* 0

1

ПРИМЕЧАНИЕ

0�-�1
1

Инд:�Нет
FS=0
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P082

*

Режимы��правления�возб�ждением

0

1

2

3

Примечание:

0�-�3
1

Инд:�Нет
FS=2
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P083

*

FDS

Выбор�фа�тичес�о4о�значения�с�орости�

0

1

2

3

4

0�-�4
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

01.99 Списо
�параметров

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

PNU�������Описание Диапазон�значения

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Проведение�торможения�
(Ко9да�
оманда�"Управление�разрешено"�отменена�или�
о9да�
"Напряжение��от
лючено"�или�введена�
оманда�"E-Stop"�,�

оманда�"В
лючение�тормоза"�не�вводится�до�тех�пор�по
а�не�
дости9ается�n�<�nmin�(P370,�P371)).

Управление�тормозом
(Ко9да�
оманда�"Управление�разрещено"�отменена,�или�
о9да�
"Напряжение�от
лючено",�или�введена�
оманда�"E-Stop",�

оманда�"В
лючение�тормоза"�вводится�немедленно,�то�есть�

о9да�дви9атель�все�еще�вращается.)

Зависимое�от�ЭДС�(EMF)�ослабление�поля�
Управление�без�ослабления�поля�
а
�фHн
ция�с
орости�или�
ЭДС�(EMF)�(100�%�номинально9о�то
а�возбHждения�дви9ателя�
постоянно�применяется�
а
�внHтреннее�задание�то
а�
возбHждения).�

Управление�с�ослаблением�поля�при�внHтреннем�
ре9Hлировании�ЭДС�для�то9о�чтобы�обеспечить�это�Hправление,�
то�есть�при�с
оростях�выше�номинальной�с
орости�дви9ателя,��
(=�"предельная�с
орость�а
тивизации�ослабления�поля”).�ЭДС�
дви9ателя�поддерживается�постоянной�при�Hстанов
е�задания�
ЭДС�в�(K0289)�=�P101�-�P100�*�P110�(задание�то
а�возбHждения�
является�произведением�выхода�ре9Hлятора�ЭДС�и�
омпоненты�
предHправления,�определенной�фа
тичес
ой�с
оростью�
со9ласно�хара
теристи
е�возбHждения).�

Ко9да�P081=1,�имеющая�силH�хара
теристи
а�возбHждения�
должна�быть�достHпный�(P117=1),�иначе�должна�быть�выполнена�
оптимизация�движения�при�ослаблении�поля�(P051=27)).�

ВнHтреннее�возбHждение�не�использHется�(например�для��
дви9ателей�с�постоянным�возбHждением),�импHльсы�
Hправления�возбHждением�забло
ированы.�В�отличие�от�всех�
дрH9их�слHчаев,�пото
�дви9ателя�(K0290)�не�рассчитывается�
со9ласно�хара
теристи
е�возбHждения�(P120�-�P139)�
а
�
фHн
ция�фа
тичес
о9о�то
а�возбHждения�(K0265),�а�
Hстанавливается�в�значение�100�%�номинальный�пото
а.�
ВозбHждение�в
лючается�сетевым�
онта
тором�-�эта�Hстанов
а�
должна�быть�выбрана,�если�сетевые�питания�для�силовой�
части�возбHждения�и�я
оря�под
лючаются�и�от
лючаются�
одновременно�(импHльсы�Hправления�возбHждением�
разрешаются�/�запрещаются�в�то�же�самое�время�
о9да�
в
лючается�/�от
лючается�сетевой�
онта
тор,�затHхание�то
а�
возбHждения�с�постоянной�времени�поля).�

Автоматичес
ий�ввод�Hстанов
и�возбHждения�по
оя�в�P257�
после�истечения�периода�времени�в�P258,�после�то9о�
а
�
преобразователь�дости9�состояния�Hправления�o7�или�выше.�

ВозбHждение��АКТИВНО�непрерывно.�

Даже�
о9да�изменения�значений�параметра�от�>�0�до�=�0�принима-
ются�в�состоянии�Hправления� �o1.0,�они�не�встHпают�в�силH,�по
а�
преобразователь�не�дости9ает�состояния�Hправления� �o7.0.�

Фа
тичес
ое�значение�с
орости�еще�не�выбрано�
(фи
сированное�значение�0�%)�

Фа
тичес
ое�значение�с
орости�подано�
аналом�"Главно9о�
фа
тичес
о9о�значения”�(K0013)�(
леммы�XT.103,�XT.104)�
Фа
тичес
ое�значение�с
орости�подано�
аналом�"Фа
тичес
ой�
с
орости�от�импHльсно9о�датчи
а�с
орости”��(K0040)�
Фа
тичес
ое�значение�с
орости�подано�
аналом�"Фа
тичес
ой�
ЭДС"�(K0287),�но�взвешеннj�с�P115�(Hправление�без�тахометра)�

Фа
тичес
ое�значение�с
орости�подсоединяется�свободно�
(выбрано�в�P609)�
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P084

* 1

2

1�-�2
1

Инд:�Нет
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P085 0.0�to�60.0
[се
]
0.1се


Инд:�Нет
FS=10.0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P086 0.0�до�2.0
[се
]
0.1се


Инд:�Нет
FS=0.4
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P087 -10.00�до�10.00
[се
]
0.01се


Инд:�Нет
FS=0.00
Тип:�I2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P088 0.00�до�10.00
[се
]
0.01се


Инд:�Нет
FS=0.00
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P089 0.0�до�60.0
[се
]
0.1се


Инд:�Нет
FS=2.0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

01.99Списо
�параметров

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

Выбор�ре4�лирования�с�орости�/�то�а�или�момента

Управление�при�ре9Hлировании�с
орости

Управление�при�ре9Hлировании�то
а�/�момента�(задание,�
выдаваемое�с�выхода�формирователя�рампы,�вводится�
а
�
задание�то
а�или�момента�(в�обход�ре9Hлятора�с
орости)

Период�ожидания�после�отмены��оманды�протал�ивания

После�отменены�
оманды�протал
ивания,�привод�прерывает�работH��
в�режиме�Hправления�o1.3�на�периодом�времени,�Hстановленный�в�
этом�параметре�с�забло
ированными�ре9Hляторами,�но�в
люченным�
сетевым�
онта
тором.�Это�период�ожидания�не�начинается�по
а�не�
дости9нHто�n�<�nmin�(P370,�P371).�Если�вводится�новая�
оманда�
протал
ивания�в�пределах�это9о�периода,�то�привод�пере
лючается��
в�следHющее�состояние�Hправление�(o1.2�или�ниже).�Одна
о,�если�
время�выполняется�исте
ает�без�ввода�новой�
оманды�
протал
ивания,�то�сетевой�
онта
тор�от
лючается�и�привод�
пере
лючается�в�состояние�Hправления�o7�(см.�та
же�раздел�9).
Период�аварии�напряжения�для�автоматичес�о4о�перезап�с�а
Если�авария�напряжения�(F001,�F004)�на�одной�из�
лемм�1U1,�1V1,�
1W1,�3U1,�3W1,�5U1�или�5W1,�или�если�оно�понижается�ниже�не
о-
торо9о�поро9а�(F006�слиш
ом�низ
ое�напряжение)�или�превышает�
не
оторый�поро9�(F007�перенапряжение),�или�е9о�частота�слиш
ом�
низ
а�(F008�частота�<�45Hz)�или�слиш
ом�высо
а�(F009�частота�
>65Hz),�или�если�фа
тичес
ий�то
�возбHждения�понижается�ниже�
50%�задания�то
а�возбHждения�на�больше�чем�0.5s�(F005),�то�соот-
ветствHющее�сообщение�ошиб
и�а
тивизирHется�толь
о,�если�
Hсловие�сбоя�не�было�Hстранено�в�пределах�период�"Автоматичес-

о9о�перезапHс
а",�Hстановленно9о�в�этом�параметре.�ИмпHльсы�
Hправления�тиристорами�и�ре9Hляторы�забло
ированы�до�тех�пор,�
по
а�присHтствHют�Hсловия�сбоя.�Преобразователь�останавливается�
в�состоянии�Hправления�o4�(в�слHчае�аварии�сетево9о�напряжения�
я
оря)�или�o5�(в�слHчае�аварии�сетево9о�напряжения�возбHждения�
или�то
а�возбHждения)�или�в�o13.�Установ
а�это9о�параметра�в�
0.0се
�деа
тивирHет�фHн
цию�"Автоматичес
ий�перезапHс
".

Время�освобождения�тормоза

От�-10.00�до�-0.01�се

Команда�"Освобождение�тормоза"�задерживается,�в�зависимости�от�
разрешения�импHльсов�Hправления�тиристорами�и�ре9Hляторов�(то�
есть�состояние�Hправления�I,�II�или�--),�на�время�задерж
и,�Hстанов-
ленное�в�этом�параметре.�В�течение�это9о�периода,�дви9атель�
вращается�при�в
люченном�тормозе.�Эта�Hстанов
а�является�
полезной,�например,�для�верти
альных�на9рHзо
.

От�0.00�до�+10.00�се

Ко9да�вводится�
оманда�"В
лючение"�или��"Протал
ивание"�или�
"Сползание"�при�"Управление�разрешено",�привод�прерывает�работH�
в�состоянии�o1.0�с�задерж
ой�времени,�Hстановленной�в�этом�пара-
метре;�внHтренний�си9нал�разрешения�ре9Hлятора,�и�та
им�образом�
разрешение�импHльсов�Hправления�тиристорами,�не�действHют,�по
а�
не�исте
ло�время�задерж
и,�чтобы�дать�HдерживающемH�тормозH�
время�на�от
лючение.
Время�срабатывания�тормоза
Ко9да�отменяется�
оманда�"В
лючение",�"Протал
ивание"�или�
"Сползание",�или�
о9да�вводится�
оманда�"Быстрый�останов",�то�
внHтренний�си9нал�от
лючения�ре9Hлятора,�и�та
им�образом�си9нал�
бло
ирования�импHльсов�Hправления�тиристорами�фа
тичес
и�не�
а
тивирHется�после�то9о�
а
�дости9ается�n�<�nmin��до�тех�пор,�по
а�
не�истечет�время�задерж
и,�Hстановленное�в�этом�параметре.�В�
течение�это9о�периода,�привод�продолжает�создавать�момент�
(состояние�Hправления�I,�II�или�-�-),�для�то9о�чтобы�дать�Hдержи-
вающемH�тормозH�достаточно�времени�для�срабатывания.
Ма�симальная�задерж�а�времени�для�появления�напряжения
на�силовой�части
Ко9да�сетевой�
онта
тор�от
лючается,�а�
оманды�"В
лючение",�
"Протал
ивание"�или�"Сползание"�приложены,�преобразователь�
ожидает�в�состоянии�Hправления�o4�и�o5�появления�напряжения�на�
силовой�части,�
о9да�фа
тичес
ое�значение�то
а�возбHждения�
(K0265)�дости9ает�>�50�%�задания�то
а�возбHждения�(K0265)�или�

о9да�"I�внешн.�возбHжд.�>�I�fmin�".�СоответствHющее�сообщение�о�
сбое�а
тивирHется,�если�не�обнарHживается�ни�напряжение�на�
силовой�части,�ни�то
�возбHждения.�Этот�параметр�определяет�
ма
симальное�общее�время�задерж
и,�в�течение�
оторо9о�привод�
может�останавливаться�в�состоянии�Hправления�o4�и�o5�(поро9�
срабатывания�для�фHн
ции�проверяющей�напряжение�на�силовой�
части�см.�параметр�P353).
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P090 P052�=�3
P051�=�40
Online

P091 P052�=�3
P051�=�40
Online

P092 P052�=�3
P051�=�40
Online

P093 P052�=�3
P051�=�40
Online

P094 P052�=�3
P051�=�40
Online

P095 P052�=�3
P051�=�40
Online

11.7���Определение�дви4ателя

P100

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P101

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P102

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Online

P103

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P104

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline

01.99 Списо
�параметров

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

PNU�������Описание Диапазон�значения

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Время�стабилизации�сетево4о�напряжения

Ко9да�сетевой�
онта
тор�от
лючается,�а�
оманды�"В
лючение",�
"Протал
ивание"�или�"Сползание"�при
ладываются,�или�после�
обнарHжения�аварии�фаз�в�сетевом�питании�я
оря�или�возбHждения�
с�а
тивной�фHн
цией�"Автоматичес
ий�перезапHс
"�(P086�>�0),�
преобразователь�останавливается�в�состоянии�Hправления�o4�или�
o5�до�тех�пор,�по
а�напряжение�не�появится�на�силовой�части.�
Сетевое�напряжение�не�подается�на�силовые�
леммы�до�тех�пор�
по
а�амплитHда,�частота�и�симметрия�фаз�не�станHт�в�пределах�
допHс
а�в�течение�периода,�Hстановленно9о�в�этом�параметре.�
Параметр�применяется�
�силовым�под
лючениям�
а
�я
оря�та
�и�
возбHждения�.
Предостережение:
Установ
а�в�P090�должна�быть�ниже,�чем�Hстанов
и�в�P086�
(ис
лючая�
о9да�P086=0.0)�и�P089!

Поро4�задания

Преобразователь�может�быть�в
лючен�толь
о,�если�
о�входH�
формирователя�рампы�при
ладывается�задание�|K0193�|� �P091.�
Если�при
ладываемое�задание�выше,�то�преобразователь�
останавливается�в�состоянии�Hправления�o6�после�"В
лючения",�
по
а�абсолютное�значение�задания�не�бHдет� �P091.

Время�задерж�и�для�спада�возб�ждения�при�реверсе�
возб�ждения
Это�время�использHется�для�Hправления�
онта
тором�реверсиро-
вания�полярности�возбHждения�на�1-
вадрантном�преобразователе.�
Ко9да�процесс�для�изменения�полярности�возбHждения�
инициирован,�таймер,�Hстановленный�в�P092,�запHс
ается�после�
то9о�
а
�бHдет�дости9нHто�Ifield�<�Ifield�min�(P394),�а�
онта
тор�то
а�
возбHждения�не�размы
ается�по
а��не�истечет�задерж
а.
Задерж�а�считывания�для�сетево4о��онта�тора

Считывание�сетево9о�
онта
тора�задерживается�по�отношению�
�
"В
лючению�вспомо9ательных�
онта
тов"�на�время�задерж
и,�
Hстановленное�в�этом�параметре.
Задерж�а�вы�лючения�для�вспомо4ательных��онта�тов

Время�считывания�для��онта�тора�в�DC�цепи�постоянно4о�то�а

Вы
лючение�вспомо9ательных�
онта
тов�задерживатся�по�
отношению�
�от
лючению�сетево9о�
онта
тора�на�время�задерж
и,�
Hстановленное�в�этом�параметре.

Если�DC�выход�(
леммы�1C1�и�1D1)�под
лючается�
�дви9ателю�
через�
онта
тор,�и�если�этот�
онта
тор�Hправляется�через�"Реле�
для�сетево9о�
онта
тора"�(
леммы�109�и�110),�то�импHльсы�
Hправления�мо9Hт�быть�запрещены,�по
а�
онта
тор�надежно�не�
сработает.�Для�этой�цели�может�быть�необходимо�
запараметрировать�дополнительное�время�задерж
и�для�операции�
считывания.�Установ
а�таймера�в�P095�начинается�при�операции�
считывания,�
о9да�преобразователь�дости9ает�состояния�
Hправления�o5.�Если�таймер�все�еще�не�за
ончил�отсчет�времени�
при��переходе�преобразователя�в�состояние�o4,�то�
преобразователь�останавливается�в�состоянии�o3.2�до�истечения.�

Номинальный�то��я�оря�дви4ателя�(принимаются�
номинальные�табличные�данные�дви4ателя)

0.0����Параметр�еще�не�Hстановлен

Номинальное�напряжение�я�оря�дви4ателя�(принимаются�
номинальные�табличные�данные�дви4ателя)
Примечания:
Одной�из�фHн
ций�это9о�параметра�является�определение��точ
а�в�

оторой�начинается�Hправление�с�ослаблением�поля.�Если�возмож-
но,�в�P101�должно�быть�Hстановлено�номинальное�напряжение�
я
оря�+�падение�напряжения�на�
абеле�дви9ателя�(для�Hстанов
и�
то
а�в�P100).
Номинальный�то��возб�ждения�дви4ателя�(принимаются�
номинальные�табличные�данные�дви4ателя)

0.0����Параметр�еще�не�Hстановлен

Минимальный�то��возб�ждения�дви4ателя

Примечание:
P103�должен�быть�Hстановлен�в�<�50�%�от�P102,�для�то9о�чтобы�
выполнить�оптимизацию�движения�при�ослаблении�поля�(P051=27).

C�орость�n1�(принимаются�номинальные�табличные�данные�
дви4ателя)

1-я�точ
а�(значение�с
орости)�о9раничения�то
а�в�зависимости�от�
с
орости.�Этот�параметр�использHется�вместе�с�P105,�P106,�P107�и�
P108,�чтобы�определить�хара
теристи
H�величины�о9раничения�
то
а,�
а
�фHн
цию�фа
тичес
ой�с
орости.

0.0�до�6553.0
[A]
0.1A

10�до�1000
[B]
1B

0.00�до�100.00
[A]
0.01A

0.00�до�100.00
[A]
0.01A

1�до�10000
[об/мин]
1об/мин

Инд:�4
FS=0.0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=400
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=5000
Тип:�O2

0.01�до�1.00
[cek]
0.01cek

0.00�до199.99
[%]
0.01%

0.0�до�3.0
[cek]
0.1cek

0.0�до�120.0
[cek]
0.1cek

Инд:�None
FS=0.02
Тип:�O2

Инд:�None
FS=199.99
Тип:�O2

Инд:�None
FS=3.0
Тип:�O2

Инд:�None
FS=0.0
Тип:�O2

0.0�до�120.0
[cek]
0.1cek

Инд:�None
FS=0.0
Тип:�O2

0.00�до�1.00
[cek]
0.01cek

Инд:�None
FS=0.00
Тип:�O2
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P105

*

FDS

FS=0.1
P052�=�3
P051�=�40
Offline

P106

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P107

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P108

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P109

*

FDS
0

1

1
P052�=�3
P051�=�40
Offline

P110

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Online

P111

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Online

P112

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Online

P114

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Online

P115

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Online

P117

*

FDS

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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01.99Списо
�параметров

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

То��я�оря�I1�(принимаются�номинальные�табличные�
данные�дви4ателя)
1я�точ
а�(значение�то
а)�в�зависящем�от�с
орости�о9раничения�
то
а.�Этот�параметр�использHется�вместе�с�P104,�P106,�P107�и�
P108�для�определения�хара
теристи
и�значения�о9раничения�то
а�

а
�фHн
ции�фа
тичес
ой�с
орости.
С�орость�n2�(принимаются�номинальные�табличные�
данные�дви4ателя)
2я�точ
а�(значение�с
орости)�в�зависящем�от�с
орости�о9раничения�
то
а.�Этот�параметр�использHется�вместе�с�P104,�P105,�P107�и�
P108�для�определения�хара
теристи
и�значения�о9раничения�то
а�

а
�фHн
ции�фа
тичес
ой�с
орости.
То��я�оря�I2�(принимаются�номинальные�табличные�
данные�дви4ателя)
2я�точ
а�(значение�то
а)�в�зависящем�от�с
орости�о9раничения�
то
а.�Этот�параметр�использHется�вместе�с�P104,�P105,�P106�и�
P108�для�определения�хара
теристи
и�значения�о9раничения�то
а�

а
�фHн
ции�фа
тичес
ой�с
орости.
Ма�симальная�с�орость��правления�n3

Ко9да�использHется�зависимое�от�с
орости��о9раничение�то
а,�
ма
симальная�с
орость,�
оторая�определяется�выбором�источни
а�
фа
тичес
ой�с
орости,�
а
�Hстановлено�в�P083,�должна�быть�
введена�в�этот�параметр:
При�P083=1�(анало9овый�датчи
�с
орости):�С
орость,�при�
оторой�
������дости9ается�напряжение�тахо9енератора,�Hстановленное�в�P741�

При�P083=2�(импHльсный�датчи
�с
орости):�То�же�значение,�что�и�
������Hстановленная�в�P143,�ма
симальная�с
орость

При�P083=3�(Hправление�без�датчи
а�с
орости):�С
орость,�при�
�������
оторой�дости9ается�ЭДС,�Hстановленная�в�P115�

Слово��правления,�зависяще4о�от�с�орости,�о4раничения�то�а�

Зависящее�от�с
орости�о9раничение�то
а�не�выбрано

Зависящее�от�с
орости�о9раничение�то
а�а
тивировано

Сопротивление�цепи�я�оря

Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�при�выполнении�
оптимизации�для�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�(я
орь�и�
возбHждение)�(P051=25).

Инд��тивность�цепи�я�оря
Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�при�выполнении�
оптимизации�для�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�(я
орь�и�
возбHждение)�(P051=25).

Сопротивление�цепи�возб�ждения
Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�при�выполнении�
оптимизации�для�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�(я
орь�и�
возбHждение)�(P051=25).

Тепловая�постоянная�времени�дви4ателя

(см.�раздел�9.15)
0.0�����I2t�фHн
ция�слежения�от
лючена

ЭДС�ма�симальной�с�орости�при��правлении�без�
датчи�а�с�орости

Этот�параметр�использHется�для�настрой
и�с
орости�в�слHчаях,�9де�
внHтреннее�фа
тичес
ое�значение�ЭДС�применяется�
а
�фа
тичес-

ое�значение�с
орости.�P115�определяет�ЭДС,�
оторая�соответ-
ствHет�ма
симальной�с
орости�
а
�процент�от�P078.001.
Слово��правления�для�хара�теристи�и�возб�ждения

0��������Записанная�хара
теристи
а�возбHждения�не�действHет
1��������Задействована�хара
теристи
а�возбHждения�(P118�-�P139�
����������имеют�силH)

Параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�при�выполнении�
оптимизации�ослабления�поля�(P051=27).

0.1�to�6553.0
[A]
0.1A

1�to�10000
[об/мин]
1об/мин

0.1�to�6553.0
[A]
0.1A

1�to�10000
[об/мин]
1об/мин

Инд:�4

Тип:�O2

Инд:�4
FS=5000
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.1
Тип:�O2

Инд:�4
FS=5000
Тип:�O2

0�-�1 Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

0.000�to�32.767
[Ом]
0.001Ом

0.000�to�327.67
[мГ]
0.01мГ

Инд:�4
FS=0.000
Тип:�O2

Ind:�4
FS=0.00
Тип:�O2

0.0�до�3276.7
[Ом]
0.1Ом

0.0�до�80.0
[мин]
0.1мин

Инд:�4
FS=0.0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=10.0
Тип:�O2

1.00�до�140.00
[%�от�r071.002]
0.01%

Инд:�4
FS=100.00
Тип:�O2

0�-�1
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
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P118

FDS

P119

FDS

Номинальная�с�орость

Р120

FDS

P052�=�3

P121

FDS
FS=3.7

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P122

FDS
FS=7.3

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P123

FDS
FS=11.0

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P124

FDS
FS=14.7

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P125

FDS
FS=18.4

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P126

FDS
FS=22.0

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P127

FDS
FS=25.7

P052�=�3
P051�=�40
Offline

То��возб�ждения�для�0%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�0)

То��возб�ждения�для�5%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�1)

То��возб�ждения�для�10%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�2)

То��возб�ждения�для�15%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�3)

То��возб�ждения�для�20%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�4)

ČТо��возб�ждения�для�25%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�5)

То��возб�ждения�для�30%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�6)

То��возб�ждения�для�35%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�7)

0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102

0.0�
[%�от�P102]
0.1%�от�P102

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4Č

Инд:�4

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

ČТип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Хара�теристи�а�нама4ничивания�(хара�теристи�а�возб�ждения)

Параметры�от�P120�до�P139�определяют�формH�
ривой�хара
теристи
и�нама9ничивания�(хара
теристи
и�возбHждения)�iв�
нормализованном�представлении�(для�дальнейше9о�Hточнения�см.�пример�хара
теристи
и�возбHждения�ниже�).

Примечание:
Если�впоследствии�Hстанов
а�в�параметре�P102�изменяется,�то�должна�быть�повторено�выполнена�оптимизация�режима�
ослабления�поля,�потомH�что�это�изменяет�степень�насыщения,�и�та
им�образом�формH�хара
теристи
и�нама9ничивания.�
(Если�впоследствии�изменяются�параметры�P100,�P101,�P110�или�настрой
а�ма
симальной�с
орости,�то�Hстанов
и�в�P120�-�
P139�остаются�теми�же,�а�значения�в�P118�и/или�P119�изменяются).

Номинальная�величина�ЭДС

SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76
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01.99 Списо
�параметров

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

PNU�������Описание Диапазон�значения
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Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая�

�станов�а

Тип

(см.�та
же�раздел�8,�лист�23)
ЭДС,�
оторая�дости9ается�при�полном�возбHждении�(со9ласно�
параметрH�P102)�и�с
орости,�Hстановленной�в�параметре�P119.�
Параметр�Hстановлен�автоматичес
и�при�выполнении�оптимизации�
в�режиме�ослабляющей�поля��(P051=27),�и�определяет�в�этом�
слHчае�задание�ЭДС�в�диапазоне�ослабления�поля.

Примечание:
Для�ре9Hлирования�в�режиме�ослабления�поля�важно�толь
о�
отношение�междH�P118�и�P119.�Задание�ЭДС�в�диапазоне�
ослабления�поля�определяется�(P101�-�P100�*�P110).�Если�
впоследствии�Hстанов
и�в�P100,�P101�или�P110�изменяются,�то�нет�
необходимости��повторено�выполнять�оптимизацию�режима�
ослабления�поля.�Одна
о,�P118�то9да�более�не�определяет�задания�
ЭДС�диапазоне�ослабления�поле.
Если�Hстанов
а�в�параметре�P102�или�Hстанов
а�ма
симальной�
с
орости�были�впоследствии�изменены,�то�должна�быть�повторно�
выполнена�оптимизация�режима�ослабления�поля.

С
орость,�при�
оторой�фа
тичес
ое�значение�ЭДС,�
а
�Hстановлено�
в�параметре�P118,�дости9ается�при�полном�возбHждении�(со9ласно�
параметрH�P102).
Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�при�выполнении�
оптимизации�режима�ослабления�поля,�(P051=27)�и�определяет�в�
этом�слHчае�а
тивизацию�предела�с
орости�при�ослаблении�поля.

Примечание:
Что�
асается�ре9Hлирования�при�ослаблении�поля,�то�Hместно�
толь
о�отношение�междH�P118�и�P119.�Ко9да�Hстанов
и�в�P100,�
P101�или�P110�впоследствии�изменяются,�то�нет�необходимости�в�
повторном�выполнении�оптимизации�режима�ослабления�поля.�
Одна
о,�P119�то9да�больше�не�определяет�с
орость�а
тивизацию�
предела�ослаблении�поля.
Если�Hстанов
а�в�параметре�P102�или�Hстанов
а�ма
симальной�
с
орости�впоследствии�изменяются,�то�должна�быть�повторно�
выполнена�оптимизация�режима�ослабления�поля.�

0�до�1000
[В]
1В

0.0�до�199.9
[%]
0.1%

Инд:�4
FS=340
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Инд:�4
FS=100.0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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P128

FDS

Инд:�4
FS=29.4
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P129

FDS
FS=33.1

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P130

FDS
FS=36.8

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P131

FDS
FS=40.6

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P132

FDS
FS=44.6

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P133

FDS
FS=48.9

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P134

FDS
FS=53.6

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P135

FDS
FS=58.9

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P136

FDS
FS=64.9

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P137

FDS
FS=71.8

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P138

FDS
FS=79.8

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P139

FDS
FS=89.1

P052�=�3
P051�=�40
Offline

То��возб�ждения�для�65%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�13)

То��возб�ждения�для�40%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�8)

То��возб�ждения�для�45%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�9)

То��возб�ждения�для�50%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�10)

То��возб�ждения�для�55%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�11)

То��возб�ждения�для�60%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�12)

То��возб�ждения�для�70%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�14)

То��возб�ждения�для�75%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�15)

То��возб�ждения�для�80%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�16)

То��возб�ждения�для�85%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�17)

То��возб�ждения�для�90%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�18)

То��возб�ждения�для�95%�пото�а�дви4ателя�

(Хара�теристи�а�возб�ждения,�точ�а�№�19)

0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102
0.0�до�100.0
[%�от�P102]
0.1%�от�P102

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Инд:�4

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2

Тип:�O2
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�

P124 P129 P134

P123

P122

P121

P120

P128

P127

P126

P125

P133

P132

P131

P130 P135

P136

P137

P138

P139 100,0% If

1)100

95

90

85

80

75

70

65

60

55

50

45

40

35

30

25

20

15

10

5

0
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�станов�а
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Пример�хара�теристи�и�возб�ждения
Хара
теристи
а�примера�по
азывает�более�острое�ис
ривление�(то�есть�меньшHю�степень�насыщения)�чем�
хара
теристи
а�возбHждения,�произведенная�при�заводс
ой�Hстанов
е.

Пото
�дви9ателя�в�%�от�номинально9о�пото
а

То
�возбHждения�в�%�от�P102

1)�Для�фа
тичес
их�то
ов�возбHждения�If�>�100�%�от�P102,�хара
теристи
а�продлевается�линейно�для�внHтренне9о�
вычисления�пото
а�дви9ателя.
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Тре
�1
X173���28,�29

Тре
�2
X173���30,�31

НHлевой�мар
ер
X173���32,�33

Heidenhain�ROD
Teldix�Rotaswitch�Serie�26

Tра
�1
X173���28,�29

Тра
�2
X173���30,�31

X173���32,�33 Hubner�OG9DN,�POG9DN
�360°

225 ±�60°

3.

Tре
�1
X173���28,�29

Tре
�2
X173���30,�31

X173���32,�33

4.

X173���28,�29

X173���30,�31

X173���32,�33

CCW�вращение�(против�часовой�стрел
и)CW�вращение�(по�часовой�стрел
е)

ИмпHльсный�выход

Направление�вращения

SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76
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Заводс�ая
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11.8���Определение�имп�льсно4о�датчи�а�с�орости,�считывание�с�орости�
���������имп�льсным�датчи�ом�с�орости

Мо9Hт�быть�использованы�следHющие�типы�датчи
ов�с
орости�(выбор�типа�в�P140):

1.����ИмпHльсный�датчи
�с
орости�типа�1
Датчи
�с�двHмя�импHльсными,�взаимно�смещенными�на�90°,�трэ
ами�(с�/�без�нHлевым�мар
ером)

2.���ИмпHльсный�датчи
�с
орости�1a
Датчи
�с�двHмя�импHльсными,�взаимно�смещенными�на�90°,�трэ
ами�(с�/�без�нHлевым�мар
ером).�
НHлевой�мар
ер�преобразHется�внHтренне�в�та
ой�же�си9нал�
а
�и�для�типа�1.

..

Teldix�Rotaswitch�Serie�25
Honeywell�HDM�Series

ИмпHльсный�датчи
�с
орости�типа�2
Датчи
�с
орости�с�одним�импHльсным�тре
ом�на�направление�вращения�(с�/�без�нHлевым�мар
ером).

CW�вращение�(по�часовой�стрел
е) CCW�вращение�(против�часовой�стрел
и)

НHлевой�мар
ер

ВнHтренний�нHлевой�мар
ер

НHлевой�мар
ер

ИмпHльсный�датчи
�с
орости�типа�3

Эн
одер�с�одним�импHльсным�тре
ом�и�одним�выходом�направления�вращения�(с�/�без�нHлевым�мар
ером).

Tре
�1

Tре
�2

НHлевой�мар
ер
НHлевой�мар
ер
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Примечания�по�выборH�импHльсно9о�датчи
а�с
орости�(число�импHльсов):

141PX

1
�

X�=

141P

18000000

21973
IM >>

18000000
IM

P140 Выбор�типа�имп�льсно4о�датчи�а�с�орости

Смотри�начало�это9о�раздела�(11.8)�по�типам�импHльсных�датчи
ов

0�дo�4
1

Инд:�Нет
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P141 Число�имп�льсов�имп�льсно4о�датчи�а 1�до�32767
[импHльс/об.]
1�импHльс/об.

Инд:�Нет
FS=500
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P142 Выбор�напряжения�си4нала�имп�льсно4о�датчи�а

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ

0�-�1
1

Инд:�Нет
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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Наименьшая�с
орость,�
оторая�может�быть�измерена�импHльсным�датчи
ом,�
вычисляется�при�помощи�следHющей�формHлы:

nmin[rev/min]=21973* ФормHла�применяется�для�номинально9о�времени�
измерения�1�мс�при�P146=0�и�P147=0

СледHющие�применения:
1��для�1x�оцен
а�си9нала�импHльсно9о�датчи
а�с
орости�(P144=0)
2��для�2x�оцен
а�си9нала�импHльсно9о�датчи
а�с
орости�(P144=1)
4��для�4x�оцен
а�си9нала�импHльсно9о�датчи
а�с
орости�(P144=2)
см.�та
же�”Единичная/множественная�оцен
а�импHльсно9о�датчи
а”

Наименьшие�с
орости�интерпретирHются�
а
�n=0.

Частота�си9налов�импHльсных�датчи
ов�на�
леммах�28�и�29�или�30�и�31�не�должна�превышать�300�
Гц.
Наибольшая�с
орость,�
оторая�может�быть�измерена�импHльсным�датчи
ом�вычисляется�из�следHющей�формHлы:

nmax[rev/min]=

При�выборе�импHльсно9о�датчи
а�с
орости,�поэтомH,�важно�быть�Hверенным�в�том,�что�наименьшая�возможная�с
орость�
0�значительно�выше,�чем�nmin,�а�наибольшая�возможная�с
орость�не�превышает�nmax.

Уравнения�для�выбора�числа�импHльсов�на�оборот�IM�импHльсно9о�датчи
а�с
орости

X*nmin[rev/min]

nmax[rev/min]

Единичная/множественная�оцен�а�имп�льсных�датчи�ов:

Установ
а�для�единичной�/множественной�оцен
и�импHльсов�датчи
а�применима�для�фHн
ций�считывания�
а

с
орости�та
�и�позиции.

1x�оцен
а:���Оцениваются�толь
о�нарастающие�фронты�одной�импHльсной�дорож
и�(применяется�для�всех�типов�датчи
ов).
2x�оцен
а:���Оцениваются�нарастающие�и�спадающие�фронты�одной�импHльсной�дорож
и�(может�быть�Hстановлено�для�Č
�������������������датчи
ов�типов�1,�1a�и�2).
4x�оцен
а:���Оцениваются�нарастающие�и�спадающие�фронты�двHх�импHльсных�дороже
(может�быть�Hстановлено�дляČ
�������������������датчи
ов�типов�1,�1a)

Для�фHн
ции�считывания�позиции�см.�параметры�P450�и�P451�

0

1
2
3
4

Без�датчи
а/фHн
ция�"Считывание�с
орости�импHльсным�
датчи
ом"�не�выбрана
ИмпHльсный�датчи
�с
орости�типа�1
ИмпHльсный�датчи
�с
орости�типа�1a
ИмпHльсный�датчи
�с
орости�типа�2
ИмпHльсный�датчи
�с
орости�типа�3

0����С�импHльсно9о�датчи
а�выводятся�си9налы�5�В
1����С�импHльсно9о�датчи
а�выводятся�си9налы�15�В

Приведение�в�соответствие�внHтренних�рабочих�точе
�напряжению�
приходящих�си9налов�от�импHльсно9о�датчи
а.

Сброс�параметра�P142�для�изменения�Hстанов
и�не�пере
лючает�
напряжение�питания�для�импHльсно9о�датчи
а�(
леммы�X173.26�и�
27).�На�
лемме�X173.26�все9да�находится�+15В.�Для�импHльсно9о�
датчи
а,�требHюще9о�5В�питания,�должен�быть�предHсмотрен�
внешний�источни
�питания.



11-24

P143

FDS

Установ�а�ма�симальной�с�орости��правления�для�
имп�льсно4о�датчи�а

1�до�6500.0
[об/мин]
0.1об/мин

Инд:�4
FS=500.0
Тип:�O4

P052�=�3
P051�=�40
Online

P144

*

FDS

0 1x�оцен
а�си9налов�импHльсно9о�датчи
а

1 2x�оцен
а�си9налов�импHльсно9о�датчи
а�(для�датчи
ов�типа�1,�1a,�2)
2 4x�оцен
а�си9налов�импHльсно9о�датчи
а�(для�датчи
ов�типа�1,�1a)

Примечание:

0�-�2
1

Инд:�4
FS=2
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P145

*

FDS 0

1

ПредHпреждение:

0�-�1
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P146

*

FDS 0

1

Предостережение:

0�-�1
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P147

*

FDS 0
1

2

0�до�2
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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Ша4
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�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

Установ
а�с
орости�в�этом�параметре�соответствHет�100%�
фа
тичес
ой�с
орости�(K0040).

Параметры�Hправления�для�считывания�с
орости�импHльсным�датчи
ом�от�P144�до�P147:
P144�и�P147�определяют�основные�Hстанов
и�для�считывания�фа
тичес
ой�с
орости�посредством�импHльсно9о�датчи
а�
(единичная�или�множественная�оцен
а�си9налов�импHльсно9о�датчи
а�и�номинально9о�времени�измерения),�и�та
им�
образом�та
же�определяют�наименьшHю�возможнHю�измеряемHю�с
орость�(минимальная�с
орость).

P145�и�P146�мо9Hт�быть�использованы�в�специальных�слHчаях�для�расширения�диапазона�измерения�с
оростей�вниз,�до�
более�низ
их�с
оростей�чем�основная�минимальная�с
орость,�определенная�Hстанов
ами�в�P144�и�P147.

Множественная�оцен�а�си4налов�датчи�а

В�отличие�от�метода�1x�оцен
H,�2x�или�4x�оцен
H�Hменьшают�
минимальнHю�измеряемHю�с
орость�с�
оэффициентом�2�или�4�
соответственно,�но�мо9Hт�вызвать�"неHстойчивость"�фа
тичес
о9о�
значения�с
орости�с�датчи
ами�с�неравным��отношением�импHльса�/�
паHзы�или�без�точно9о�смещения�междH�си9налами�тре
ов�датчи
а�
на�90°.

Автоматичес�ое�пере�лючение�диапазона�для�измерения�
низ�их�с�оростей�-�пере�лючение�множественной�оцен�и

Автоматичес
ое�пере
лючение�множественной�оцен
и�си9налов�
импHльсно9о�датчи
а��от
лючено�(то�есть�P144�все9да�а
тивен)

Автоматичес
ое�пере
лючение�множественной�оцен
и�си9налов�
импHльсно9о�датчи
а�в
лючено�(то�есть�
о9да�P144�=�0,�для�
низ
их�с
оростей�выбрается�2x�оцен
H�и�для�очень�низ
их�
с
оростей�4x�оцен
H.�Ко9да�P144�=�1,�для�низ
их�с
оростей�
выбрается�4x�оцен
H).�В�противоположность�P145�=�0,�эта�
Hстанов
а�Hменьшает�минимальнHю�измеряемHю�с
орость�на�

оэффициент�=�4.

Пере
лючение�множественно9о�метода�оцен
и�для�импHльсно9о�
датчи
а�та
же�воздействHет�на�фHн
цию�считывания�позиции�в�

анале�измерения.�По�этой�причине,�эта�Hстанов
а�не�может�
использоваться�при��операции�позиционирования.�Конне
торы�от�
K0042�до�K0044�не�действHют�при�P145�=�1.

Автоматичес�ое�пере�лючение�диапазонов�для�измерения�
низ�их�с�оростей�-�пере�лючение�времени�измерения

Автоматичес
ое�пере
лючение�времени�измерения�вы
лючено�
(т.�е.�P147�все9да�а
тивен)
Автоматичес
ое�пере
лючение�времени�измерения�в
лючено.�
Эта�Hстанов
а�расширяет�время�измерения�для�низ
их�
с
оростей�(основанная�на�Hстанов
е�времени��измерения�в�
P147,�т.�е.�
о9да�P147�=�0,�номинальное�время�измерения�
пере
лючается�на�2�мсе
.�для�низ
ой�с
орости�и�на�4�мсе
.�для�
очень�низ
их�с
оростей.�Ко9да�P147�=�1,�номинальное�время�
измерения�пере
лючается�на�4�мсе
.�для�низ
их�с
оростей)

При�P146=1,�минимальная�измеряемая�с
орость�может�быть�
Hменьшена�на�
оэффициент�4�в�противоположность�Hстанов
е�0.�
Одна
о,�эта�Hстанов
а�приводит�
�более�длительной�задерж
е�
считывания�фа
тичес
ой�с
орости�в�диапазоне�расширенной�
минимальной�с
орости.
Номинальное�время�измерения�при�оцен�е�си4нала�
имп�льсно4о�датчи�а�с�орости

Номинальное�время�измерения�=�1�мсе


Номинальное�время�измерения�=�2�мсе
�(производит�"более�
стабильное"�фа
тичес
ое�значение�с
орости�чем�при�0)
Номинальное�время�измерения�=�4�мсе
�(для�приводов�с�
высо
им�моментом�инерции,�производит�"более�стабильное"�
фа
тичес
ое�значение�с
орости�чем�при�0)

Предостережение:
Ко9да�P147�=�1�или�2,�минимальная�измеряемая�с
орость�может�
быть�Hменьшена�с�
оэффициентами�2�или�4�по�отношению�
�0.�
Одна
о�эти�Hстанов
и�Hвеличивают�задерж
H�считывания�
фа
тичес
ой�с
орости.�По�этой�причине,�P200�должен�быть�
параметрирован�по�
райней�мере�на�5�мсе
�прежде,�чем�бHдет�
выполнена�оптимизация�ре9Hлятора�с
орости.
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P148

*

FDS

0

1

0�-�1
1

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P150

FDS

Предел��4ла�G�(я�орь) 0�до165
[9радHс]
1�9радHс

P052�=�3
P051�=�40
Online

P151

FDS

120�до�165
[9радHс]
1�9радHс

Инд:�4
FS=150
Тип:�O2

P152

*
FDS

1�до�20 Инд:�4
FS=20
Тип:�O2

P153

*

FDS

0

1
2

0�до�2
1

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P154

*

FDS

0

1

0�-�1
1

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

P155

FDS

0.01�до�200.00
0.01

Инд:�4
FS=0.10
Тип:�O2

P156

FDS

0.001�до�10.000
[s]
0.001s

Инд:�4
FS=0,200
Type:�O2

P157

*

FDS
0

1

0�-�1
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P158

FDS

0.000�до�1.000
[се
]
0.001се


Инд:�4
FS=0.000
Тип:�O2
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Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)

PNU�������Описание Диапазон�значения

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая�

�станов�а

Тип

Ф�н�ция�слежения�за�имп�льсным�датчи�ом�с�орости
ФHн
ция�слежения�за�импHльсным�датчи
ом�с
орости�
от
лючена�(А
тивизация�F048,�в�ответ�на�дефе
тный�
импHльсный�датчи
,�забло
ирована)
ФHн
ция�слежения�за�импHльсным�датчи
ом�с
орости�
в
лючена�(аппаратные�средствадля�
онтроля�си9налов�
импHльсно9о�датчи
а�для�неправдоподобно9о�режима�(то�есть�
частые�изменения�с
орости,�расстояние�междH�фронтами�
слиш
ом�
орот
ими,�поврежден�проводни
�или�замы
ание�
междH�двHмя�проводни
ами�датчи
а)�и�может�привести�
�
а
тивизации�F048)

11.9���Ре4�лирование�то�а�я�оря,�состояние�авто-реверса,�вентильный�бло�
���������я�оря.

Предел�стабильности�выпрямителя�для�H9ла�Hправления�
преобразователя�я
оря.

Предел��4ла�W�(я�орь)

Инд.:�4
FS=5�/�30�
(для�1Q�/�4Q�
преобразов.)�
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

Инверторный�предел�стабильности�для�H9ла�Hправления�
преобразователя�я
оря.�Это�о9раничение�H9ла�Hправления�а
тивно�
толь
о,�
о9да�то
�я
оря�непрерывен.�В�слHчае�прерывисто9о�то
а�
я
оря,�H9ол�Hправления�о9раничивается�165�9радHсами.

Корре�ция�сетевой�частоты�(я�орь)

ВнHтренняя�сетевая�синхронизация�для�импHльсов�Hправления�
я
орем,�полHченная�с�силовых�
лемм�(сетевое�питание�я
оря),�
Hсредняется�по�числH�периодов�сети�Hстановленных�в�этом�
параметре.�При�работе�в�"слабых"�сетях�с�непостоянными�
частотами,�например,�на�дизель9енераторе�(изолированное�
Hправление),�этот�параметр�должен�быть�Hстановлен�ниже�чем�для�
Hправления�в��системах�с�"постоянным�В/Гц",�для�то9о�чтобы�
достичь�более�высо
ой�с
орости�частотной�
орре
ции.

Слово��правления�для�пред�правления�я�орем

ПредHправление�я
орем�забло
ировано,�
выход�предHправления�=�165°
ПредHправление�я
орем�а
тивно
ПредHправление�я
орем�а
тивно,�но�действие�ЭДС�а
тивно�
толь
о�при�изменении�направления�момента�(должна�быть�
Hстановлена�в�слHчаях,�
о9да�
леммы�я
оря�должны�
запитывать�большие�индH
тивности,�например�подъемные�
соленоиды,�питание�возбHждения)

Установ�а�I��омпоненты�ре4�лятора�то�а�я�оря�в�н�ль

Установ
а�I�
омпоненты�ре9Hлятора�нHль�
(то�есть�полHчить�чисто�P�ре9Hлятор)

Ре9Hлятор�I�
омпоненты�а
тивен

P��оэффициент�ре4�лятора�то�а�я�оря

Пропорциональный�
оэффициент�ре9Hлятора�то
а�я
оря.�Этот�
параметр�автоматичес
и�Hстанавливается�при�выполнении�
оптимизации�для�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�(я
орь�и�
возбHждение)�(P051=25).

Время�сбрса�ре4�лятора�то�а�я�оря

Этот�параметр�автоматичес
и�Hстанавливается�при�выполнении�
оптимизации�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�(я
орь�и�
возбHждение)�(P051=25).
Слово��правления�для�инте4ратора�задания�то�а

Уменьшенная�на9рHз
а�на�редH
тор
Инте9ратор�а
тивирHется�толь
о�после�изменения�
направления�момента�(действHет�
а
�формирователь�рампы�
для�задания�то
а�я
оря�толь
о,�по
а�выход�не�дости9нет�
задания�на�входе�инте9ратора�в�первое�время�после�
изменения�направления�момента).
Инте9ратор�задания�то
а
Инте9ратор�а
тивен�все9да�(действHет�
а
�формирователь�
рампы�задания�то
а�я
оря).

Время�нарастания�для�инте4ратора�задания�то�а�
(�меньшенная�на4р�з�а�на�ред��тор).

Период�рампы�Hс
орения�со�стHпенчатым�изменением�задания�от�
0%�до�100%�в�r072.002.
P157=1,�P158=0.040�должен�быть�Hстановлен�для�старых�машин.

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online



11-26

P159

FDS
0.05%

P159

I

II

0

P160

FDS

0.000�до�2.000
[се
]
0.001се


P161

FDS

0�до�100
1

P162

*

FDS

0

1

1

P163

*

FDS
0

1

2

3

1

P164

*

FDS
0

1

1

P165

*

BDS
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Поро4�пере�лючения�для�состояния�автореверса�(я�орь)

Выход�ре9Hлятора�с
орости

требHемое�направление�момента

0.00�до�100.00�
[%]
0.01%�от�выхода�
ре9Hлятора�n�

Дополнительный�интервал�с�н�левым�моментом
Дополнительный�интервал�с�нHлевым�моментом�для�изменения�на-
правления�при�4Q�Hправлении.��Особенно�важно�Hстановить�этот�па-
раметр�в�значения�>�0�для�я
оря�преобразователя,�
�
оторомH�под-

лючены�большие�индH
тивности�(например�подъемные�соленоиды).

Дополнительные�Alpha�W�имп�льсы

Число�дополнительных�Альфа�W�импHльсов�после�обнарHжения�
си9нала�I=0�перед�изменением�направления�момента�при�4Q�
Hправлении.�Особенно�важно�Hстановить�этот�параметр�в�значения��
>0�для�я
оря�преобразователя,�
�
оторомH�под
лючены�большие�
индH
тивности�(например�подъемные�соленоиды).

Метод�вычисления�ЭДС�для�пред�правления�я�орем

Применяется�ЭДС,�полHченная�из�измеренно9о�напряжения�
я
оря

Применяется�ЭДС,�полHченнная�из�вычисленно9о�напряжения�
я
оря�(целю�этой��Hстанов
и�является�предотвращение�
возни
новения�любых�низ
очастотных�(<�15�Гц)�
олебаний�то
а�
я
оря)

Метод�фильтрации�ЭДС�для�пред�правления�я�оря

Без�фильтрации
ФильтрHющее�звено,�постоянная�времени�фильтра�=�
приблизительно�10�мсе
�
(толь
о�для�использования�
валифицированным�персоналом)
Среднее�двHх�последних�значений�ЭДС
(толь
о�для�использования�
валифицированным�персоналом)

Среднее�трех�последних�значений�ЭДС

Установ�а��омпоненты�Р�ре4�лятора�то�а�я�оря�в�н�ль

Установ
а�
омпоненты�P�ре9Hлятора�в�нHль�
(т.�е.�для�полHчения�чисто9о�I�ре9Hлятора)
Компонента�P�ре9Hлятора�а
тивна

Выбор�бине�тора��правления�ф�н�цией�"Разрешение�
направления�момента�для�е4о�изменения"

0�=�Бине
тор�B0000
1�=�Бине
тор�B0001
и�т.�д.

Состояние�бине
тора�=
0�...�Разрешение�для�M0�или�MII
1�...�Разрешение�для�M0�или�MI

Инд:�4
FS=0.01
Тип:�O2

P052=�3�
P051=40�
Online

Инд:�4�
FS=0.000
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=40
Online

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

0�-�1 Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

0�до�3

0�-�1

Инд:�4
FS=3
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Все�номера�
бине
торов
1

Инд:�2
FS=220
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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P169

*

FDS

1

P170

*

FDS
P169� P170

�0�� �0

�0�� �1

�1�� �0

�1 �1

1

P171

FDS
P172

FDS
P180

FDS

P181

FDS

P182

FDS

P183

FDS

P184

FDS

P200

FDS

P201

FDS

11.10����О4раничение�то�а,�о4раничение�момента

Выбор�ре4�лирования�момента�/�то�а�с�зам�н�той�ОС

См.�параметр�P170

0�-�1

Выбор�ре4�лирования�момента�/�то�а�с�зам�н�той�ОС

Ре9Hлирование�то
а�с�зам
нHтой�ОС�и�о9раничение�то
а
Ре9Hлирование�момента�с�зам
нHтой�ОС�и�о9раничение�
момента�(задание�момента�преобразHется�в�задание�
то
а:�Задание�то
а�=�задание�момента�/�пото
�дви9ате-
ля)�О9раничение�то
а�а
тивирHется�дополнительно.

Ре9Hлирование�то
а�с�зам
нHтой�ОС�и�о9раничением�
момента�(H
азанный�предел�момента�преобразHется�в�
предел�то
а:�Предел�то
а�=�предел�момента�/�пото
�
дви9ателя)�О9раничение�то
а�а
тивирHется�
дополнительно.

Не�Hстанавливать!

Примечание:
ДействHющая�хара
теристи
а�возбHждения�(P117=1)�должна�быть�
достHпна�при�P169�или�P170=1.�Если�это�не�та
,�то�должна�быть�
выполнена�оптимизация�режима�ослабления�поля�(P051=27).
P263�определяет�входное�
оличество�для�вычисления�пото
а�
дви9ателя.
Предел�то�а�системы�в�направлении�момента�I

Предел�то�а�системы�в�направлении�момента�II

Положительный�предел�момента�1

Отрицательный�предел�момента�1

Положительный�предел�момента�2

Отрицательный�предел�момента�2

Поро4овая�с�орость�для�пределов�моментов

Если�выбирается�"Пере
лючение�предела�момента"�(состояние�
бине
тора�выбранно9о�в�P694=1)�и�с
орость�выше�чем�Hстанов
а�
предельной�с
орости�в�параметре�P184,�то�а
тивирHется�предел�
момента�2,��вместо�предела�момента�1.

Если�выбирается�"Пере
лючение�предела�момента"�(состояние�
бине
тора�выбранно9о�в�P694=1)�и�с
орость�выше�чем�Hстанов
а�
предельной�с
орости�в�параметре�P184,�то�а
тивирHется�предел�
момента�2,��вместо�предела�момента�1.

Если�выбирается�"Пере
лючение�предела�момента"�(состояние�
бине
тора�выбранно9о�в�P694=1)�и�с
орость�(K0166)�выше�чем�
Hстанов
а�предельной�с
орости�в�параметре�P184,�то�а
тивирHется�
предел�момента�2�(P182,�P183)�вместо�предела�момента�1�(P180,�
P181).

11.11��Ре4�лятор�с�орости

Установ�а�значений�для�ре4�лятора�с�орости�-�обработ�а�фа�тичес�о4о�значения/задания

Постоянная�времени�фильтра�для�фа�тичес�о4о�значения�
ре4�лятора�с�орости

Фильтрация�фа
тичес
о9о�значения�с
орости�посредством�
элемента�PT1.
Эта�Hстанов
а�фильтра�принимается�во�внимание�при�выполнении�
оптимизации�
онтроллера�с
орости��(P051=26).

Полоса�подавления�1:�Резонансная�частота 1�до�140
[Гц]
1Гц

0�до�10000
[мсе
]
1мсе


0.00�to�120.00
[%]
0.01%�of�maximum�
speed

-300.00�to�300.00
[%]
0.01%�of�rated�
motor�torque

-300.00�to�300.00
[%]
0.01%�of�rated�
motor�torque

-300.00�to�300.00
[%]
0.01%�of�rated�
motor�torque

-300.00�to�300.00
[%]
0.01%�of�rated�
motor�torque

-300.0�to�0.0
[%�of�P100]
0.1%�of�P100

0.0�to�300.0
[%�of�P100]
0.1%�of�P100

0�-�1

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2
Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Инд:�4
FS=100.0
Тип:�O2
Инд:�4
FS=-100.0
Тип:�I2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

Инд:�4
FS=300.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=-300.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=300.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=-300.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76
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P202

FDS

Полоса�подавления�1:�Добротность

P203

FDS

Полоса�подавления�2:�Резонансная�частота

P204

FDS

Полоса�подавления�2:�Добротность

0
1
2
3

P205

FDS
P206

FDS

r219 P052�=�3

P222

FDS

P223

*

FDS

1

P224

*

FDS

1

P225

FDS

P226

FDS

0���������Добротность�=�0.5
1���������Добротность�=�1
2���������Добротность�=�2
3���������Добротность�=�3

Добротность�=�0.5
Добротность�=�1
Добротность�=�2
Добротность�=�3

D�элемент:�Постоянная�времени�дифференцирования

D�элемент:�Постоянная�времени�фильтра

Отображение�действ�юще4о��оэффициента�P�ре4�лятора�
с�орости

Ре4�лятор�с�орости:�поро4�пере�лючения�PI�/�P�ре4�лятора

Установ�а�значений�для�ре4�лятора�с�орости

Слово��правления�для�пред�правления�ре4�лятора�с�орости

Слово��правления�для�I��омпоненты�ре4�лятора�с�орости

Коэффициент�P�ре4�лятора�с�орости

Время�сброса�ре4�лятора�с�орости

Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�при�оптимизации�
ре9Hлятора��с
орости�(P051=26).

См.�та
же�Hстанов
H�значений�для�фHн
ции�"Настрой
а�ре9Hлятора�
с
орости"�(с�P550�до�P559).
Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�при�оптимизации�
ре9Hлятора��с
орости�(P051=26).

0�����Установ
а�I�
омпоненты�ре9Hлятора�в�0�(т.�е.�для�Hстанов
и�
�������чисто�P�ре9Hлятора)�
1�����I�
омпонента�ре9Hлятора�а
тивна.
�������I�
омпонента�останавливается�при�достижении�предела�
�������момента�или�то
а�
2�����I�
омпонента�ре9Hлятора�а
тивна
�������I�
омпонента�останавливается�при�достижении�предела�момента�
3�����I�
омпонента�ре9Hлятора�а
тивна
�������I�
омпонента�останавливается�толь
о�при�достижении��±199.99%

0�����ПредHправление�ре9Hлятора�с
орости�не�действHет�
1�����ПредHправление�ре9Hлятора�с
орости�действHет�
а
�задание�
момента�(добавляется�
�выходH�n�ре9Hлятора)

0.00�����Автоматичес
ое�пере
лючение�от�ре9Hлятора�PI�
�P�от
лючено.

>�0.00 В�зависимости�от�фа
тичес
ой�с
орости�(K0166),�ре9Hлятор�
PI��пере
лючается�на�P,�если�с
орость�понижается�ниже�
поро9а,�Hстановленно9о�в�параметре�P222.�Инте9ратор�не�
в
лючается�(со�значением�0)�до�тех�пор�по
а�фа
тичес
ая�
с
орость�не�станет�>�P222�+2%�nmax.�
Эта�фHн
ция�позволяет�приводH�остановиться�без�
перере9Hлирования,�использHя�нHлевое�задание�при�
разрешении�ре9Hлятора.�
Эта�фHн
ция�а
тивна�толь
о,�если�бине
тор,�выбранный�в�
P698,�находится�в�состоянии�ло9ичес
ой�"1.

0.010�до�10.000
[се
]
0.001се


0.10�до�200.00
0.01

0�до�3

0�-�1

0.00�до�10.00
[%]
0.01%�ма
сималь-
ной�с
орости

0.01�до�200.00
0.01

0�до�100
[мсе
]
1мсе


0�до�1000
[мсе
]
1мсе


0�до�3
1

1�до�140
[Гц]
1Гц

0�до�3
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Инд:�4
FS=0,650
Тип:�O2

Инд:�4
FS=3.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�Нет
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76
SIMOREG�DC�Master����Operating�Instructions
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P227

FDS

P228

FDS

P229

*

FDS
0

1

1

P234

*

FDS
0

1

1

11.12����Ре4�лирование�то�а�возб�ждения�с�зам�н�той�ОС,�
������������вентильный�бло��возб�ждения
P250

FDS
P251

FDS
P252

*

FDS

P253

*

FDS
0

1

1

P254

*

FDS

0

1

P255

FDS

P256

FDS

Speed�controller�droop

ФHн
ция: Запараметрированный�
онтHр�обратной�связи�может�быть�под
лючен�параллельно�I�и�P�
омпонентам�ре9Hлятора�
с
орости�(действHет�на�точ
H�сHммирования�задания�и�фа
тичес
о9о�значения).

Понижение�ре4�лятора�с�орости

Установ
а�10%�понижения�с
орости�приводит�
�10%�от
лонению�
с
орости�от�задания�от�100%�выхода�ре9Hлятора�(100%�задания�
момента�или�то
а�я
оря)�("смя9чение"�ре9Hлирования�с�зам
нHтой�
ОС).
См.�та
же�P562,�P563,�P630�и�P684

Постоянная�времени�фильтра�для�задания�с�орости

Фильтрование�задания�посредством�элемента�PT1.�Этот�параметр�
Hстанавливается�автоматичес
и�в�то�же�значение�в�
оторое�
Hстанавливается�время�ре9Hлятора�с
орости�при�выполнении�е9о�
оптимизации�(P051=26).�Это�может�быть�полезно�для�параметри-
рования�нижних�значений�при�использовании�формирователя�
рампы.

Управление�отслеживанием�I��омпоненты�для�ведомо4о�привода

На�ведомом�приводе,�I�
омпонента�ре9Hлятора�с
орости�
делается�та
ой�чтобы�следовать�следHющемH�M�(set,�n�contr.)�
=�M(set,�limit),�задание�с
орости�Hстанавливается�в�значение��
фа
тичес
ой�с
орости.
Отслеживание�не�действHет

Установ�а�P��омпоненты�ре4�лятора�с�орости�в�н�ль

Установ
а�P�
омпоненты�ре9Hлятора�с
орости�в�нHль�(т.e.�для�
полHчения�чисто9о�I�ре9Hлятора)
Компонента�P�ре9Hлятора�а
тивна

Предел��4ла�G�(возб�ждение)

Предел�стабильности�выпрямителя�для�H9ла�Hправления�
преобразователя�возбHждения

Фильтрация��орре�ции�сетевой�частоты�(возб�ждение)
ВнHтренняя�сетевая�синхронизация�для�импHльсов�Hправления�
возбHждением,�полHченная�с�
лемм�питания�возбHждения,�
фильтрHется�с�этой�постоянной�времени.�При�Hправлении�в�"слабых"�
сетях�с�нестабильной��частотой,�например�от�дизель-9енератора�
(изолированное�Hправление),�постоянная�времени�фильтра�должна�
быть�Hстановлена�ниже,�чем�для�Hправления�в�системах�с�
"постоянной�V/Hz",�для�то9о�чтобы�достичь�более�высо
ой�с
орости�

орре
ции�частоты.
Взависимости�от�Hстанов
и�бло
ов,�фHн
ция�сетевой�синхронизации�
может�быть�дополнительно�изменена�следHющим�образом:
Ко9да�параметр�Hстанавливается�в�отличное�от�нHля�число,�
измеренные�пересечения�нHля�для�сетевой�синхронизации�
подвер9аются�дополнительной�"фильтрации",�что�может�HлHчшить�
работH�в�слHчае�трHдностей�с�
рат
ими�провалами�сети�(например�
питание�через�с
ользящие�то
осъемни
и),�но�может�быть�
Hстановлено�толь
о�для�сетей�с�постоянной�V/Hz�(не�для�слабых�
изолированных�систем�питания).

Слово��правления�для�пред�правления�возб�ждением

ПредHправление�возбHждением�не�действHет,�выход�
предHправления�=�180°
ПредHправление�возбHждением�а
тивно,�выход�зависит�от�зада-
ния�то
а�возбHждения,�сетевое�напряжение�возбHждения,�P112

Установ�а��омпоненты�I�ре4�лятора�то�а�возб�ждения�в�н�ль

Установ
а�
омпоненты�I�ре9Hлятора�в�нHль�(т.e.�для�полHчения�
чисто9о�P�ре9Hлятора)
I�
омпонента�ре9Hлятора�а
тивна

Коэффициент�P�ре4�лятора�то�а�возб�ждения

Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�во�время�выполнения�
оптимизации�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�(я
оря�и�возбHжде-
ния)�(P051=25).
Время�сброса�ре4�лятора�то�а�возб�ждения

Этот�параметр�Hстанавливается�автоматичес
и�во�время�выполнения�
оптимизации�предHправления�и�ре9Hлятора�то
а�(я
оря�и�возбHжде-
ния)�(P051=25).

0.001�до�10.000
[се
]
0.001се


0.01�до�100.00
0.01

0�-�1
1

0�-�1

0�до�200
[мсе
]
1мсе


0�до�180
[9радHсы]
1�9радHс

0�до�180
[9радHсы]
1�9радHс

0�-�1

0�-�1

0�до�10000
[мсе
]
1мсе


0.0�до�10.0
[%]
0.1%

Инд:�4
FS=0.0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
Инд:�4
FS=180
Тип:�O2
Инд:�4
FS=200
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

Инд:�4
FS=5.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0,200
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Предел��4ла�W�(возб�ждение)
Предел�стабильности�инвертора�для�H9ла�Hправления�
преобразователя�возбHждения
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P257

FDS

P258

FDS

P263

*

FDS

0

1

2

P264

*

FDS
0

1

11.13�����Ре4�лирование�ЭДС�с�зам�н�той�ОС

P272

* 0

1

P273

*

FDS

0

1

1

Значение,�до�
оторо9о�то
�возбHждения�Hменьшаеться�
о9да�фHн
-
ция�"Автоматичес
ое�Hменьшение�то
а�возбHждения"�запараметри-
рована�(посредством�P082=xx2)�или�выбором�Hправляемой�си9налом�
фHн
ции�"ВозбHждение�по
оя"�(выбрана�в�P692).

Возб�ждение�по�оя

Время�задерж�и�с�автоматичес�им��меньшением�то�а�
возб�ждения
Задерж
а,�после�
оторой�то
�возбHждения�Hменьшается�до�
значения,�Hстановленно9о�в�параметре�P257�с�автоматичес
ой�или�
Hправляемой�си9налом�фHн
цией�"Уменьшение�то
а�возбHждения"�

о9да�привод�останавливается�после�достижения�состояния�
Hправления�o7.0�или�выше.

Входная�величина�для�вычисления�пото�а�дви4ателя
Входной�величиной�для�вычисления�пото
а�дви9ателя�является�
фа
тичес
ое�значение�ре9Hлятора�то
а�возбHждения�со9ласно�
P612�(K0265),�должна�использоваться�в�связи�с�полностью�

омпенсированной�DC�машиной

Входной�величиной�для�вычисления�пото
а�дви9ателя�является�
выход�предHправления�для�ре9Hлятора�ЭДС��(K0293)�
(ис
лючение:�задание�ре9Hлятора�то
а�возбHждения�(K0268)�с�
а
тивным�полем�по
оя�или�с�забло
ированными�импHльсами�
Hправления�возбHждением),�должна�использоваться�в�связи�с�
нес
омпенсированной�DC�машиной.�Ре9Hлятор�ЭДС�должен�
быть�а
тивен�при�выборе�этой�Hстанов
и��(Ре9Hлятор�ЭДС�

омпенсирHет�реа
цию�я
оря).

Входной�величиной�для�вычисления�пото
а�дви9ателя�является�
задание�ре9Hлятора�то
а�возбHждения�(K0268).�
ПреимHщество:�Величины,�полHченные�из�задания�являются�в�
общем�"более�стабильными"�чем,�те�
оторые�полHчены�из�
фа
тичес
их�значений.

Установ�а�Р��омпоненты�ре4�лятора�то�а�возб�ждения�в�н�ль

Установ
а�
омпоненты�P�ре9Hлятора�в�нHль�
(т.e.�для�то9о�чтобы�полHчить�чистый�I�ре9Hлятор)

P�
омпонента�ре9Hлятора�а
тивна

Режим��правления�для�ре4�лирования�ЭДС�с�зам�н�той�ОС
Если�ЭДС�слиш
ом�высо
а�
о9да�требHется�изменение�
направления�момента�(т.�е.�если�расчетный�H9ол�Hправления�
(K0101)�для�то
а�я
оря�в�новом�направлении�момента�>�165�
9радHсов),�оба�направления�момента�забло
ированы,�то�
а
тивирHется�сообщение�о�сбое�F043�(”Слиш
ом�высо
ая�ЭДС�
для�режима�тормо-жения").�Если,�в�то�же�самое�время,�
абсолютная�величина�требHемо9о�то
а�я
оря�в�новом�
направлении�момента�>�0.5�%�номи-нально9о�DC�то
а�
преобразователя�(P072),�то�а
тивирHется�сообщение�о�сбое�
F043�(см.�Раздел�10�по�возможным�причинам�сбоев).

Если�ЭДС�слиш
ом�высо
а�в�режиме�торможении,�то�
а
тивирHется�предHпреждение�A043�и�автоматичес
ое�
Hменьшение�возбHждения.�
Если�ЭДС�слиш
ом�высо
а�в�режиме�торможения�(т.�е.�если�
следHющее�применяется�для�H9ла�Hправления�я
орем�перед�
о9раничением�(K0101):�a�>�(aW�–�5�9радHсов),�то�а
тивирHется�
A043,��(aW�является�пределом�стабильности�инвертора�со9ласно�
P151�или�165�9радHсов�при�прерывистом�то
е�я
оря.�
ВозбHждение�Hменьшается�при�а
тивации�A043.�
Это�Hменьшение�возбHждения�дости9ается�ре9Hлированием�H9ла�
Hправления�я
оря�
�(aW�-�5�9радHсов)�посредством�P�ре9Hлятора,�
выход�
оторо9о�Hменьшает�задание�ЭДС�ре9Hлятора.�"Работа�
при�ослаблении�поля�с�внHтренним�ре9Hлированием"�(P081=1)�
должна�поэтомH�быть�запараметрирована�та
,�чтобы�
Hменьшение�возбHждения�мо9ло�встHпить�в�силH.�Ко9да�
требHется�изменение�направления�момента,��оба�направления�
момента�остаются�забло
ированными�до�возбHждения,�и�та
им�
образом�ЭДС�Hменьшается�соответственно�(то�есть�по
а�
вычисленный�H9ол�Hправления�(K0101)�требHемо9о�то
а�я
оря��в�
новом�направлении�момента�станет�<�165�9радHсов).

Слово��правления�для�пред�правления�ре4�лятора�ЭДС

ПредHправление�ре9Hлятора�ЭДС�забло
ировано,�выход�предHп-
равления�=�номинальномH�то
H�возбHждения�дви9ателя��(P102)

ПредHправление�ре9Hлятора�ЭДС�а
тивно

0�-�1 Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

0�-�1
1

Инд:�None
FS=0
Тип:�O2

0�-�1
1

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

0�до�2
1

0.0�до�60.0
[се
]
0.1се


Инд:�4
FS=10.0
Тип:�O2

0.0�до�100.0
[%]
0.1%�от�P102

Инд:�4
FS=0.0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
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P274

*

FDS
0

1

P275

FDS

P276

FDS

P277

FDS
P284

*

FDS
0

1

P300

FDS
P301

FDS
P302

*

FDS
0

1

2

3

P303

FDS
P304

FDS
P305

FDS

Установ�а�I��омпоненты�ре4�лятора�ЭДС�в�н�ль

Установ
а�I�
омпоненты�ре9Hлятора�в�нHль�
(т.e.�чтобы�полHчить�чистый�P�ре9Hлятор)

Компонента�I�ре9Hлятора�а
тивна

0�-�1
1

Коэффициент�P�ре4�лятора�ЭДС

Этот�параметр�автоматичес
и�Hстанавливается�при�выполнении��
оптимизации�режима�ослабления�поля�(P051=27).

Время�сброса�ре4�лятора�ЭДС

Этот�параметр�автоматичес
и�Hстанавливается�при�выполнении��
оптимизации�режима�ослабления�поля�(P051=27).

Понижение�ре4�лятора�ЭДС

Установ�а��омпоненты�P�ре4�лятора�ЭДС�в�н�ль

Установ
а�P�
омпоненты�ре9Hлятора�в�нHль�
(т.e.�чтобы�полHчить�чистый�I�ре9Hлятор)

Компонента�P�ре9Hлятора�а
тивна

0.10�до�100.00
0.01

0.010�до�10.000
[се
]
0.001�се


0.0�до�10.0
[%]
0.1%

0�-�1
1

11.14��������Формирователь�рампы

(См.�та
же�Раздел�8,�лист�16�и�Раздел�9)

Для�Hстанов
и�параметров�формирователя�рампы�смотри�параметры�P639�и�P640

О4раничение�на�выходе�формирователя�рампы�(задание�о4раничения).

Эффе
тивными�о9раничениями�являются:
Верхний�предел:�����Минимальное�значение�P300�и�четырех�
онне
торов,�выбранных�в�P632
Ниже�предел:����������Ма
симальное�значение�P301�и�четырех�
онне
торов,�выбранных�P633.

Примечание: Значения�о9раничения�для�положительных�и�отрицательных�пределов��заданий�мо9Hт�иметь�положительный�
или�отрицательный�зна
.�Отрицательный�предел�задания,�например,�может�поэтомH�быть�запараметрирован�
в�положительное�значение,�а�положительный�предел�задания�в�отрицательное�значение.

Положительное�о4раничение�на�выходе�формирователя�рампы

Отрицательное�о4раничение�на�выходе�формирователя�рампы

Выбор�режима�формирователь�рампы/инте4ратор�нарастания

-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
-200.00�до�199.99
[%]
0.01%
0�до�3
1Нормальная�работа�формирователя�рампы�

Применяется�Hстанов
а�1�формирователя�рампы�(P303�до�
P306).�Ко9да�двоичный�выбираемый�вход,�запараметрирован�

а
�"Установ
а�2�формирователя�рампы"�(P307�до�P310)�
(выбран�в�P637)�или�”Установ
а�3�формирователя�рампы"�
(P311�до�P314)�(выбран�в�P638),�то�Hстанов
и�формирователя�
2�или�3�применяется�соответственно.

Управление�инте9ратора�нарастания:�
Ко9да�задание�дости9ается�впервые,�Hстанов
а�1�формирова-
теля�рампы�пере
лючается�во�времена�нарастания/спада�=�0.

Управление�инте9ратора�нарастания:�
Ко9да�задание�дости9ается�впервые,�Hстанов
а�1�формирова-
теля�рампы�пере
лючается�на�Hстанов
H�2�(P307�до�P310).

Управление�инте9ратора�нарастания:�
Ко9да�задание�дости9ается�впервые,�Hстанов
а�1�формирова-
теля�рампы�пере
лючается�на�Hстанов
H��3�(P311�до�P314)

Набор�параметров�1�формирователя�рампы

Время�нарастания�1

Время�спада�1

С�р�4ление�нижне4о�перехода�1

0.00�до�650.00
[се
]
0.01се

0.00�до�650.00
[се
]
0.01се

0.00�до�100.00
[се
]
0.01се


Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=-100.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=100.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.200
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.60
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
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P306

FDS

P307

FDS
P308

FDS
P309

FDS
P310

FDS

P311

FDS
P312

FDS
P313

FDS
P314

FDS

r315 P052�=�3

r316

�
3 2 1 04567

15

P052�=�3

P317

*

FDS

С�р�4ление�верхне4о�перехода�1

Набор�параметров�2�формирователя�рампы

Набор�параметров�2�выбирается�через�бине
тор,�запараметрированный�в�P637.

Время�нарастания�2

Время�спада�2

С�р�4ление�нижне4о�перехода�2

С�р�4ление�верхне4о�перехода�2

Набор�параметров�3�формирователя�рампы

Набор�параметров�3�выбирается�через�бине
тор,�запараметрированный�в�P638.

Время�нарастания�3

Время�спада�3

С�р�4ление�нижне4о�перехода�3

С�р�4ление�верхне4о�перехода�3

Отображения

Отображение�эффе�тивных�времен

i001:���Отображение�эффе
тивно9о�времени�нарастания�
i002:���Отображение�эффе
тивно9о�времени�ramp-down�time���
i003:���Отображение�эффе
тивно9о�времени�с
рH9ления�нижне9о
����������перехода
i004:���Отображение�эффе
тивно9о�времени�с
рH9ления�верхне9о
����������перехода

Отображение�состояния�формирователя�рампы

Режим�представления�на�панели�оператора�(PMU):

Се9мент:�
0���RFG�разрешен
1���RFG�запHщен��
2���Задание�разрешено�&�/OFF1
3���Установ
а�RFG
4���RFG�отслеживание�
5���Обход�RFG�
7���Снижение��
15�Нарастание

Отслеживание�формирователя�рампы

0���������Нет�отслеживания�формирователя�рампы���
1���������Отслеживание�формирователя�рампы�а
тивно

0�-�1
1

0.00�до�
650.00�/�10.00
[се
]
0.01се


0.00�до�100.00
[се
]
0.01се


0.00�до�100.00
[се
]
0.01се


0.00�до�650.00
[се
]
0.01се


0.00�до�650.00
[се
]
0.01се


0.00�до�100.00
[се
]
0.01се


0.00�до�100.00
[се
]
0.01се


0.00�до�650.00
[се
]
0.01се


0.00�до�650.00
[се
]
0.01се


0.00�до�100.00
[се
]
0.01се


Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�Нет
Тип:�V2

Инд:�4
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
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11-�33

P318

*

FDS

0

1

2

P320

FDS
P321

FDS
P322

*

FDS

P323

*

FDS

P351

FDS

P352

FDS

P353

FDS

Установ�а�выхода�формирователя�рампы

Этот�параметр�определяет,�
а
�выход�формирователя�рампы�
Hстанавливается�в�начале�процесса�"от
лючения":

Выход�формирователя�рампы�не�Hстанавливается�в�начале�
процесса�"от
лючения"
В�начале�"от
лючения",�выход�Hстанавливается�в�значение�
фа
тичес
ой�с
орости�K0167�(значение�фа
тичес
ой�
с
орости�K0167�является�"нефильтрованным")
В�начале�"от
лючения",�выход�Hстанавливается�в�значение�
фа
тичес
ой�с
орости�K0179�(значение�отфильтровано�PT1�в�
P200,�хотя�и�дрH9ие�фильтры�та
же�мо9Hт�быть�а
тивны)
(�Установ
а�не�может�использоваться�вместе�с�P205�>�0)

Во�время�процесса�"от
лючения",�о9раничение�на�выходе�
формирователя�рампы�не�эффе
тивно.�P318�должен�быть�
Hстановлен�в�1�или�2�для�предотвращения�любо9о�(временно9о)�
превышения�с
орости�при�"от
лючении",�
о9да�выход�
формирователя�о9раничивается.

11.15���Обработ�а�задания

Умножитель�для�4лавно4о�задания

Умножитель�для�дополнительно4о�задания

Источни���множителя�для�4лавно4о�задания

0�=�Конне
тор�K0000
1�=�Конне
тор�K0001
и�т.�д.

Источни���множителя�для�дополнительно4о�задания

0�=�Конне
тор�K0000
1�=�Конне
тор�K0001
и�т.�д.

11.16���Установ�а�значений�для�ф�н�ций�слежения�и�пределов

Поро4�для�прерывания�по�слиш�ом�низ�ом��напряжению

Если�понижение�сетево9о�напряжения�ниже�значения,�
определенно9о�(P078),�и�не�возвращается�в�допHстимый�диапазон�в�
пределах�"времени�перезапHс
а",��Hстановленно9о�в�P086,�то�
а
тивирHется�сообщение�о�сбое�F006.�Привод�останавливается�в�
состоянии�Hправления�o4�или�o5,�по
а�сохраняется�пониженное�
сетевое�напряжение.

Источни��для�прерывания�по�перенапряжению

Если�сетевое�напряжение�превышает�значение,�определенное�в�
(P078),�и�не�возвращается�в�допHстимый�диапазон�в�пределах�
"времени�перезапHс
а",��Hстановленно9о�в�P086,�то�а
тивирHется�
сообщение�о�сбое��F007.

Поро4�ч�вствительности�для��онтроля�от�аза�фазы

Если�сетевое�напряжение�понижается�ниже�допHстимо9о�значения�
в�состояниях�Hправления�  o4�и�не�возвращается�в�"приемлемое"�
значение�в�пределах�"времени�перезапHс
а",�Hстановленно9о�в�
P086,�то�а
тивизирHется�сообщение�о�сбое�F004�или�F005.�Привод�
останавливается�в�состоянии�Hправления�o4�или�o5�в�течение�
периода,�в�
отором�напряжение�сети�остается�ниже�поро9а�и�в�
течение�последHюще9о�периода�стабилизации�напряжения,�
Hстановленно9о�в�P090.
Ко9да�вводится�
оманда�в
лючения,�преобразователь�
останавливается�в�состоянии�o4�и�o5�на�ма
симальнный�общий�
период�задерж
и�для�обоих�состояний,�Hстановленных�в�P089,�до�
тех�пор�по
а�напряжение�во�всех�фазах�не�превысит�поро9,�
Hстановленный�в�этом�параметре�прежде,�чем�а
тивирHется�
сообщение�о�сбое�F004�или�F005.

10�до�100
[%]
Я
орь:
1%�от�P078.001
ВозбHждение:
1%�от�P078.002

0�до�99
[%]
Я
орь:
1%�от�P078.001
ВозбHждение:
1%�от�P078.002

-90�до�0
[%]
Я
орь:
1%�от�P078.001
ВозбHждение:
1%�от�P078.002

Все�номера�

онне
торов
1

Все�номера�

онне
торов
1

-300.00�до�300.00
[%]
0.01%

-300.00�до�300.00
[%]
0.01%

0�-�2
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=100.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=100.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=1
Тип:�L2

Инд:�4
FS=1
Тип:�L2

Инд:�4
FS=-20
Тип:�I2

Инд:�4
FS=20
Тип:�O2

Инд:�4
FS=40
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Установ�а�значений�для�ф�н�ций�слежения�
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P355

FDS

P357

FDS

P360

P370

FDS

P371

FDS

P373

FDS

P374

FDS

P375

FDS

P380

FDS
P381

FDS

P388

FDS

Предотвращение�останова

F035�а
тивирHется,�если�Hсловия�для�сообщения�о�сбое�"Привод�
бло
ирован"�выполняются�дольше,�чем�период�времени,�
Hстановленный�в�P355.�Если�P355=0.0,�то�фHн
ция�слежения�
"Привод�бло
ирован"�(F035)�деа
тивирована,�а�предHпреждение�
A035�подавляется�анало9ично.

Поро4�для��онтроля�прерывания�тахометра

F042�подавляется,�если�фа
тичес
ое�значение�ЭДС�более�низ
ое�
чем�Hстановлено�в�P357.
Установ
а�вводится�
а
�%�от�идеально9о�значения�DC�напряжения�
при� =0,�т.e.�
а
�%�от�r071.002�*�1.35

Задерж�а�от�ли�а�на�внешние�сбои�и�пред�преждения

Сообщения�о�сбоях�или�предHпреждениях�не�а
тивирHются�в�преоб-
разователе�до�тех�пор,�по
а�соответствHющие�вход�или�бит�слова�
Hправления�(
а
�выбрано�в�P675,�P686,�P688�или�P689)�не�перейдHт�
в�низ
ое�состоянии,�по�
райней�мере,�на�период�времени,�Hстанов-
ленный�в�этом�параметре�(см.�та
же�раздел�8,�листы�33�и�34).
i001:�����Задерж
а�для�внешне9о�сбоя�1
i002:�����Задерж
а�для�внешне9о�сбоя�2
i003:�����Задерж
а�для�внешне9о�предHпреждения�1
i004:�����Задерж
а�для�внешне9о�предHпреждения�2

11.17���Установ�а�значений�ф�н�ции�слежения�за�предельными�значениями

(see�also�Section�8,�Sheet�39)

Си4нал�n�<�nmin

Поро4�с�орости�nmin
Поро9�с
орости�для�фHн
ции�слежения�n�<�nmin.

Примечание:
Этот�поро9�та
же�воздействHет�на�последовательность�операций�
Hправления�для�"От
лючения",�"Быстро9о�останова",�отмены�
оманд�
"Протал
ивание"�или�"Сползание",�фHн
цию�"Торможение�с�
реверсом�поля�"�и�операцию�Hправления�тормозом�(см.�раздел�9).

Гистерезис�для�си4нала�n�<�nmin�

Это�значение�добавляется�
�поро9H�чHвствительности�при��
выполнении�n�<�nmin.

Си4нал�n�<�ncomp.

Поро4�с�орости�ncomp.

Поро9�с
орости�для�си9нала�n�<�ncomp.�

Гистерезис�для�си4нала�<�ncomp.�(Си4нал�n�<�ncomp.)

Это�значение�добавляется�
�поро9H�чHвствительности�при��
выполнении��n�<�ncomp..

Задерж�а�ВЫКЛ�(OFF)�для�си4нала�n�<�ncomp.�

Превышение�с�орости

Ма�симальная�с�орость�при�положительном�направлении�

вращения

Ма�симальная�с�орость�при�отрицательном�направлении�

вращения

От�лонение�задания�/�фа�тичес�о4о�значения

Доп�стимое�от�лонение�задания�/�фа�тичес�о4о�значения 0.00�до�199.99
[%]
0.01%�от�ма
си-
мальной�с
орости

-199.9�до�0.0
[%]
0.1%�от�номиналь-
ной�с
орости

0.0�до�199.9
[%]
0.1%�от�номиналь-
ной�с
орости

0.0�до�100.0
[се
]
0.1се


0.00�до�199.99
[%]
0.01%�от�ма
си-
мальной�с
орости

0.00�до�199.99
[%]
0.01%�от�ма
си-
мальной�с
орости

0.00�до�199.99
[%]
0.01%�от�ма
си-
мальной�с
орости

0.00�до�199.99
[%]
0.01%�от�ма
си-
мальной�с
орости

0�до�10000
[мсе
]
1мсе


10�to�70
[%]
1%

0.0�to�600.0
[се
]
0.1се


Инд:�4
FS=0,5
Тип:�O2

Инд:�4
FS=10
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0,50
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0,50
Тип:�O2

Инд:�4
FS=100.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=3.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=3.0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=120.0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=-120.0
Тип:�I2

Инд:�4
FS=3.00
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
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P389

FDS

P390

FDS

P394

FDS

P395

FDS

P398

FDS

P399

FDS

P401

FDS
P402

FDS
P403

FDS
P404

FDS
P405

FDS

Гистерезис�для�си4нала�от�лонения�
задание/фа�тичес�ое�значение
Эта�величина�прибавляется�
�поро9H�чHвствительности,�если�си9нал��
от
лонения�задание�/�фа
тичес
ое�значение�а
тивен

Задерж�а�от�ли�а�для�си4нала�от�лонения�
задание�/�фа�тичес�ое�значение

If�<�If�min�signal

Поро4�то�а�возб�ждения�If�min

Поро9�то
а�возбHждения�для�фHн
ции�слежения�за�предельным�
значением�If�<�If�min.
Примечание:
Этот�поро9�воздействHет�на�последовательность�операций�Hправле-
ния�для�фHн
ций��"Изменение�направления�вращения�использHя�
реверс�поля"�и�"Торможение�реверсом�поля"�(см.�раздел�9).
Си9нал�If�<�If�min�под
лючается�
�бине
торH�B0215,�фа
тичес
ое�
значение�на�входе�ре9Hлятора�то
а�возбHждения�K0265�применяется�
если:
B0215�=�0�
о9да�K0265�>�поро9а,�Hстановленно9о�P394�
B0215�=�1�
о9да�K0265�<�поро9а,�Hстановленно9о�P394�+�9истерезис,�
Hстановленный�в�P395
0� �1�переход�имеет�место�
о9да�K0265�<�P394
1� �0�переход�имеет�место�
о9да�K0265�>�P394�+�P395

Гистерезис�для�си4нала�If�<�If�min�

Это�значение�добавляется�
�поро9H�чHвствительности�если�а
тивно�Č
If�<�If�min.�(см.�та
же�P394)

If�<�If�x�си4нал

Поро4�то�а�возб�ждения�If�x
Ориентированный�на�задание�поро9�то
а�возбHждения�для�фHн
ции�
слежения�за�предельным�значением��If�<�If�x.

Примечание:
Этот�поро9�воздействHет�на�последовательность�операций�Hправле-
ния�для�фHн
ций��"Изменение�направления�вращения�использHя�
реверс�поля"�и�"Торможение�реверсом�поля"�(см.�раздел�9).
Си9нал��If�<�If�x�под
лючается�
�бине
торH��B0216,�фа
тичес
ое�
значение�на�входе�ре9Hлятора�то
а�возбHждения�K0265�применяется�
если:
B0216�=�0�
о9да�K0265�>�поро9а,�Hстановленно9о�P398
B0216�=�1�
о9да�K0265�<�поро9а,�Hстановленно9о�P398�+�9истерезис,�
Hстановленный�в�P399
0� �1�переход�имеет�место�
о9да�K0265�<�P398
1� �0�переход�имеет�место�
о9да�K0265�>�P398�+�P399

Гистерезис�для�си4нала�If�<�If�x�

Это�значение�добавляется�
�поро9H�чHвствительности�если�а
тивно��
If�<�If�x�.�(см.�та
же�P398)

11.18�����Таблица��станов�и�фи�сированных�значений

ФHн
ция:����Установ
а�значений�в�параметре�применяется�для�H
азанно9о�
онне
тора

K401�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0401

K402�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0402

K403�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0403

K404�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0404

K405�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0405

-199.99�до�199.99�
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99�
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99�
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99�
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99�
[%]
0.01%

0.00�до�100.00
[%]
0.01%�номинал.�DC�
то
�возбHждения�
(r073.i02)

0.00�до�199.99
[%]
0.01%�задания�на�
входе�ре9Hлятора�
то
а�возбHждения
(K0268)

0.00�до�100.00
[%]
0.01%�номинал.�DC�
то
�возбHждения�
(r073.i02)

0.00�до�199.99
[%]
0.01%�номинал.�DC�
то
�возбHждения�
(r073.i02)

0.0�до�100.0
[се
]
0.1се


0.00�до�199.99
[%]
0.01%�от�ма
си-
мальной�с
орости

Инд:�4
FS=3.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=3.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=3.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=80.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=1.00
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
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P406

FDS
P407

FDS
P408

FDS
P409

FDS
P410

FDS
P411

FDS

K411�фи�сированное�значение

P412

FDS

K412�фи�сированное�значение

P413

FDS

K413�фи�сированное�значение

P414

FDS

K414�фи�сированное�значение

P415

FDS

K415�фи�сированное�значение

P416

FDS

K416�фи�сированное�значение

P421

FDS
P422

FDS
P423

FDS
P424

FDS
P425

FDS
P426

FDS
P427

FDS
P428

FDS

K406�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0406

K407�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0407

K408�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0408

K409�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0409

K410�фи�сированное�значение

применяется�для�
онне
тора�K0410

применяется�для�
онне
тора�K0411

применяется�для�
онне
тора�K0412

применяется�для�
онне
тора�K0413

применяется�для�
онне
тора�K0414

применяется�для�
онне
тора�K0415

применяется�для�
онне
тора�K0416

11.19����Фи�сированные�биты��правления

ФHн
ция:����Установ
а�значения�в�параметре�применяется�для�H
азанных�бине
торов

B421�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0421

B422�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0422

B423�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0423

B424�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0424

B425�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0425

B426�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0426

B427�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0427

B428�фи�сированный�бит

применяется�для�бине
тора�B0428

-199.99�до�199.99
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99
[%]
0.01%

-199.99�до�199.99
[%]
0.01%

-32768�до�32767
1

-32768�до�32767
1

-32768�до�32767
1

-32768�до�32767
1

-32768�до�32767
1

0�-�1
1

0�-�1
1

0�-�1
1

0�-�1
1

0�-�1
1

0�-�1
1

0�-�1
1

0�-�1
1

Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0.00
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0
Тип:�I2
Инд:�4
FS=0
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0
Тип:�I2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
Инд:�4
FS=0
Тип:�O2
Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online
P052�=�3
P051�=�40
Online
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P430

*

P431

*

P432

*

P433

*

FDS

P435

*

P436

*

P437

*

11.20����Цифровой�ввод�задания�(фи�сированное�задание,�
������������задания�протал�ивания�и�сползания)
(См.�та
же�раздел�8,�листы�11,�13�и�14)

Фи�сированное�задание

ФHн
ция:
В�P431�может�быть�выбрано�до�8�
онне
торов�с�инде
сами�от�.01�до�.08.�Они�мо9Hт�выбираться�
а
�дополнительные�
фи
сированные�задания�(K0204,�K0209)�через�бине
торы,�выбранные�в�P430�с�инде
сами�от�.01�до�.08�(задание�
применяется,�
о9да�бине
тор�пере
лючается�в�состояние�ло9.�"1").�Инде
сы�от�.01�до�.08�P432�мо9Hт�быть�назначены�для�
Hстанов
и�
аждо9о�задания�индивидHально,�даже�
о9да�формирователь�рампы�должен�быть�обойден�при�вводе�задания.

Если�ввод�фи
сированно9о�задания�не�выбирается,�то�в�P433�применяется�Hстанов
а�
онне
тора�K0209.

Источни��для�ввода�фи�сированно4о�задания

Выбор�бине
тора�для�Hправления�вводом�фи
сированно9о�задания�
(состояние�"1"�=�фи
сированное�задание�введено).

0�=�бине
тор�B0000
1�=�бине
тор�B0001
и�т.�д.
Источни��для�фи�сированно4о�задания

Выбор�
онне
тора�для�ввода�фи
сированно9о�задания

0�=�
онне
тор�K0000
1�=�
онне
тор�K0001
и�т.�д.

Источни��для�выбора�обхода�формирователя�рампы

Выбор�обхода�формирователя�рампы�при�вводе�фи
сированно9о�
задания.�Формирователь�рампы�обходится,�если�операция�И�(AND)�
междH�бине
тором,�выбранным�через�инде
с�P430�и�Hстанов
ой�в�
ло9.�"1"�в�том�же�инде
се�P432.�

Источни��для�стандартно4о�задания

Выбор�
онне
тора,�
оторый�нHжно�применить,�если�не�выбран�
ввод�фи
сированно9о�задания

0�=�
онне
тор�K0000
1�=�
онне
тор�K0001
и�т.�д.

Задание�протал�ивания
ФHн
ция:
В�инде
сах�с�.01�по�.08�P436�может�быть�выбрано�до�8�
онне
торов.�Они�мо9Hт�применяться�
а
�задание�протал
ивания�
(K0202,�K0207)�через�бине
торы,�выбранные�в�инде
сах�с�.01�по�.08�P435�(задание�применяется,�
о9да�бине
тор�пере
лю-
чается�в�состояние�ло9.��"1").�Инде
сы�с�.01�до�.08�P437�мо9Hт�быть�назначены�для�Hстанов
и�
аждо9о�задания�индивидH-
ально,�даже�
о9да�формирователь�рампы�должен�быть�обойден�при�вводе�задания.�Если�вводится�более�чем�одно�задание�
протал
ивания,�то�применяется�выходное�значение,�соответствHющее�заданию�протал
ивания�=�0�%.

Источни��для�ввода�задания�протал�ивания

Выбор�бине
тора�для�Hправления�вводом�задания�протал
ивания�
(Состояние�"1"��=�задание�протал
ивания�введено).

0�=�бине
тор�B0000
1�=�бине
тор�B0001
и�т.д.

Источни��задания�протал�ивания

Выбор�
онне
тора,�
оторый�должен�быть�введен�
а
�задание�
протал
ивания

0�=�
онне
тор�K0000
1�=�
онне
тор�K0001
и�т.�д.

Источни��для�выбора�обхода�формирователя�рампы

Выбор�обхода�формирователя�рампы�при�вводе�фи
сированно9о�
задания.�Формирователь�рампы�обходится,�если�операция�И�(AND)�
междH�бине
тором,�выбранным�через�инде
с�P435�и�Hстанов
ой�в�
ло9.�"1"�в�том�же�инде
се�P437.�

Если�ввод�задания�протал
ивания�не�выбирается,�то�в�P438�применяется�Hстанов
а�
онне
тора�K0207.

0�до�1
1

Все�номера�

онне
торов�
1

Все�номера�
бине
торов�
1

Все�номера�

онне
торов�
1

0�-�1
1

Все�номера�

онне
торов�
1

Все�номера�
бине
торов�
1

Инд:�8
FS=0
Тип:�O2

Инд:�8
FS=0
Тип:�L2

Инд:�8
FS=0
Тип:�L2

Инд:�4
FS=11
Тип:�L2

Инд:�8
FS=0
Тип:�O2

Инд:�8
FS=0
Тип:�L2

Инд:�8
FS=0
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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P438

*

FDS

P440

*

P441

*

P442

*
1

P443

*

FDS

P444

*

BDS

P445

*

0

1

1

Source�for�standard�setpoint

Выбор�
онне
тора,�
оторый�применяется,�если�не�выбран�ввод�
задания�протал
ивания

0�=�
онне
тор�K0000�
1�=�
онне
тор�K0001�
etc.

Задание�сползания

ФHн
ция:�
До�8�
онне
торов�может�быть�выбрано�в�инде
сах�с�.01�по�.08.�P441.�Они�мо9Hт�применяться�
а
�дополнительное�задание�
сползания�(K0201,�K0206)�через�бине
торы,�выбранные�в�инде
сах�с�.01�по�.08��P440.�P445�может�быть�Hстановлен�для�
определения�должно�ли�применяться�задание,�
о9да�выбранный�бине
тор�переходит�в�состояние�ло9.�"1"�(
о9да�P445=0)�
или�в�ответ�на�переход�0�®�1�(
о9да�P445=1).�Ко9да�выбрается�ввод�задания�в�ответ�на�переход�0�®�1�,�фHн
ция�ввода�
задания�сбрасывается,�
о9да�выбранный�в�P444�бине
тор�пере
лючается�в�состоянин�ло9.�"0".�Инде
сы�с�.01�по�.08�P442�
мо9Hт�быть�Hстановлены�для�определения�
аждо9о�задания�индивидHально,�даже�
о9да�формирователь�рампы�должен�быть�
обойден�при�вводе�задания.�
Если�ввод�задания�сползания�не�выбран,�то�в�P443�применяется�Hстанов
а�
онне
тора�K0206.

Источни��для�ввода�задания�сползания

Выбор�бине
тора�для�Hправления�вводом�задания�сползания.

0�=�бине
тор�B0000�
1�=�бине
тор�B0001�
и�т.�д.

Источни��задания�сползания

Выбор�
онне
тора�с�
оторо9о�должно�вводиться�задание�сползания

0�=�
онне
тор�K0000�
1�=�
онне
тор�K0001�
и�т.�д.

Источни��для�выбора�обхода�формирователя�рампы

Выбор�то9о,�должен�ли�формирователь�рампы�быть�обойден�
о9да�
введено�задание�сползания.�
Формирователь�рампы�обходится�по�операции�И�(AND)�междH�
бине
тором,�выбранным�через�инде
с�P440�и�Hстанов
ой�в�том�же�
инде
се�P442�ло9.�"1".

Источни��для�стандартно4о�задания

Выбор�
онне
тора,�
оторый�нHжно�применить�
о9да�ввод�задания�
сползания�не�выбран.

0�=�
онне
тор�K0000�
1�=�
онне
тор�K0001
и�т.�д.

Выбор��омандвы�останов�и
Выбор�бине
тора�для�Hправления�операцией�останов
и�(OFF1)�или�
сбросом�ввода�задания�сползания�при�P445=1�(состояние�ло9.�"0"�=�
сброс).

0�=�бине
тор�B0000�
1�=�бине
тор�B0001�
и�т.�д.

Выбор��ровня/фронта�для�в�лючения/сползания

Выбор�то9о,�должна�ли�
оманда�ВКЛ�(ON)�быть�введена�через�

леммH�37�и�введено�задание�сползания�в�ответ�на�Hровень�ло9.�"1"�
или�на�переход�0� �1.

Команда�ВКЛ�(ON)�при�состоянии�ло9.�"1"�на�
лемме�37�и�
ввод�задания�сползания�при�выбранном�в�P440�бине
торе�в�
состоянии�ло9.�1.

ВКЛ�(ON)�в�ответ�на�переход�0� �1�на�
лемме�37�и�ввод�
задания�сползания�в�ответ�на�переход�0� �1�бине
тора,�
выбранно9о�в�P440.�
При�этой�Hстанов
е�
оманда�ВКЛ�(ON)�или�
оманда�ввода�
для�задания�сползания�сохраняется.�Память�сбрасывается,�

о9да�бине
тор,�выбранный�в�P444�пере
лючается�в�
состояние�ло9.�"0".

0�-�1

Все�номера�
бине
торов�

1

Все�номера

онне
торов

1

0�-1

Все�номера

онне
торов

1

Все�номера�
бине
торов�

1

All�connector�
numbers�
1

Инд:�4
FS=208
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Инд:�8
FS=0
Тип:�L2

Инд:�8�
FS=0
Тип:�L2

Инд:�8
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

Инд:�4
FS=207
Тип:�L2

Инд:�2
FS=0
Тип:�L2

Инд:�Нет
FS=0�
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76
SIMOREG�DC�Master����Operating�Instructions

01.99Списо
�параметров

PNU Описание Диапазон�значен.

[Единица�измер.]

Ша4

Кол.�инде�с.

Заводс�ая

�станов�а

Тип

Просмотр

Изменен.

(Дост�п/

Стат�с)



11-39

P450

*

FDS

P451

*

FDS
0

1

P460

*

FDS 0

1

1

P461

*

FDS

P462

FDS
P463

FDS
P464

FDS

P465

*

FDS
1

11.21����Считывание�позиции�имп�льсным�датчи�ом

См.�параметры�с�P140�по�P148�для�определения�и�монмторин9а�импHльсно9о�датчи
а

Сброс�счетчи�а�позиции

0
1
2

3

Сброс�счетчи
а�позиции�вы
лючен�(OFF)
Сброс�счетчи
а�позиции�с�нHлевой�мет
ой�
Сброс�счетчи
а�позиции�с�нHлевой�мет
ой�
о9да�
си9налниз
о9о�Hровня��LOW�при
ладывается�
�
лемме�39
Сброс�счетчи
а�позиции��
о9да�си9налниз
о9о�Hровня��LOW�
при
ладывается�
�
лемме�39

Примечание:
Сброс�счетчи
а�выполняется�в�аппаратHре�при��P450�=�2�и�3,�и�не�
воздействHет�на�то�
а
�бине
торы,�Hправляемые�с�
леммы�39,�
взаимосвязаны.

Гистерезис�счетчи�а�позиции

Гистерезис�для�реверсивно9о�направления�вращения�
вы
лючен�(OFF)
Гистерезис�для�реверсивно9о�направления�вращения�
в
лючен�ON�(Первый�входной�импHльс�импHльсно9о�датчи
а�
после�изменения�направления�вращения�не�подсчитывается)

11.22�������Моторпотенциометр

(см.�та
же�раздел�8,�лист�10)

Слово��правления�для�формирователя�рампы�
моторпотенциометра

Формирователь�рампы�моторпотенциометра�обходится�в�
автоматичес
ом�режиме�(тот�же�эффе
т�что�для�P462�и�
P463=0.01,�т.�е.�выход�формирователя�Hстанавливается�в�
следHющее�за�автоматичес
им�задание�без�задерж
и)

Формирователь�рампы�моторпотенциометра�а
тивен�в�
рHчном�и�автоматичес
ом�режимах

Источни��задания�в�автоматичес�ом�режиме

Выбор�
онне
тора,�
оторый�должен�быть�применен�
а
�
автоматичес�ое�задание�для�формирователя�рампы�
моторпотенциометра
0�=�
онне
тор�K0000
1�=�
онне
тор�K0001
и�т.�д.

Время�нарастания�для�моторпотенциометра

Время�снижения�для�моторпотенциометра

Интервал�времени�для�dy/dt

Установ
а�dt�для�вывода�в�
онне
торе�dy/dt,�т.�е.�в�K0241��
изменение�выходной�величины�(K0240)�выводится�в�пределах�
времени,�Hстановленно9о�в�P464,�Hмноженно9о�на�
оэффициент,�
Hстановленный�в�P465�(единица�Hстанов
и�времени�-�[се
]�если�
P465=0�или�[минHта]�если�P465=1)
Пример:
Формирователь�рампы�непрерывно�нарастает�с�временем�
нарастания�P462=5�се
,�то�есть�нарастание�от�y=0�%�до�y=100%��
происходит�за�5�се
.
-�Устанавливается�интервал�времени�dt�в�P464=2�се
.
-� �Dy/dt�40�%�появляется�в�
онне
торе�K0241,�та
�
а
�dy�в�
пределах�Hстанов
и�dt�2�се
.�равно�(2�се
�/�5�се
)�*100�%.

Коэффициент�расширения�для�моторпотенциометра

Эффе
тивное�время�нарастания,�время�снижения�или�интервал�
времени�для�dy/dt�являются�продH
тами�Hстанов
и�времени�в�
параметре�P462,�P463�и�P464�соответственно,�Hмноженными�на�

оэффициент,�Hстановленный�в�этом�параметре.

0����Параметры�P462,�P463�и�P464�Hмножаются�на�
оэффициент�1
1����Параметры�P462,�P463�и�P464�Hмножаются�на�
оэффициент�60

0�-�3
1

0�-�1

0.01�до�300.00
[се
]
0.01се


0.01�до�300.00
[се
]
0.01се


0.01�до�300.00
[се
]
0.01се


Все�номера

онне
торов�
1

0�-�1

1

0�-�1

Ind:�4
FS=1
Type:�O2

Ind:�4
FS=1
Type:�O2

Ind:�4
FS=1
Type:�O2

Ind:�4
FS=0
Type:�L2

Ind:�4
FS=10.00
Type:�O2

Ind:�4
FS=10.00
Type:�O2

Ind:�4
FS=10.00
Type:�O2

Ind:�4
FS=0
Type:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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Ша4
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Тип



11-40

P466

*

FDS

P467

FDS
P468

FDS

P469

FDS

P470

*

BDS

P471

*

BDS

P472

*

BDS

P473

*

FDS
0

1

Источни���станов�и�значения�моторпотенциометра

Выбор�
онне
тора,�
оторый�должен�быть�введен�
а
�значение�
�станов�и�моторпотенциометра

0�=�
онне
тор�K0000
1�=�
онне
тор�K0001
и�т.�д.

Начальное�значение�моторпотенциометра
Начальное�значение�моторпотенциометра�после�
оманды�ВКЛ�(ON)�
при�P473�=�0

Задание�для�"Увеличения�мотор�потенциометра”

РHчное�Hправление�для�мотор�потенциометра:�Задание�для�
"Увеличения�моторпотенциометра"

Задание�для�"Понижения�мотор�потенциометра”

РHчное�Hправление�для�мотор�потенциометра:�Задание�для�
"Понижения�моторпотенциометра"

Источни��для�пере�лючения�межд��вращением�
по�часовой�/�против�часовой�стрел�е

Выбор�бине
тора�для�Hправления�"Пере�лючение�вращения�по�
часовой�/�против�часовой�стрел�е"

(Состояние�"0"�=�по�часовой�стрел
е).
0�=�бине
тор�B0000
1�=�бине
тор�B0001
и�т.�д.

Источни��для�пере�лючения�р�чной/автоматичес�ий

Выбор�бине
тора�для�Hправления�"Пере�лючатель�р�чной�/�
автоматичес�ий"��(состояние�"0"�=�рHчной).

0�=�бине
тор�B0000
1�=�бире
тор�B0001
и�т.�д.

Источни��для��станов�и�моторпотенциометра

Выбор�бине
тора�для�Hправления�"Установ�а�моторпотенциометра"
(переход�тз�"0"�в�"1"�=�Hстанов
а�моторпотенциометра).

Сохранение�выходно4о�значения

Выходное�значение�не�сохраняется:
Выход�Hстанавливается�в�0�во�всех�состояниях�Hправления�>o5.�
Начальная�точ
а�после�
оманды�ВКЛ�(ON)�определяется�P467�
(начальное�значение�MOP).

Энер9онезависимое�сохранение�выходно9о�значения:
Выходное�значение�сохраняется�во�всех�состояниях�
Hправления,�после�от
лючения�питания�или�сбоях.�Последнее�
сохраненное�значение�выводится�выводится�снова�после�
восстановления�/�переgод
лючения�напряжения.

0�=�бине
тор�B0000
1�=�бире
тор�B0001
и�т.�д.

0�-�1
1

Все�номера�
бине
торов�
1

Все�номера�
бине
торов�
1

Все�номера�
бине
торов�
1

-199.99�to�199.99
[%]
0.01%

-199.99�to�199.99
[%]
0.01%

-199.9�to�199.9
[%]
0.1%

Все�номера�

онне
торов�
1

Инд:�4
FS=0
Тип:�L2

Инд:�4
FS=0.0
Тип:�I2

Инд:�4
FS=100.00
Тип:�I2

Инд:�4
FS=-100.00
Тип:�I2

Инд:�2
FS=0
Тип:�L2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

P052�=�3
P051�=�40
Online

Инд:�2
FS=0
Тип:�L2

Инд:�2
FS=0
Тип:�L2

Инд:�4
FS=0
Тип:�O2

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline

P052�=�3
P051�=�40
Offline
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