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Инвертирование
зна�а

Фильтрование

Время�фильтра�[мсе�]

Под�лючение
анало9ово9о�
входа

Под�лючение
анало9ово9о�
входа

Фильтрование

Время�фильтра�[мсе�]

Инвертирование
зна�а

Аппаратное�
с9лаживание�
1�мсе�

Тип�си9нала

10B���=100%
20мA�=100%

Разрешение

(i� �2мA)
Обрыв�связи

Нормализация
Смещение
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±10V

u

0

1

P721

100%*

10В�=�100%

-1

-1

1

2

3

0

-1

0%

1

0
8

9

±10B

u

0

1

1мсе�

P731

100%*

-1

-1

1

2

3

0

-1

0%

1

0
10

11

-�6�-

X164

P722�(0,00) P723�(0)
P725�(0)

P721.F(100,0) r004

K0017

P726�(1)
B

P724�(0)
B

K0016

P732�(0,00) P733�(0)
P735�(0)

P731.F(100,0) r005

K0019

P736�(1)
B

P734�(0)

B

K0018

Aнало9овые�входы�(2)
(заземленные)

Нормализация Смещение

Инвертор�
зна�а

Под�лючение�
анало9ово9о
входа

Время�фильтра�[мсе�]

Фильтрование

Выбираемый�
анало9овый�
вход�2

Аппаратное�
с9лаживание

A

D

A

D

Выбираемый�
анало9овый�
вход�3

Аппаратное�
с9лаживание

1мсе�

10В�=�100%

Нормализация Смещение

Инвертор�
зна�а

Время�фильтра�[мсе�]

Фильтрование

Под�лючение�
анало9ово9о
входа
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-1

-1

1

2

3

0

x y
y�[V]�=� * P753

x

100% 14

15
M

-1

-1

1

2

3

0

x y
y�[V]�=� * P758

x

100% 16

17
M

-1

-1

1

2

3

0

12

13
M

-�7�-

X175

P751�(0)

P752�(0)

K0026

-10,00...+10,00B
P754�(0,00)

-200,00...+199,99B
P753�(10,00)

P750�(0)
K

(0...10000�мсе�)
r006

P756�(0)

K0027

P758

P755�(0)
K

P757�(0) P758�(10,00) P759�(0,00)r007

P749�(0)

1мсе�

Анало9овые�выходы�(1)

Время�фильтра СмещениеНормализация

lact

Вн�тренний�
фа�тичес�ий�
то�

100%
Uout�[В]�=

K0026
*�нормализация�[В]�+�смещение�[В]

Aнало9овый�выход�1

A
D

A
D

(0...10000�мсе�)
Время�фильтра

-200,00...+199,99B
Нормализация

-10,00...+10,00B
Смещение

Aнало9овый�выход�2

100%
Uout�[В]�=

K0027
*�нормализация�[В]�+�смещение�[В]



Ф
�н

�ц
и
о
н
а
л
ьн

ы
е
�с

хе
м
ы
����������������������������������������������������������������������������������������������������������0

1
.9

9

8
-1

0
�

S
IE

M
E
N
S
�A

G
����6

R
X
1
7
0
0
-0

A
D
7
6

S
IM

O
R
E
G
�D

C
�M

a
ste

r����O
p
e
ra

tin
g
�Instru

c
tio

n
s

Л
и
с
т
�8
�

А
н
а
л
о
�о
в
ы
е
�в
ы
х
о
д
ы
,��

л
е
м
м
ы
�1
8
/1
9
�и
�2
0
/2
1

875 64321

-1

-1

1

2

3

0

x y
y�[V]�=� * P763

x

100% 18

19
M

-1

-1

1

2

3

0

x y
y�[V]�=� * P768

x

100% 20

21
M

-�8�-

P761�(0)

P762�(0)

K0028

-10,00...+10,00B
P764�(0,00)

-200,00...+199,99B
P763�(10,00)

P760�(0)
K

(0...10000�мсе�)
r008

P766�(0)

K0029

P765�(0)

K

P767�(0) P768�(10,00) P769�(0,00)r009

X164

Анало9овые�выходы�(2)

Время�фильтра СмещениеНормализация

100%
Uout�[В]�=

K0028
*�нормализация�[В]�+�смещение�[В]

Анало9овый�выход�3

A
D

A
D

(0...10000�мсе�)
Время�фильтра

-200,00...+199,99B
Нормализация

-10,00...+10,00B
Смещение

100%
Uout�[В]�=

K0029
*�нормализация�[В]�+�смещение�[В]

Анало9овый�выход�4
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.01

.02

.03

.04

.05

.06

.07

.01

.02

.03

.04

.01

.02

-�9�-

K0401

K0402

K0403

P404.F�(0,00)

K0404

P405.F�(0,00)

K0405

P406.F�(0,00)

K0406

P407.F�(0,00)

K0407

P408.F�(0,00)

K0408

K00000,00�%

K0001100,00�%

K0002200,00�%

K0003-100,00�%

K0004-200,00%

K000550,00�%

K0006150,00�%

K0007-50,00�%

K0008-150,00%

B00000

B00011

P412.F�(0)

K0412

P413.F�(0)

K0413

P414.F�(0)

K0414

P415.F�(0)

K0415

P416.F�(0)

K0416

P421.F�(0)

B0421

P422.F�(0)

B0422

P423.F�(0)

B0423

P424.F�(0)

B0424

P425.F�(0)

B0425

P426.F�(0)

B0426

P427.F�(0)

B0427

P428.F�(0)

B0428

P409.F�(0,00)

K0409

P410.F�(0,00)

K0410

P411.F�(0,00)

K0411

P044�(0)
K

K

K

K
K

K

K

r043.01

r043.02

r043.03

r043.04

r043.05

r041.06

r043.07

P046�(0)

B

B

B

B

r045.01

r045.02

r045.03

r045.04

r041.02

K

r041.01  300�мсе�

P042�(0)

K

P403.F�(0,00)

P402.F�(0,00)

P401.F�(0,00)

7��онне�торов�отображения

4�бине�тора�отображения�

2��онне�тора�отображения�с�высо�им�
разрешением�с�фильтрованием

Постоянные�
фи�сированные�значения�
и�биты��правления

11�фи�сированных�
�����значений

8�фи�сированных
бит��правления

Диапазон��станов�и
-199.99�дo�+199.99% -32768�дo�+32767

5�фи�сированных�
�����значений

Диапазон��станов�и

  300�мсе�
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y�=�0

y�=�x

dy/dt

x1 1

0

1

0

0

1

0

1 0

60 1

875 64321

-1*

P465.F(0)
(0...1)

1

1�0

0�0

1�1

0�1

-�10�-

P462.F(10,00�се�)
(0,01...300,00�се�)
Время��с�оренияP461.F�(0)

K

P465.F(0)
(0...1)

K0241

K0240

K0242

�����P467.F(0,0)
�(-199,9...+199,9%)�
�Начальное�
�значение�MOP�

P468.F(+100,00%)
(-199,99...+199,99%)�
������MOP�ма�с.

P469.F(-100,00%)
(-199,99...+199,99%)

P463.F(10,00се�)
(0,01...300,00се�)
Время�
замедления

P464.F(10,00�се�)
(0,01...300,00�се�)
Время�диффе-
ренцирования

B0241

P472.B�(0)

B

P471.B�(0)

B

P470.B�(0)

B

B0240

P466.F�(0)

K

P473.F�(0)

P460.F�(1)
Мотор�потенциометр

Выход�=�0

(Конденсатор�символизир�ет
��память�значения)

Автоматичес�ое�задание

По�часовой�стрел�е/
против�часовой�стрел�и

Р�чной�/�
Автоматичес�ий

Установ�а�мотор�
потенциометра

Значение��станов�и

Задание�от�мотор�
потенциометра

MOP�мин.

0�...
������
1�...
������

0�...�Выходное�значение�не�сохраняется�:
K240��станавливается�в�0�во�всех�состояниях��правления�>�o5�
Начальная�точ�а�после�ON�определяется�P467�(MOP�начальное�значение)

1�...�Энер9онезависимая�память�выходно9о�значения�:�
� K240�остается�сохраненным�во�всех�режимах��правления

Уменьшение�мотор�потенциометра
от�слова��правления�1

Уменьшение�мотор�потенциометра
от�слова��правления�1

� Формирователь�рампы�
с�постоянной�памятью

Ус�орение�/�замедление�
завершено

Режимы��правления�мотор�потенциометра

В�автоматичес�ом�режиме�формирователь�рампы�мотор�
потенциометра�обходится�(действ�ет��а��для�P462�и�P463�=�0)
Формирователь�рампы�мотор�потенциометра�а�тивен�в�р�чном�и�
автоматичес�ом�режимах

Увеличение�мотор�потенциометра

от�слова��правления�1
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.01

.02

.03

.04

.06

.07

.08

.05

.01

.02

.03

.04

.06

.07

.08

.05

1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0

1

0

1

&
&

&
&

&
&

&
&

1

1

1

-�11�-

P430�(0)
B

B

B

B

B

B

B

B

P431�(0)
K

K

K

K

K

K

K

K

P433.F�(11)

K
K0209

P432.08

P432.07

P432.06

P432.05

P432.04

P432.03

P432.02

P432.01

K0204

Фи�сированное�задание

Ввод�выбора�
фи�сированно9о�
задания

Выбираемое�
задание

Выбор�фи�сированно9о�задания�0
от�слова��правления�2

Обход�формирователя�рампы

на�лист�"Формирователь�рампы"

Выбор�фи�сированно9о�задания�1
от�слова��правления�2
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1

0

t

%

P481

P483

P482

P480

1

-�12�-

P484.F(209)

K
K0208

P480.F P482.F

P481.F P483.F

K0203

P485.B�(0)

B

Прин�ждение,��олебание

Колебание

Задание��олебания

Задание�1 Задание�2

Время�1 Время�2

Генератор�прямо�9ольных�
си9налов

Если�прин�ждение�не�выбрано,�9енератор�
прямо�9ольных�си9налов��олеблется�свободные

Ко9да�прин�ждение�а�тивно�(выбирается�при�
P051�=24�и�нажимается��лавиш��P),�9енератор�

прямо�9ольных�си9налов�зап�с�ается��лавишей�
UP�(т.�е.�начинается�с�P480)�и�останавливается�

�лавишей�DOWN�(т.�е.�сбрасывается�в�0)

Прин�ждение�(выбирается�P051�=�24�
и�нажатием�SELECT�или��лавиши�P,�
зап�с�ается��лавишей�UP�и�
останавливается�DOWN)
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0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0

1

0

1

&
&

&
&

&
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&
&

1

1

00%

=1

1

1

&

-�13�-

P435�(0)

B

B

B

B

B

B

B

B

P436�(0)

K

K

K

K

K

K

K

K

P438.F(208)

K
K0207

P437.08

P437.07

P437.06

P437.05

P437.04

P437.03

P437.02

P437.01

K0202

Задание�протал�ивания

Ввод�выбора�
задания�
протал�ивания

Выбираемые�
задания

Протал�ивание,�бит�0�
от�слова��правления�1

К��оманде�INCH�
(��слов���правления1)

Команда�в�лючения�
ON�от�ON/OFF1
(с�листа�"Задание�
сползания")

Обход�формирователя�рампы
на�лист�"Формирователь�рампы"

Протал�ивание,�бит�1
от�слова��правления�1
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.01

.02

.03

.04

.06

.07

.08

.05

.01

.02

.03

.04

.06

.07

.08

.05

1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0 1

0

1

0

1

&
&

&
&

&
&

&
&

1

D Q

R

1

1

1

0

<1>

&

D Q

R

1

1

1

1

0

1
....

<1>

-�14�-

P440�(0)

B

B

B

B

B

B

B

B

P441�(0)

K

K

K

K

K

K

K

K

P443.F(207)

K
K0206

P442.08

P442.07

P442.06

P442.05

P442.04

P442.03

P442.02

P442.01

P444.B�(0)

B

P445

P654.B�(1)

B

K0201

Заданние�сползания

Ввод�выбора�
задания�
сползания

Выбор�задания�
сползания

Выбор�для�
от�лючения

Уровень/фронт

<1>�Три99еры��станавливаютя�
����������о9да�P445=0�

Выбор�для�
в�лючения/от�лючения

В�лючение/от�лючение�с�
�леммы�37�(с�листа�
"Бинарные�входы�1")

Команда�ВКЛ.�от�сползания

Команда�в�лючения�от�
ON/OFF1(��слов��
�правления�1)

на�лист�"Формирователь�
рампы"

Обход�формирователя�рампы�
на�лист�"Формирователь�рампы"
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-1 1�0

0�0

1�1

0�1

0�%

.01

.02

.03

.04

.01

.02

.03

.04

<1>

<1>

<1>

<1>

-�15�-

P644.F(206)

K

K0193

B0210

P645.F�(0)

K

K0194

P635.F(194)

K

���P320.F�(100,00)
(-300,00...300,00�%)

���P321.F�(100,00)
(-300,00...300,00�%)

P642�(2)

K

K

K

K

P643�(9)

K

K

K

K

r029

K0196

K0197K0198

P322.F�(1)

K

P323.F�(1)

K

Обработ�а�задания

на�вход�формирователя�
рампыГлавное�задание

Миним�м

Ма�сим�м

<1>�
������
������
������

Разрешение�положительно9о�направления�вращения�
через�слово��правления�1

Направление�вращения�не�выбрано

Дополнительное�задание

При�P643.0x=9,�предел,�
выбранный�через�P642.0x,�
действ�ет�с�инвертированным�
зна�ом��а��отрицательный�
предел

Разрешение�отрицательно9о�направления�вращения�
через�слово��правления�1
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<1>

y�=�0

x

1

0

y

0%

.01

.02

1

1

0

1

0

.01

.02

.03

.04

.01

.02

.03

.04

<1>

<1>

<1>

<1>

1

1

.01

.02

0�������������0�����
����

�P303�-�P306
0�������������1�����

����
�P311�-�P314

1�������������0�����
����

�P307�-�P310

2��
����������

�3

&

3 2 1 04567

15

1

875 64321

-�16�-

r027

P311.F
P307.F

P312.F
P308.F

P313.F
P309.F

P314.F
P310.F

dv/dt

P542.F

P636�(2)

K

K

K0190

P639�(167)

K

P303.F P304.F P305.F P306.F

K0191

K0190

K0192

r028

K0181

K0183

K0170

K0182

P632�(1)

K

K

K

K

P633�(9)

K

K

K

K

P300.F

P301.F�
отрицательный�
предел�задания

P634

K

B0206B0208

B0207

B0209

P640.B�(0)

B

P641.B�(0)

B

P637.B�(0)
B

P638.B�(0)
B

K

190

WE

0

r316

r315.1 r315.2 r315.3 r315.4

P646.B�(1)

B

0:�Разрешение�формирователя�рампы
1:�Зап�с��формирователя�рампы
2:�Разрешение�задания�&�/OFF1
3:�Установ�а�формирователя�рампы
4:�Отслеживание�формирователя�рампы
5:�Обход�формирователя�рампы
7:�Снижение

15:�Нарастание

P317.F

P302.F

P318.F

1=��правление

B0161

Наименьший�
положительный�
предел�задания

Положительный�
предел�задания

Сообщение�
о9раничения�
после�RFG�

Наивысший�
отрицательный�
предел�задания

Выбор�параметров

Значение��станов�и

RFG-�станов�а�2

RFG-�станов�а�3

За�р�9ление�
нижне9о�
перехода

За�р�9ление�
верхне9о�
перехода

Установ�а�формирователя�рампы�
(y�=�значение��станов�и)

...�RFG��станов�а�3��[се�]

...�RFG��станов�а�2��[се�]

Задание

(RFG�выход)

Вход�формирователя
рампы

...�RFG��станов�а�1��[се�]

От��правления�зап�с�ом�
инте9ратора (смотри�P302)

Разница�времени�[се�]

Время�
спада/нарастания

За�р�9ление

Формирователь�рампы�(RFG)

Миним�м

Ма�сим�м

Задание�
с�орости

Разрешение�задания�из�
слова��правления�1

Зап�с��формирователя�рампы�
из�слова��правления�1 нарастание

спад

RFG�а�тивно�
в�слово�состояния�2

Выбор�обхода�
формирователя�
рампы

Установ�а�
формирователя�
рампы

Эффе�тивные�
параметры

n-act�+�

n-act�-�

Cостояние�
RFG

Разрешение�формирователя�
рампы�из�слова��правления�
1�(при�си9нале�"0":�y=0)

Пере�лючение�разрешения�инте9ратора�зап�с�а

Отображение�состояния�RFG�в�r316

Отслеживание�
RFG

Инте9ратор�
зап�с�а

Установ�а�
RFG�при�
от�лючении

Время�нарастания Время�спада

состояние� �o1

От�лючение

Обход�формирователя�рампы�с�листов�
"Фи�сированное�задание",�
"Задание�протал�ивания",�
"Задание�сползания"

Это�пере�лючениe�на��станов�и�RFG�2�и�3�
имеют�приоритет�над�входом��станов�и�RFG�3�
при��правлении�от�инте9ратора�зап�с�а

При�P633.0x�=�9,�положительный�
предел,�выбранный�через�P632.0x�
действ�ет�с�инвертированным�зна�ом�
�а��отрицательный�предел
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26

27

28

29

30

31

32

33

M

COMP
X�>�Y

COMP
X�>�Y

COMP
X�>�Y

P15

200�мA�ма�с.

-�17�-

X173

24V

5V

M
24V

5V

M

K0040

B0052

K0043

K0044

K0042

K0041

P144.F P145.F

P141P140P142

5B�/�15B�
�(0�/�1)

P143.F P147.F

P146.F

r024

P450.F P451.F

P148.F

X171

X163

39

40

IRES�(Смотри�та�же�лист�"Бинарные�входы�1")

(Смотри�та�же�лист�"Бинарные�входы�2")

Дорож�а�1

Дорож�а�2

Н�левая�
мет�а

Число�
имп�льсов
на�оборот
lfnxbrf

Фа�тичес�ое�значение�
с�орости�от�имп�льсно9о�
датчи�а

Оцен�а�имп�льсно9о�
датчи�а

Оцен�а�имп�льсно9о�датчи�а�с�орости

Позиция�LOW��*)

Позиция�HIGH��*)

Число�н�левых�мето�

Тип�
имп�льсно9о�
датчи�а

Ма�симальная�
с�орость

Время�
измерения

Сброс�счетчи�а�
позиции

Гистерезис�
счетчи�а�позиции

Автоматичес�ое�пере�лючение�
времени�измерения

Измерение�с�орости

Считывание�позиции

Питание�
имп�льсно9о�
датчи�а

*)�Диапазон�значений�позиции�
FF80�0000H�дo�007F�FFFFH�
(=�-8388608�дo�+8388607�dec)

Контроль�за�
имп�льсным�
датчи�ом�
ВКЛ/ВЫКЛ

1�=�"Сбой�F048"������
со�значением�сбоя�1

1�=�"Сбой�F048"�������
со�значением�сбоя�2

Неисправность�имп�льсно9о�
датчи�а

Сбой�при�измерении�с�орости
имп�льсным�датчи�ом

Установ�а�
питания�
имп�льсно9о�
датчи�а

Сброс�счетчи�а�
позиции�(зависит�от�
�станов�и�в�
параметре�P450)
(0�=�сброс)

Разрешение�
счетчи�а�для�
н�левых�мето��
(1�=�разрешено)

Множественная�
оцен�а�си9налов�
имп�льсно9о�
датчи�а

Автоматичес�ое�
пере�лючение�
множественной�
оцен�и
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-1

T1 Tv

0

1

2

3

0%

135,05
P115*

0�%

1

0

-1

Kp��������Tn

y

x

x

y

0%

1

0

4

&

B

A
B<A

875 64321

-�18�-

1

0

10

P627�(178)

K K0169

K0168

P629�(177)

K K0178

P625.F(170)

K

P626.F(167)

K

P628�(179)

K K0177

P083.F

K0166

K0167

r025

K0013

P115

P630�(162)

K

K0176

r219

K0161

K0148

P620�(165)

K

P631�(0)

K

P695.B�(0)

B

P696.B�(0)

B

B0205

P553.F�(0)

K

P223.F

K0174

K0179

dn

P621�(176)

K

P622�(174)
K

P623�(179)

K

P624�(0)

K

K0165

K0162

P228.F�(0)
(0�...�10000�мсе�)�
С9лаживание�n(set)

P227.F�(0,0)�
(0,0...10,0�%)�
пониж.�Kp�
n�ре9�лятора

P550.F�(3,0)
(0,00�...�200,00)

Kp1�n�ре9�лятора

P502�(0)

K

K0040

P609�(0)

K

K0160

K0164

P222.F

K0166

P698.B�(0)

B

P562.F(100,00)�
(0,00...199,99%)

P563.F(-100,00)�
(-199,99...0,00%)

r026

P229.F

0%

1

n(set,�с9лаж.)

n(act,�с9лаж.)

n(act)

n(set,limit)

Ре9�лятор�с�орости

Главное�
фа�тичес�ое�
значение

dn�(понижение)

I��омпанента�n�ре9�лятора

M(set,n�contr.)

Kp(фа�т)�
n�ре9�лятора�

Устан.�знач.�I-�омп.�
n�ре9�лятора

Ре9�лятор�от�л.

Устан.�I-�омп.�n�ре9�лятора

�Останов�I-�омп.�n�ре9�лятора

n(act)

n(act,filter)

Фа�тич.�значение�
от�имп�льс.�датчи�а

Компенсация�
трения�и�
момента�
инерции

От�лонение�задания/
фа�тичес�о9о�значения
ре9�лятора�с�орости

I��омпонента

P��омпонента

Абсолютное�значение�
фа�тичес�ой�с�орости

Пере�лючатель�
с�орости

Пере�лючение�
на�Р�ре9�лятор

Разрешение�
понижения�от�
слова��правления�2

Разрешение�ре9�лятора�с�орости�
от�слова��правления�2�и�
последовательности��правления

Быстрый�
останов

Быстрый�
останов

P225.F�(3.0)�
(0.10�...�200.00)�

Kp2�n�ре9�лятора

P556.F�(0,00)�
(0,00�...�100,00%)�
Точ�а�адаптации�1

P559.F�(0,00)�
(0,00�...�100,00�%)�
Точ�а�адаптации�2

Вед�щий/ведомый�привод�от�слова�
�правления�2:�Заставляет�I��омпонент��на�
ведомом�приводе�следовать�том�,�чтобы�
M(set,�n�contr.)�=�M(set,�limit)�и��станов�а�
задания�с�орости�=�значение�фа�тичес�ой�
с�орости�(K0179)

P226.F�(0,650)�
(0,010...10,000се�)
Tn�n-ре9�лятора

Останов�а�I��омпоненты�при� G-
о9раничении,�о9раничении�то�а,�
о9раничении�момента,�достижении�
о9раничения�с�орости�ре9�лятора

P203.F�(1)�
(1�...�140�Гц)�

Резонансная�частота

P204.F�(0)
(0�...�3)�

Добротность

P202.F�(0)�
(0�...�3)�

Добротность

P201.F�(1)�
(1�...�140�Гц)�

Резонансная�частота

Вн�треннее�
фа�тичес�ое�
значение�
ЭДС

P200.F�(0)�
(0�...�10000�мсе�)�

С9лаж.�n(act)

P206.F�(0)�
(0�...�100�мсе�)

P205.F�(0)
(0�...�1000�мсе�)
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0% 100%

-100%
n

P520

P521

P530

-P530

1

00%

875 64321

-�19�-

K0179

P697.B�(1)

B

K0173

K0152

P619�(191)

K

K0164

K0168

P541.F

P540.F

K0150

K0172

K0171

K0191

P543.F

задание�n-ре9�лятора�

Время�фильтра�
(0...10000мсе�)�

P546.F�(0)

Разрешение�
ввода�dv/dt�

Threshold

От�лонение�задание/
фа�тич.�значение

Задание�n-ре9�лятора�

Компенсация�момента�инерции�(ввод�dv/dt)

Компенсация�трения

Компенсация�момента�
трения�и�момента�
инерции

dv/dt�*�P542�
от�формирователя�рампы

Хара�теристи�а�трения�
P520.F�дo�P530.F
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P501.B�(0)

K

P500.B(170)

K

P607.B(148)
K

P605�(2)

K

K

K

K

K0166

P184.F�(0,00)

P180.F P182.F

P181.F�
��<2>

P183.F�
��<2>

K0290

K0290

P512.F�(105,0)
(0,0...199,9�%)
n(max,pos.�rot.)

P513.F�(-105,0)
(-199,9...0,0�%)
n(max,neg.�rot.)

P515.F�(3,00)
(0,10...200,00)

Kp

P510�(2)

K

P511�(4)

K

B0201

K0140

K0134

K0290

K0137

K0136

P170.F

P601

K

K

K0141

P694.B�(0)

B

P606�(9)

K

K

K

K

K0148

P084�(1)

B0111 r022

K0147 K0145

r021

K0143

B0202

K0144

B0203

<2> <2>

P171.F(100,0%)

P172.F(100,0%)

P169.F P509�(167)

K

<2>
<2>

M(set,�n�contr.)

О9раничение�момента�

Миним�м

Смена�предела�момента

Cмена�с�орости

Ma�сим�м

<1>�

Пото��дви9ателя

Пото��дви9ателя

Верхний�предел�
момента�а�тивен

Нижний�предел�
момента�а�тивен

M(set,�limit)

Пере�лючение�межд�
ре9�лированием�то�а�и
ре9�лированием�момента

Mlimit2(act)

Mlimit1(act)

Пото��дви9ателя

Ре9�лятор�предела�
с�орости

Ре9�лятор�предела�а�тивен

Вед�щий/ведомый�привод�
от�слова��правления�2
(0�=�вед�щий,�
1�=�ведомый)

Безопасное�от�лючение

Iset

<2>

�Номинальный�то��дви9ателя
�Номинальный�то��преобразователя

�Номинальный�то��дви9ателя
�Номинальный�то��преобразователя

(n�act)

Абсолютная�фа�тичес�ая�с�орость

При�P606.0x�=�9,�положительное�
о9раничение,�выбранное�через�
P605.0x,�действ�ет�с�инвертированным�
зна�ом��а��отрицательный�предел

В�этих�параметрах,�100%�
соответств�ет�номинальном��то���
я�оря�дви9ателя�(P100)�



01.99�����������������������������������������������������������������������������������������������������������Ф�н�циональные�схемы

SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76� 8-23
SIMOREG�DC�Master����Operating�Instructions

Лист�21 О�раничение�то�а

i1

i2

n1 n2 n3

1

0

1

.01

.02

.03

.04 1

0

-100%

.01

.02

.03

.04 1

0

x

y

x y.03

.04
0

 -1

.05

100%

.05

75 64321

P075 P077

P104�(n_1)

P105�(i_1)

P106�(n_2)

P107�(i_2)

P108�(n_3)

P109�(0)

K0133

K0147

P603�(1)

K

K

K

K

P604�(9)

K

K

K

K

P172*)

K0131

K0120

K0132

K0166

P171*)

B0200

B0161

B0111

P601

K

K

134

K

K

О9раничение�то�а

I�пред.

|n�фа�т|

Зависимое�от�с�орости
о9раничение�то�а

I2t��онтроль�
силовой�части

Mиним�м

9=отрицательный�эффе�тивный�
си9нал�соответств�ет�P603.xx�

-150%�*�P077
(4Q�преобразователь)

0%
(1Q�преобразователь)

Задани
то�а�я�

Наинизшей�положительный�
предел�то�а�"+Ia_limit"

Наивысший�положительный�
предел�то�а�"-Ia_limit"

От�лючение

Безопасное��от�лючение

Min.

Положительный�
предел�то�а

Отрицательный�
предел�то�а

Абсолютная�
фа�тичес�ая�
с�орость

Mиним�м

Ma�сим�м

*)��В�этих�параметрах,�100%�соответств�ет��
�����номинальном��то���я�оря�дви9ателя�(P100)

О9рани
то�а�а�

Задание�ре9�лятора�то�а�я�оря�
до�о9раничения�то�а

1Q/4Q�преобразователь

Max.

FS
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MI�2
MI�3

MI�4
MI�5

MI�6

MII�1
MII�2

MII�3
MII�4
MII�5

MII�6

0.05%

I

0

II

P159

1

0

G

W
1

Kp Tn

MII

MI

-1*

M0 1

B0220
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1

0

K0122

P157.F

P158.F

P110.F P111.F

P152.F

P826.ii

P160

P159.F

P151.F

P160.F

K0102

P600�(102)
K

P150.F

r018

K0100

K0101

P079

K0113

K0111

K0112

K0110

K0121

P155.F P156.F

K0305

K0120

r020*)

K0118K0119

P602�(117)

KK0117

r019*)

K0114

K0116

K0290 K0142

K0115

B0111

B0161

P165.B(220)

B

K0306

B0204

B0200

B0201

B0202

B0203

K0109

P164.F P154.F�
0=Сброс�
I��омп.

P163.F�(3)

K0123

K0124

P162.F�(1)

P161

P161.F

Ре9�лятор�то�а�я�оря

Фа�тичес�ий�моментПото��дви9ателя

Вн�тренний�
фа�тичес�ий�
то��я�оря

Установ�а�
то�а�я�оря

Фа�тичес�ое�
значение

Пред�правление_я�орем
V_�правления_я�оря

�I_я�оря_�стан.

Слово��правления�
пред�правлением�я�оря�

P153.F

Сетевая�
частота

Сетевое�напряжение
(я�оря)

Треб�емое�
направление�
момента

Вентильный�
бло��я�оря

Корот�ие/
длинные�
имп�льсы

G�или�W�о9раничение�дости9н�то

Стадия�автореверса

W�сдви9

Треб�емое�
направление�
момента

I��омпо-
нента�:=0

Ре9�лирование�то�а�я�оря�с�зам�н�той�ОС,�состояние�автореверса,�вентильный�бло��я�оря

От�лючение

Быстрый�останов

Разница.��стан./фа�т.�ре9�лятора�то�а�я�оря�

P��омп.�ре9�лятора�то�а�я�оря

I��омп.�ре9�лятора�то�а�я�оря

Выход�ре9�лятора�то�а�я�оря

Задание

Абсолютный�фа�тичес�ий�
то��я�оря

Си9нал�I=0

Сопротив-
ление�цепи�
я�оря

Инд��тивность�
цепи�я�оря

Filtering�of�line
frequency
tracking

Корре�ция�
проходов�
через�н�ль�

Дополн.�
мертвый�
интервал

или�165�9рад�сов�
при�п�льсир�ющем�то�е

Изменяемый�поро9

(останов�а�I��омпоненты)

А�тивно�
о9раничение�
ре9�лятора�
с�орости

О9раничение�то�а

Ре9�лятор�о9раничения

Верхний�предел�момента

Нижний�предел�момента

а�тивны

Среднее�значение�
по1�имп�льс��то�а

0=Сброс
�P��омп.�

Вычисленная�ЭДС

Измеренное�
фа�тичес�ое�
значение�ЭДС

Фильтро-
вание/�с-
реднение

Число�
дополн.�

w�си9налов

Разрешенное�направл.�
момента�для�парал.�
приводов

Среднее�значение�
по�6�имп�льсам�то�а

Пере�лючение�межд��
�меньшенной�на9р�з�ой�
ред��тора�и�инте9ратором�
задания�то�а

Время��с�орения�для�
�меньшенной�на9р�з�и�
ред��тора�или�инте9ратора�
задания�то�а

"Разрешение�направления�
момента�с�изменением�
направления�момента"

0...Си9нал�разрешения�
������для�M0�или�MII�
1...Си9нал�разрешения�
������для�M0�или�MI

*)��В�этих�параметрах�100%�соответств�ет
�����номинальном��то���я�оря�дви9ателя�(P100)
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r037

P119.F�
n_ном.

P120.F�
до�
P139.F�
хара�теристи�а�
возб�ждения

P616�(286)

KK0286

K0285K0287

P614�(1)

K

K

K

K

P613�(1)

K

K

K

K

P081

K0276K0278

K277

P611

K

K

K

K

K0283

K0284

K0281

K0282

K0280

K0293

P275.F P276.F P277.F

P693.B�(1)
B

P615
K

K

K

K

K0288

K0289

r039P110.F

P272

K0101

K0166

P118.F�
EMK_ном.

K0273

K0275

K0274

P103.F�
Минимальный�

то��возб�ждения�
дви9ателя

P102.F

P110.F

P111.F

100%

0%

P284.F�
0=Сброс�
P��омп.�
в�н�ль�

P274.F�
0=Сброс�
I��омп.�
в�н�ль

Ra

ЭДС
Ra

FS

Ре9�лятор�ЭДС

Фа�ти-
чес�ое�
значение

�

Задание

Разрешение�
ре9�лятора�ЭДС

Пред�правление�
ре9�лятора�ЭДСI_field_set

100%�oт�P102

n_f-w�start n_act

Устан.�
ЭДС

Абсолютная�
фа�тичес�ая�
с�орость

n_f-w�start�=�P119*EMF_set/P118

Останов�
I��омп.

О9раничение�задания�
то�а�возб�ждения

Миним�м

В
�с

о
с
то

ян
и
и
��
п
р
а
вл

е
н
и
я
�>

=
o
1
0
�:

В
е
р
хн

и
й
�п

р
е
д
е
л
�з

а
д
а
н
и
я
�=

"с
та

р
ы
й
"�
K
2
6
5

В
�с

о
с
то

ян
и
и
��
п
р
а
вл

е
н
и
я
�>

=
0
5
�:

В
е
р
хн

и
й
�п

р
е
д
е
л
�з

а
д
а
н
и
я
�=

�2
0
0
%

("
Д
о
п
�с

ти
м
ы
й
")

Задание�то�а�
возб�ждения

Ре9�лирование�ЭДС�с�зам�н�той�ОС

Разница��стан./фа�т.�знач.�ре9�лятора�ЭДС
Разница��стан./фа�т.�знач.�ре9�лятора�ЭДС�
после�понижения

Р��омпонента�ре9�лятора�ЭДС

I��омпонента�ре9�лятора�ЭДС

Выход�ре9�лятора�ЭДС

Droop

Ia_ном�
P100.F

Ua_ном
P101.F

Номинальный�
то��возб�ждения�

дви9ателя

Разрешение�
пред�правления�

P273.F

ua���...�измеренное�напряжение�я�оря
ia�Č��...�измеренный�то��я�оря�

Верхний�предел�
задания�то�а�
возб�ждения

Нижний�предел�
задания�то�а�
возб�ждения

Миним�м

Ma�сим�м

Mиним�м

Автоматичес�ое��меньшение�
возб�ждения�если�ЭДС�слиш�ом�
высо�ая�для�действия�торможения

P151�-�5�9рад�сов�
или�(п�льсация)�

165�9рад�сов�-�5�9рад�сов
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P073.002
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=
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1

0

1
0

2

P255.F P256.F

P112.F

r035*)

r036*)

P257.F�
Возб�ждение�

останова

P258.F�
Время�задерж�и

P082=2

P250.F

P251.F

P252.F

P612�(266)

K

K0265

K0263

K0261

K0262

K0260

K0271

K0252

P610�(252)
K

K0251 K0250

r034

K0290

K0275

K0268

K0304

P692.B�(0)

B

B0124

K0266

P082

P264.F P254.F

0%

P263�(0)

K0268

K0293
<1>

Ре9�лятор�то�а�
возб�жденияФа�тичес�ое�значение

Задание

Сетевое�напряжение�
(возб�ждение)

Сопротивление�цепи�возб�ждения

Вн�тренний�
фа�тичес�ий�
то��возб�ждения

Пото��дви9ателя

Разница�задание/фа�тич.�значение�
ре9�лятора�то�а�возб�ждения

P��омпонента�ре9�лятора�то�а�возб�ждения

Пред�правление�
возб�ждениемV_control_F

I_field_set

Задание�то�а�возб�ждения

Ввод�возб�ждения�
останова

Сетевой��онта�тор�ВКЮЧЕН

Останов�I�
�омпоненты

G Wили о9раничение�дости9н�то

*)��В�этих�параметрах�100%�соответств�ет�номинальном��
�����то���возб�ждения�дви9ателя�(P102)

Фильтрование�
отслеживания�
сетевой�частоты

Имп�льс�
�правления�1/3

Имп�льс�
�правления�2/4

Ре9�лирование�то�а�возб�ждения�с�зам�н�той�ОС,�вентильный�бло��возб�ждения

0=Сброс�
P��омп.

0=Сброс�
I��омп.

1=�Пред�правление�
разрешено�

P253.F

Выбор�входно9о�
значения�для�
вычисления�

пото�а��
P263.F

Хара�теристи�а�возб�ждения�
P120.F�дo�P139.F

<1>�При�"Возб�ждение�останова"�K0268

1=�Запрет�
имп�льсов�
�правления�
возб�ждением

I��омпонента�ре9�лятора�то�а�возб�ждения

Выход�ре9�лятора�то�а�возб�ждения

P082:�
0...Имп�льсы��правления�возб�ждением
�����запрещены
1...Имп�льсы��правления�возб�ждением
�����разрешены�при� �o5.0�
2...Возб�ждение�останов�и�при� �o7.0�
3...Имп�льсы��правления�возб�ждением
�����разрешены�все9да
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USS�интерфейс�1

Слово�1

Данные�процесса
из�USS�интерфейса

Данные�процесса�
для�USS�интерфейса

Принимаемые�данные Передаваемые�данные

�аждый�по�16�бит

Слово�1:�Парам.-ID
�������������(PKE)

Слово�2:�Инде�с�
���������������параметра

Слово�3:�Значение�
парам.,�млад.�слово

Слово�4:�Значение�
парам.,�стар.�слово

Обработ�а�
параметра

USS�данные�параметра USS�данные�параметра

Со9ласование�шины

1�=�"Сбой�F011"

Установ�а�сообщения�сбоя

USS�В�л/Вы�л

Адрес�ведомо9о

С�орость�передачи

Длина�данных�процесса

Длина�данных�параметра

Время��онтроля�теле9раммы

USS�параметр�диа9ности�и

Разрешение�параметрирования

1�=�"Превышение�времени��онтроля�теле9раммы"
Параметры�для�USS�интерфейса

Преобразователь�
бине�тор/�онне�тор

Слово�11

Слово�12

Слово�13

Слово�14

Слово�15

Слово�16
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���������������параметра

Слово�3:�Значение�
парам.,�млад.�слово

Слово�4:�Значение�
парам.,�стар.�слово
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USS�интерфейс�2 Принимаемые�данные

1�=�"Сбой�F012"

Параметры�для�USS�интерфейса

Со9ласование�шины

every�16�bits

r813.01�to�.16

Передаваемые�данные

Слово�1:�Парам.-ID
�������������(PKE)

Слово�2:�Инде�с�
���������������параметра

Слово�3:�Значение�
парам.,�млад.�слово

Слово�4:�Значение�
парам.,�стар.�слово

Обработ�а�
параметра

USS�данные�параметра USS�данные�параметра

Слово�1:�Парам.-ID
�������������(PKE)

Слово�2:�Инде�с�
���������������параметра

Слово�3:�Значение�
парам.,�млад.�слово

Слово�4:�Значение�
парам.,�стар.�слово

Слово�1

Данные�процесса
из�USS�интерфейса

Данные�процесса�
для�USS�интерфейса

Слово�11

Слово�12

Слово�13

Слово�14

Слово�15

Слово�16

Слово�10

Слово�9

Слово�8

Слово�7

Слово�6

Слово�5

Слово�4

Слово�3

Слово�2

Слово�1

Слово�11
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Слово�9
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Слово�5

Слово�4

Слово�3

Слово�2

Бит�0 Бит�15

Установ�а�сообщения�сбоя

1�=�"Превышение�времени��онтроля�теле9раммы"

Преобразователь�
бине�тор/�онне�тор

USS�В�л/Вы�л

Адрес�ведомо9о

С�орость�передачи

Длина�данных�процесса

Длина�данных�параметра

Время��онтроля�теле9раммы

USS�параметр�диа9ности�и

Разрешение�параметрирования
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USS�интерфейс�3
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1�=�"Fault�F013"
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16�бит�в��аждом

Принимаемые�данные Передаваемые�данные

Слово�1:�Парам.-ID
�������������(PKE)

Слово�2:�Инде�с�
���������������параметра

Слово�3:�Значение�
парам.,�млад.�слово

Слово�4:�Значение�
парам.,�стар.�слово

Обработ�а�
параметра

USS�данные�параметра USS�данные�параметра

Слово�1:�Парам.-ID
�������������(PKE)

Слово�2:�Инде�с�
���������������параметра
Слово�3:�Значение�
парам.,�млад.�слово

Слово�4:�Значение�
парам.,�стар.�слово

Слово�1

Данные�процесса
из�USS�интерфейса

Данные�процесса�
для�USS�интерфейса

Слово�11

Слово�12

Слово�13

Слово�14

Слово�15
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Слово�10

Слово�9
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Слово�2

Установ�а�сообщения�сбоя

1�=�"Превышение�времени��онтроля�теле9раммы"

Преобразователь�
бине�тор/�онне�тор

Со9ласование�шины

USS�В�л/Вы�л

Адрес�ведомо9о

С�орость�передачи

Длина�данных�процесса

Длина�данных�параметра

Время��онтроля�теле9раммы

USS�параметр�диа9ности�и

Разрешение�параметрирования

Параметры�для�USS�интерфейса
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Равно�ровневый�интерфейс�2

Принимаемые�данные

Равно�ровневый�интерфейс�ВКЛ/ВЫКЛ

С�орость�передачи

Число�слов�(1...5)

Параметры�равно�ровнево9о�интерфейса

Время��онтроля�теле9раммы

Параметр�диа9ности�и�равно�ровнево9о�
интерфейса
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Word�3

Word�4

Word�5

Со9ласование�
шины

1�=�"Сбой�F012"

16�бит�в��аждом
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�Призна���онтроля�наличия�теле9раммы�не�а�тивен

Разрешение�
передачи�данных

Разрешение�
приема�данных

1�=�"Превышение�времени��онтроля�теле9раммы"
Установ�а�сообщения�сбоя
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бине�тор/�онне�тор
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Передаваемые�данные
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Равно�ровневый�интерфейс�3

Принимаемые�данные Передаваемые�данные

Равно�ровневый�интерфейс�ВКЛ/ВЫКЛ

С�орость�передачи

Число�слов�(1...5)

Параметры�для�равно�ровнево9о�интерфейса:

Время��онтроля�теле9раммы

Параметр�диа9ности�и�равно�ровнево9о�
интерфейса

Слово�1

Установ�а�сообщения�сбоя
1�=�"Превышение�времени��онтроля�теле9раммы"

Со9ласование
шины

1�=�"Сбой�F013"

16�бит�в��аждом

От�предыд�ще9о�
привода

��след�ющем�
привод�

<1>�Бине�тор�=�0:
�Выходные�драйверы�имеют�высо�ое�сопротивление

<2>�Бине�тор�=�0:
�Призна���онтроля�наличия�теле9раммы�не�а�тивен

Разрешение�
передачи�данных

Разрешение�
приема�данных

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5

Слово�1

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5



Ф
�н

�ц
и
о
н
а
л
ьн

ы
е
�с

хе
м
ы
����������������������������������������������������������������������������������������������������������0

1
.9

9

8
-3

2
�

S
IE

M
E
N
S
�A

G
����6

R
X
1
7
0
0
-0

A
D
7
6

S
IM

O
R
E
G
�D

C
�M

a
ste

r����O
p
e
ra

tin
g
�Instru

c
tio

n
s

Л
и
с
т
�3
0

О
б
м
е
н
�д
а
н
н
ы
м
и
�с
�т
е
х
н
о
л
о
�и
ч
е
с
�
о
й
�п
л
а
т
о
й
�(T

B
)�и

л
и

1
а
я�п

л
а
т
а
�с
в
я
з
и
�(C

B
)

.04

.01

.03

.02

.06

.05

.07

.08

.10

.09

.14

.11

.13

.12

.16

.15

875 64321

-�30�-

U734�(0)

K

K

K

K

K

1c

B3030

B3031

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K3001

K3002

K3003

K3004

K3005

K3006

K3007

K3008

K3009

K3010

K3011

K3012

K3013

K3014

K3015

K3016

B3100

Бит�0���������...������Бит�15

B3200

B3300

B3400

B3500

B3600

B3700

B3800

B3900

B3115

B3215

B3315

B3415

B3515

B3615

B3715

B3815

B3915

U722.01�(0�мсе�) CB�параметры�с�1�пo�10

CB�или�TB�диа9ности�а

CB�параметр�11

1�=�"Сбой�F082"
(значение�сбоя�10)

Инициализация�связи�для�дополнительной�платы

Параметры�для�1ой�CB�платы

Время��онтроля�
сообщения

Контроль�сообщения�для�принятых�данных�процесса:

Работа�параметра�отображения�(PKW)�из�CB

Ответ�параметра�отображения�(PKW)�для�CB

Работа�параметра�отображения�(PKW)�из�TB

Ответ�параметра�отображения�(PKW)�для�TB

Принимаемые�данные

Слово�1

Передаваемые�данные

Установ�а�сообщения�сбоя

1�=�"Превышение�времени��онтроля�теле9раммы"

16�бит�в��аждом

Обмен�данными�с�техноло9ичес�ой�платой�(TB)�или�с�1ой�платой�связи�(CB)

от�дополнительной�платы ��дополнительной�плате

n733.01�дo�.16 n735.01�дo�.16

Шинный�адрес

Разрешение�параметрирования

U711-U720�Инде�с.01

n732�Инде�с.01-.32

n738�Инде�с.01-.04

n739�Инде�с.01-.04

U721�Инде�с.01-.05

P918�Инде�с.01

n738�Инде�с.09-.12

n739�Инде�с.09-.12

U710�Инде�с.01

P927

В�слове�1�принимаемых�данных�
должен�быть��становлен�бит�10�для�
то9о,�чтобы�данные�процесса�были�
приняты��а��действительные�
данные.�Слово��правления�1�
поэтом��должно�быть�передано�
первым,��а��первое�PZD�слово.

Действительно�для�след�ющих��онфи9�раций:
-�CB�толь�о
-�TB�толь�о
-�CB�после�TB�(CB�в�ячей�е�G)
-�2�CBs�(для�CB�с�символом�нижней�ячей�и)

Слово�2

Слово�15

Слово�14

Слово�13

Слово�12

Слово�11

Слово�10

Слово�9

Слово�8

Слово�7

Слово�6

Слово�5

Слово�4

Слово�3

Слово�16

Слово�1

Слово�2

Слово�15

Слово�14

Слово�13

Слово�12

Слово�11

Слово�10

Слово�9

Слово�8

Слово�7

Слово�6

Слово�5

Слово�4

Слово�3

Слово�16
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K

K

K

K

K

1s

B8030

B8031

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

U736�(0)

K8001

K8002

K8003

K8004

K8005

K8006

K8007

K8008

K8009

K8010

K8011

K8012

K8013

K8014

K8015

K8016

B8100

B8200

B8300

B8400

B8500

B8600

B8700

B8800

B8900

B8115

B8215

B8315

B8415

B8515

B8615

B8715

B8815

B8915

Параметры�для�2ой�CB�платы

Обмен�данными�со�2ой�платой�связи�(CB)

U710�Инде�с.02

U711-U720�Инде�с.02

n732�Инде�с.33-.64

n738�Инде�с.05-.08

n739�Инде�с.05-.08

P927

U721�Инде�с.06-.10

P918�Инде�с.02

1�=�"Fault�F082"
Действительно�для�след�ющих��онфи9�раций:

-�2�CBs�(для�CB�с�символом�верхней�ячей�и)(fault�value�10)

n735.17�дo�.32
Принимаемые�данные

Слово�1
16�бит�в��аждом

от�дополнительной�платы

n733.17�дo�.32

В�слове�1�принимаемых�данных�
должен�быть��становлен�бит�10�для�
то9о,�чтобы�данные�процесса�были�
приняты��а��действительные�
данные.�Слово��правления�1�
поэтом��должно�быть�передано�
первым,��а��первое�PZD�слово.

Слово�2

Слово�15

Слово�14

Слово�13

Слово�12

Слово�11

Слово�10

Слово�9

Слово�8

Слово�7

Слово�6

Слово�5

Слово�4

Слово�3

Слово�16

Бит�0���������...������Бит�15

U722.02�(0�мсе�)

Время��онтроля�
сообщения

Контроль�сообщения�для�принятых�данных�процесса:

Установ�а�сообщения�сбоя

1�=�"Превышение�времени��онтроля�теле9раммы" CB�параметры�с�1�пo�10

CB�или�TB�диа9ности�а

CB�параметр�11

Инициализация�связи�для�дополнительной�платы

Работа�параметра�отображения�(PKW)�из�CB

Ответ�параметра�отображения�(PKW)�для�CB

Шинный�адрес

Разрешение�параметрирования

��дополнительной�плате

Передаваемые�данные

Слово�1

Слово�2

Слово�15

Слово�14

Слово�13

Слово�12

Слово�11

Слово�10

Слово�9

Слово�8

Слово�7

Слово�6

Слово�5

Слово�4

Слово�3

Слово�16
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P055.�(012)
(011...244)
Копирование�набора�
ф�н�циональных�данных

r056�
а�тивный�набор�

ф�н�циональных�данных

P057�(012)�
011...222�
Копирование�набора�
Bico�данных

r058�
а�тивный�набор�

Bico�данных

Пере�лючение�межд��ф�н�циональными�параметрами

Инде�с�1Номер�
параметра

Набор�ф�н�циональных�
данных,�бит�0
от�слова��правления�2

Целевой�набор�данных�(1...4)

Источни��набора�данных�(1...4)

Пере�лючение�межд��бине�торами
и�параметрами��онне�торов

Набор�Bico�данных�
от�слова��правления�2

Наборы�данных

Набор�ф�н�циональных�
данных,�бит�1
от�слова��правления�2

Целевой�набор�данных�(1/2)

Источни��набора�данных�(1/2)

Инде�с�2 Инде�с�3 Инде�с�4

Примечание:�
Соответств�ющие�параметры�
обозначаются��одом�".F"

Примечание:�
Соответств�ющие�параметры�
обозначаются��одом�".В"

Инде�с�1Номер�
параметра

Инде�с�2
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1

Бит�0

P667.B�(0)
B

P666.B�(0)

B

P665.B�(0)
B

B

B

B

B

B

P655.B�(1)

B

P656.B�(1)

P657.B�(1)

P658.B�(1)

P659.B�(1)

P660.B�(1)

P675.B�(1)

B

P674.B�(0)

B

P673.B�(0)

B

P672.B�(1)

B

P671.B�(1)

B

P668.B�(0)

B

P669.B�(0)

B

P661.B�(1)

B

P662.B�(1)
B

P663.B�(1)
B

P664.B�(1)

B

<1>

r650

K0030

P360.01�(0�мсе�)
(0...10000�мсе�)

P648.B�(9)

K

B0160

B0161

150мсе�

0�=>1�Подтверждение�по�фронт


1=�Протал�ивание�бит�0

1=�Протал�ивание�бит�1

1=Увеличение�мотор�потенциометра

1=Уменьшение�мотор�потенциометра

Бит�№ Назначение

Генератор�имп�льсов

Cлово��правления�1

Cлово��правления�1

��заданию�последова-
тельности��правления

��заданию�последовательности��правления,�
���правлению�торможением

Разрешение��правления
(с�листа�"Бинарные�входы�1")

Внешний�сбой�1

1�=�"Сбой�F021"

на�лист�"Формирователь�рампы"

на�лист�"Обработ�а�задания"

на�лист�
"Мотор�потенциометр"

на�лист�"Задание�протал�ивания"

Команда�в�лючения�от�ON/OFF1

(с�листа�"Задание�сползания")

Команда�в�лючения�от�CRAWL
(с�листа�"Задание�сползания")

Команда�в�лючения�от�INCHING
(с�листа�"Задание�протал�ивания")

При�P648�=�9,�ввод�бит��правления�поразрядный�(P654�пo�P675�эффе�тивны)�
При�P648�<>�9,�ввод�бит��правления�по�словам�(P654�пo�P675�не�эффе�тивны)�

Клеммы�37�и�38�а�тивны�все9да.�Они�объединяются�по�ф�н�ции�"И"�с�битами�0�или�3.

Примечание:�
Бит�10�должен�быть��становлен�в�первом�PZD�
слове,�принятой�через�последовательные�
интерфейсы�теле9раммы,�для�то9о�чтобы�
данные�процесса�были�приняты��а��
действительные�(смотри�USS,�Profibus,�и�т.�д.).

Бит�1

Бит�2

Бит�3

Бит�4

Бит�5

Бит�6

Бит�7

Бит�8

Бит�9

Бит�10

Бит�11

Бит�12

Бит�13

Бит�14

Бит�15

0=OFF1,�от�лючение�через�формирователь�рампы��с
������������послед�ющим�запрещением�имп�льсов��правления
1=ON,�����состояние��правления�(�правляемый�по�фронт�)
0=OFF2,�имп�льсы��правления�запрещены,�дви9атель�
вращается�по�инерции�до�останов�и�
1=����������состояние��правления

0=OFF3,�быстрый�останов�
1=����������состояние��правления

1=Разрешение,�имп�льсы��правления�разрешены�
0=Имп�льсы��правления�запрещены

1=Разрешение�формирователя�рампы�

0=Установ�а�формирователя�рампы�в�0

1=Зап
с��формирователя�рампы�

0=Останов�формирователя�рампы

Č1=Задание�разрешено�
�0=Задание�запрещено

1=Управление�затребовано���<1>
0=Управление�не�затребовано

1=Разрешение�полож.�направления�вращения�

0=Полож.�направление�вращения�запрещено

1=Разрешение�отриц.�направления�вращения�

0=Отриц.�направление�вращения�запрещено

0=Внешний�сбой�1�(F021)�

1=Внешне9о�сбоя�нет

Отображение�слова��правления�1�(r650)�
на�7-ми�се9ментном�инди�аторе

��заданию�последова-
тельности��правления,�
���правлению�торможением

��заданию�последова-
тельности��правления

на�лист�"Формирователь�рампы"

на�лист�"Формирователь�рампы"

��заданию�последова-
тельности��правления

на�лист�"Задание�протал�ивания"

на�лист�"Обработ�а�задания"

на�лист�
"Мотор�потенциометр"
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Бит�16

P691.B�(1)

B

P690�(0)

B

P689.B�(1)
B

P688.B�(1)

B

P687.B�(0)

B

P684.B�(1)

B

P685.B�(1)

B

P680.B�(0)

B

P681.B�(0)

B

P676.B�(0)

B

r651

K0031

P677.B�(0)

B

P686.B�(1)

B

P360.02�(0мсе�)
(0...10000мсе�)

P360.03�(0мсе�)
(0...10000мсе�)

P360.04�(0мсе�)
(0...10000мсе�)

P649.B�(9)

K

Cлово��правления�2

Бит�№ Назначение

Cлово��правления�2

Выбор�набора�ф
н�циональных�данных,�бит�0

Выбор�набора�ф
н�циональных�данных,�бит�1

Резерв

Резерв

Выбор�фи�сированно�о�задания�0

Выбор�фи�сированно�о�задания�1

Резерв

Си�нал�обратной�провер�м��лавно�о��онта�тора ��заданию�последова-
тельности��правления

Резерв

Отображение�слова��правления�2�(r651)�
на�7-ми�се9ментном�дисплее

Внешний�сбой�2

1�=�"Сбой�F022"

Внешнее�пред�преждение�2

1�=�"Пред�преждение�A022"

на�лист�"Наборы�данных"

на�лист�"Ре9�лятор�с�орости"

на�лист�"Фи�сированное�задание"

на�лист�"Наборы�данных"

При�P649�=�9,�ввод�бит��правления�поразрядный�(P676�пo�P691�эффе�тивны)�
При�P649�<>�9,�ввод�бит��правления�по�словам�(P676�пo�P691�не�эффе�тивны)

Бит�17

Бит�18

Бит�19

Бит�20

Бит�21

Бит�22

Бит�23

Бит�24

Бит�25

Бит�26

Бит�27

Бит�28

Бит�29

Бит�30

Бит�31

0=Выбор�набора�Bico�данных�1
1=Выбор�набора�Bico�данных�2

0=Внешнее�пред
преждение�2��(A022)
1=Внешне9о�пред�преждения�2�нет

0=Внешнее�пред
преждение�1��(A021)�
1=Внешне9о�пред�преждения�1�нет

0=Вед
щий�привод�(�правление�с�оростью)
1=Ведомый�привод�(�правление�моментом)

0=Внешний�сбой�2��(F022)
1=Внешне9о�сбоя�2�нет

1=Разрешение�ре�
лятора�с�орости�
0=Ре9�лятор�с�орости�не�разрешен

1=Разрешение�понижения�ре�
лятора�с�оростим�
0=Понижение�ре9�лятора�с�орости�не�разрешено

на�лист�"Наборы�данных"

на�лист�"Фи�сированное�задание"

на�лист�"Ре9�лятор�с�орости"

на�листы�"О9раничение�момента"�
и�"Ре9�лятор�с�орости"

Внешнее�пред�преждение�1

1�=�"Пред�преждение�A021"
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r652

K0032

B0100

B0101

B0102

B0103

B0104

B0105

B0106

B0107

B0108

B0109

B0110

B0111

B0112

B0113

B0114

B0115

B0116

B0117

B0120

B0121

B0122

B0123

B0124

B0125

B0126

B0127

B0128

B0129

Бит�0

Бит�1

Бит�2

Бит�3

Бит�4

Бит�5

Бит�6

Бит�7

Бит�8

Бит�9

Бит�10

Бит�11

Бит�12

Бит�13

Бит�14

Бит�15

Слово�состояния�1

Назначение

Слово�состояния�1

1�=�Готовность���в�лючению
0�=�Нет�9отовности���в�лючению

1�=�Готовность����правлению�(имп�льсы�запрещены)��
0�=�Нет�9отовности����правлению�

1�=�Про9он�(запитывание�выходных��лемм)
0�=�Имп�льсы��правления�запрещены

1�=�Сбой�а�тивен�(имп�льсы��правления�запрещены)
0�=�Нет�а�тивных�сбоев�

0�=�OFF2�применено
1�=�OFF2�не�применено

0�=�OFF3�применено
1�=�OFF3�не�применено

1�=�Запрет�в�лючени�
0�=�Нет�запрета�в�лючения�(преобразователь�может�
������быть�в�лючен)

1�=�Пред�преждение�а�тивно�
0�=�Нет�а�тивно9о�пред�преждения

0�=�Обнар�жено�от�лонение�задание/фа�тичес�ое�значение�
1�=�От�лонение�задание/фа�тичес�ое�значение�не�
������обнар�жено�

1�=�PZD�запросы��правления�(все9да�1)

1�=�Сравниваемое�задание�дости9н�то�
0�=�Сравниваемое�задание�не�дости9н�то

1�=�Сбой�по�слиш�ом�низ�ом��напряжению�(F006)�
0�=�Нет�сбоя�по�слиш�ом�низ�ом��напряжению

1�=�Запрос�на�в�лючение�9лавно9о��онта�тора��
0�=�Запрос�на�в�лючение�9лавно9о��онта�тора�нет

1�=�Формирователь�рампы�а�тивен��
0�=�Формирователь�рампы�не�а�тивен

1�=�Положительное�задание�с�орости��
0�=�Отрицательное�задание�с�орости

Резерв

От�задания�последова-
тельности��правления

От�обработ�и�
пред�преждений

От�обработ�и�сбоев

От�обработ�и�сбоев

С�листа�"Си9налы"

От�обработ�и�задания�
(часть�2)

Бит�№
Отображение�слова�состояния�1�(r652)�
на�7-ми�се9ментном�дисплее

От�задания�последова-
тельности��правления

От�задания�последова-
тельности��правления

От�задания�последова-
тельности��правления

От�задания�последова-
тельности��правления

От�задания�последова-
тельности��правления

От�задания�последова-
тельности��правления

От�задания�последова-
тельности��правления

С�листа�"Си9налы"

С�листа�"Си9налы"

Бит�0

Бит�8
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1

1

19 18 1720212223

Бит�2425262728293031

875 64321
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Бит�16

Бит�17

Бит�18

Бит�19

Бит�20

Бит�21

Бит�22

Бит�23

Бит�24

Бит�26

Бит�27

Бит�28

Бит�29

Бит�30

Бит�31

Бит�№

r653

K0033

B0136

B0137

B0138

B0139

B0140

B0141

B0142

B0143

B0144

B0145

B0146

B0147

B0148

B0149

B0150

B0151

B0152

B0153

B0156

B0157

Бит�25

Слово��правления�2

Назначение

Слово�состояния�2

с�листа�"Си9налы"

от�отработ�и�пред�преждения

от�обработ�и�сбоя

от�задания�последовательности�
�правления

Резерв

0�=�Превышение�с�орости��(A038�и�F038)
1�=�Превышения�с�орости�нет

1�=�Внешний�сбой�1�а�тивен��(F021)�
0�=�Внешний�сбой�1�не�а�тивен

1�=�Внешний�сбой�2�а�тивен��(F022)�
0�=�Внешний�сбой�2�не�а�тивен�

1�=�А�тивно�внешнее�пред�преждение��(A021�или�A022)��
0�=�А�тивно9о�внешне9о�пред�преждения�нет

1�=�А�тивно�пред�преждение�по�пере9рев��дви9ателя�(A029)��
0�=�Пред�преждение�по�пере9рев��дви9ателя�не�а�тивно�

1�=�А�тивен�сбой�по�пере9рев��дви9ателя�(F029)��
0�=�Сбой�по�пере9рев��дви9ателя�не�а�тивен

Резерв

1�=�А�тиве�сбой�по�забло�ированном��дви9ателю�(F035)��
0�=�Cбой�по�забло�ированном��дви9ателю�не�а�тивен

Резерв

1�=�А�тивно�пред�преждение�пере9р�з�и�силовой�части��(A039)�
0�=�Пред�преждение�пере9р�з�и�силовой�части�не�а�тивно�

1�=�А�тивен�сбой�по�пере9рев��силовой�части�(F067)��
0�=�Сбой�по�пере9рев��не�а�тивен

1�=�А�тивно�пред�преждение�по�пере9рев��силовой�части�(A067)��
0�=�Пред�преждение�по�пере9рев��не�а�тивно

Отображение�слова�состояния�2�(r653)�
на�7-ми�се9ментном�дисплее

от�задания�последовательности�
�правления

от�задания�последовательности�
�правления

от�отработ�и�пред�преждения

от�отработ�и�пред�преждения

от�отработ�и�пред�преждения

от�обработ�и�сбоя

Резерв

Резерв

Резерв

Бит�16
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204

205

01:2
02:2
15:2

#

22

23

01:2
02:2
15:2

#

1

1

1

0

2
3

1

0

2
3

1

0

2
3

1

0

2
3

875 64321

-�37�-

X174

X164

<1>

<1>

<2>

<1>

<1>

<2>

<2>

<2>

P491.F

P492.F

r012.02

P490.01

P491.F

P492.F

K0051

r012.01

0,6�s

0,6�се�

P490.02

K0052

P493.F

P494.F

Температ�ра�
дви9ателя�2

(PTC�пред�преждение)�01:1
(PTC�прерывание)�02:1
(KTY84)�15:1

Интерфейс�дви9ателя�(1)

Температ�ра�
пред�преждения

Tемперат�ра�
прерывани

Пред�преждение
по�пере9рев��дви9ателя�

Температ�ра�
дви9ателя�1

Выбор�датчи�а�
температ�ры

Температ�ра�
пред�преждения

Tемперат�ра�
прерывания

1�=�"Сбой�F029"

1="Пред�преждение�A029"

<1>
������

<2>

Выбор�датчи�а�
температ�ры(PTC�пред�преждение)�01:1

(PTC�прерывание)�02:1
(KTY84)�15:1

Сбой�по�температ�ре�
дви9ателя�модели�1

Сбой�по�пере9рев��
дви9ателя�

Параметры�P491�и�P492�действ�ют�толь�о�если�выбран�KTY84�(P490�=�1).��
Фи�сированные�значения�(зависящие�от�PTC)�применяются�для�от�лючения�и�пред�преждения�по��пере9рев��PTCs�
(P490�=�2�...�5).���
Параметр�r012�и��онне�торы�K0051�/�K0052�выводят�действительные�значения�толь�о�если�выбран�KTY84.��
Ко9да�выбирается�PTC,�r012�и�K0051�/�K0052�все9да�выводят�"0".

Пред�преждение�по�температ�ре�
дви9ателя�модели�1

Сбой�по�температ�ре�
дви9ателя�модели�1

Пред�преждение�по�температ�ре�
дви9ателя�модели�1

Сбой�по�температ�ре�
дви9ателя�модели�2

Сбой�по�температ�ре�
дви9ателя�модели�2

Пред�преждение�по�температ�ре�
дви9ателя�модели�2

Пред�преждение�
по�температ�ре�
дви9ателя�модели�2
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1
1
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1
4

210

215

M

1

211

M

+

1

212

M

+

1

213

M

+

1

214

M

+

1

1

1

1

+24B

13:213:1

56:3

56:2

56:1

90:1 90:2

230V�~ 1
0

2

1
0

2

1
0

2

<1>

<1>

<1>

T 0

&

<1>

T 0

T 0

T 0

1
0

2

216

217

P24_S

875 64321

-�38�-

X161

B0041

B0040

B0043

B0042

B0045

B0044

B0047

B0046

P495.F

P496.F

P497.F

P498.F

Интерфейс�дви9ателя�(2)
Бинарные�входы�(3)

Контроль�
возд�шно9о�
пото�а

SPM

Alarm�box

Сбой�по�длине�щето���
(бинарный)

Контроль�длины�щето��(бинарный)�
0�=�Сбой

Контроль�состояния�подшипни�ов�
(бинарный)��1�=�Сбой

Контроль�дви9ателя�вентилятора�
(бинарный)��0�=�Сбой

Контроль�температ�ры�
дви9ателя�(бинарный)�
0�=�Сбой

Пред�преждение�о�состоянии�
подшипни�ов�(бинарный)

Сбой�по�вентилятор��
дви9ателя�(бинарный)

Пред�преждение�о�вентиляторе�
дви9ателя�(бинарный)

Состояние�
�правления�<�o6

Задерж�а�ВКЛ�
10�се�

Пред�преждение�о�длине�
щето��(бинарный)

Сбой�по�температ�ре�
дви9ателя�(бинарный)

Пред�преждение�о�пере9реве�
дви9ателя�(бинарный)

1�=�"Сбой�F025"

1�=�"Fault�F026"

1�=�"Сбой�F027"

1�=�"Сбой�F028"

1="Пред�преждение�A026"

1="Пред�преждение�A027"

1="Пред�преждение�A025"

1="Пред�преждение�A028"�

<1>�
������
������
�����

Для�отображения�состояния��лемм�на�
7-ми�се9ментном�дисплее�,�смотри�
бло��схем���"Бинарные�входы�(1)"

Если�параметр��станавливается�в�0,��
соответств�ющие�бинарные�входы�мо9�т�
использоваться��а��выбираемые�входы��
для�любых�желаемых�применений

Задерж�а�ВКЛ�
2�се�

Сбой�по�состоянию�
подшипни�ов���(бинарный)

Задерж�а�ВКЛ�
10�се�

Задерж�а�ВКЛ�
40�се�
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1

P370.F�(0,50)
(0,00...199,99%)

С�орость�от�лючения�

P590�(170)

K

P591�(167)

K

P593�(167)

K

P594�(170)

K

P595�(167)

K

P371.F�(0,50)�
(0,00...199,99%)

С�орость�от�лючения�(9ист.)

P592�(167)

K

B0165

B0164

n(act)

OFF�delay

Имп�льсы��правления�
запрещены

n(act)

Задерж�а�ВЫКЛ

n(set)

Задерж�а�ВЫКЛ

Си9налы

n(act)

n(set)

n(act)

Сравнение�задание�дости9н�то�
в�слово�состояния�1,�бит�10

Положительное�
задание�с�орости�
в�слово�состояния�1,�бит14

Превышение�с�орости�
в�слово�состояния�2,�бит�18

0�=�"Сбой�F031"

1�=�"Сбой�F038"

1="Пред�преждение�A038"

0="Пред�преждение�A031"

P374.F�(3,00)�
(0,00...199,99%)
n(�омп.9ист.)

P373.F�(100,00)�
(0,00...199,99%)�

n(�омп.)

P389.F�(3,00)
(0,00...199,99%)

Гист.�задан./фа�т.�знач.

P375.F�(3,0)
(0,0...100,0�се�)

Сравнение�(время)

P388.F�(3,00)
(0,00...199,99%)

От�лон.�задан./фа�т.�знач.�(пост.)
P390.F�(3,0)
(0,0...100,0�s)
От�лон.�задан./фа�т.�знач.�(время)

От�лонение�задание/фа�т.�значение�
в�слово�состояние�1,�бит�8

P088.F�(3,0)
(0,0...100,0�се�)
Сравнение�(время)

OFF1�или�OFF3�от�
задания�
последовательности�
�правления

P381.F�(-120,0)
(-199,9...0,0%)
n(ма�с.�отр.�вращ.)

P380.F�(120,0)
(0,0...199,9%)
n(ма�с.�полож.�вращ.)
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r048

r947.01

.02

.03

r949.01
.02
.03

r049.01

.04

.05

.06

.07

.08

.04

.05

.06

.07

.08

r947.09

.10

.11

r949.09

.12

.13

.14

.15

.16

.10

.11

.12

.13

.14

.15

.16

r947.17

.18

.19

r949.17

.20

.21

.22

.23

.24

.18

.19

.20

.21

.22

.23

.24

r947.25

.26

.27

r949.25

.28

.29

.30

.31

.32

.26

.27

.28

.29

.30

.31

.32

r947.33

.34

.35

r949.33

.36

.37

.38

.39

.40

.34

.35

.36

.37

.38

.39

.40

r947.41

.42

.43

r949.41

.44

.45

.46

.47

.48

.42

.43

.44

.45

.46

.47

.48

r947.49
.50

.51

.52

.53

.54

.55

.56

.50

.51

.52

.53

.54

.55

.56

r947.57
.58

.59

r949.57

.60

.61

.62

.63

.64

.58

.59

.60

.61

.62

.63

.64

r949.49

r049.02 r049.03

r049.04 r049.05 r049.06

r049.07 r049.08

Cбой�по�то��Счетчи��
часов�
работы

Oт�задания�
последовательности�
�правления�

6.�подтвержденный�сбой 7.�подтвержденный�сбой

Память�сбоев

Часы�работы

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя

Прерывание�по�сбою�от�
задания�последовательности�
�правления

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя

3.�подтвержденный�сбой

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя

4.�подтвержденный�сбой

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя

5.�подтвержденный�сбой

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя

2.�подтвержденный�сбой

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя

1.�подтвержденный�сбой

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя

Время�сбоя�(часы�работы)
Сбой�№ Знач.�сбоя
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-�41�-

1
0

2

Rx+/Tx+

Rx-/Tx-

Rx+/Tx+

Rx-/Tx-

Rx+/Tx+

Rx-/Tx-

Rx+/Tx+

Rx-/Tx-

0
1

0
1

0
1

0
1

2..6

12..16 1

X165

X166

3 2 1 0456

1

&

U800�(0)

U807�(0,000c)

U806�(2)

n809

n813.01�до�.05

K6021

K6025

K6024

K6023

K6022

U804�(0)

K

K

K

K

K

U808(6040)

B

1се�

B6041

Бит�0������...����Бит�15

B6220 B6235

K6031

K6035

K6034

K6033

K6032

B6320 B6335

K6041

K6045

K6044

K6043

K6042

B6420 B6435

K6051

K6055

K6054

K6053

K6052

B6520 B6535

K6061

K6065

K6064

K6063

K6062

B6620 B6635

U800�(0)

B6040

U805�(0)

RS485

RS485

RS485

RS485

Imp.,

n810

n810:

B06223

B06323

B06423

B06523

B06623
1�=�F044

16�Бит

Принимаемые�
данные

Передаваемые�
данные

В�л/Вы�л

Время��онтроля�теле9раммы

Диа9ностичес�ий�параметр

(��след�ющем��
привод�)

Си9нал�прерывания�по�сбою

1�=�"Время��онтроля�
теле9раммы�исте�ло"

Слово�1

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5

Со9ласование�шины

1�=�"Сбой�F014"

Интерфейс�запараллеливания�

От�вед�ще9о

Oт�ведомо9о�6

Направление�
момента,�выбор�
тиристоров

Имп�льсы��правления

Вн�тренние�
имп�льсы�
�правления

С�ммирование�имп�льсов�
�правления

Параметры�для�интерфейса�запараллеливания:

Шинный�адрес

Вн�треннее�с�ммирование
�ип�льсов��правления

Oт�ведомо9о�2

От�вед�ще9о

CLK�от�вед�ще9о

CLK���ведомым

Отображение�а�тивных�
ведомых�(смотри�справа)

На�вед�щем:�Отображение�отвечающих�ведомых
На�ведомом:�Отображение�адресов�ведомых,�
�оторым�вед�щий�посылает�действительные�
теле9раммы

n812.01�дo�.05

n812.06�дo�.10

n812.11�дo�.15

n812.16��дo�.20

n812.21�дo�.25

Слово�1.�бит�3�=�Сбой

U800�<>�0
Состояние��правления�<o1.0

U806�>10

ČU806�(2)
Вед�щий�(12...16)�/

Ведомый�(2...6)

Oт�ведомо9о�5

Oт�ведомо9о�4

Oт�ведомо9о�3

Бит�0������...����Бит�15

16�Бит
Слово�1

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5

Бит�0������...����Бит�15

16�Бит
Слово�1

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5

Бит�0������...����Бит�15

16�Бит
Слово�1

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5

Бит�0������...����Бит�15

16�Бит
Слово�1

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5

Слово�1

Слово�2

Слово�3

Слово�4

Слово�5
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-�42�-

46

47

M

48

54

M

X163

M

K20

K21

k20 k21

RS V1

1C1 1D1 3C 3D

*)

RS RS V1

P580�(0) B0260

B0261

P581�(0)

B

P394�(3,00%)
мин.�то��

возб�ждения

P092�(0,1�се�)�
0,0...3,0�се��

время�задерж�и

P398�(80,00%)�
минимальный�
то��возб�ждения�
для�разрешения�
имп�льсов��правления

P771�(0)

B

P775=0 P770.01=0

P772�(0)

B

P770.02=0

260

261

P776=0

B

Изменение�направления�
вращения�при�помощи�
реверса�возб�ждения

Торможение�
реверсом�
возб�ждения

Прямое�направление

Обратное�направление

Реверс�возб�ждения�в�одно�вадрантном�преобразователе�SIMOREG�6RA70�

Ло9и�а��правления�
для�

реверса�возб�ждения

(задерж�а) (не�инвертирован)

*)�Схема�защиты

a)�c�защитным�резистором

1000�B
RS�=�-----------------

I�возб.�ном.

b)�с�варистором

Схема�защиты�с�варистором�может�использоваться,�
если�применяется�след�ющее:�

�I�возб.�ном.2�*�L
-----------------------�<�400�Ws
�������������2

RS� �1.5�k

V1�=�B32k420��(SIOV,�варисторный�бло�)

(задерж�а) (не�инвертирован)



01.99 Ф�н�циональные�схемы

SIEMENS�AG����6RX1700-0AD76 8-45
SIMOREG�DC�Master����Operating�Instructions

Свободные�ф
н�циональные�бло�и��Листы�с�B1�по�B24

ПРИМЕЧАНИЕ

Свободно�назначаемые�ф�н�циональные�бло�и�предоставляются�в�параметре�U977.�
Для�предоставления�ф�н�ций,�пожал�йста�обратитесь���раздел��11�"Списо��параметров",�
описание�параметров�U977�и�n978.
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100�мсе�

10�се�

1

2

3

4

5

6

7

8

9

-�B1�-

U100�(0)

B

U101�(0)

B

U102�(0)

B

U103�(0)

B

U104�(0)

B

U105�(0)

B

U106�(0)

B

U107�(0)

B

B9050

B9051

1�=�"Сбой�F023"

Ф�н�ция��онтроля�напряжения�для�
источни�а�питания�эле�трони�и

4�три99ера�сообщений�о�сбоях

4�три99ера�сообщений�пред�преждений

1="Пред�преждение�A023"

ВКЛ.�ПИТАНИЯ

1�=�"Сбой�F024"

1�=�"Сбой�F033"

1�=�"Сбой�F034"

1="Пред�преждение�A024"

1="Пред�преждение�A033"

1="Пред�преждение�A034"

ВКЛ.�ПИТАНИЯ

ВЫКЛ.�ПИТАНИЯ
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023456789101112131415 1

3 2 14567

Бит�89101112131415

023456789101112131415 1023456789101112131415 1

023456789101112131415 1

023456789101112131415 1

-�B2�-

12

10 11

n012

<1>

B9084

U110�(0)

K

B9085

B9086

B9087

B9088

B9089

B9090

B9091

B9092

B9093

B9094

B9095

B9096

B9097

B9098

B9099

n011

<1>

B9068

B9069

B9070

B9071

B9072

B9073

B9074

B9075

B9076

B9077

B9078

B9079

B9080

B9081

B9082

B9083

n010
<1>

B9052

B9053

B9054

B9055

B9056

B9057

B9058

B9059

B9060

B9061

B9062

B9063

B9064

B9065

B9066

B9067

U112�(0)

K

U111�(0)

K

3�преобразователя��онне�тор/бине�тор

Битовое�поле�1
Преобразователь��онне�тор/бине�тор�1

<1>��отображение�битовых�полей�на�7-ми�се9ментном
��������инди�аторе��онверторами�n010,�n011�и�n012

Битовое�поле�3
Преобразователь��онне�тор/бине�тор�3

Битовое�поле�2
Преобразователь��онне�тор/бине�тор�2

Бит�0
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3 2 14567

Бит�89101112131415

.07

.04

.01

.02

.06

.05

.08

.10

.09

.13

.12

.11

.14

.16

.15

.03

023456789101112131415 1

.07

.04

.01

.02

.06

.05

.08

.10

.09

.13

.12

.11

.14

.16

.15

.03

023456789101112131415 1

.07

.04

.01

.02

.06

.05

.08

.10

.09

.13

.12

.11

.14

.16

.15

.03

023456789101112131415 1

15

1413

-�B3�-

875 64321

n013�����<1>

U113�(0)

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

K9113

n014�����<1>

U114�(0)

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

K9114

n015�����<1>

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

B

K9115

U115�(0)

3�преобразователя�бине�тор/�онне�тор

Битовое�поле�4
Преобразователь�бине�тор/�онне�тор�1

�<1>���отображение�битовых�полей�на�7-ми�се9ментном
��инди�аторе��онверторами�n013,�n014�и�n015��������

Битовое�поле�6
Преобразователь�бине�тор/�онне�тор�3

Битовое�поле�5
Преобразователь�бине�тор/�онне�тор�2

Бит�0
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1

0

-1

y�=�-x

yx

1

0

-1

y�=�-x

yx

-1

y�=�-x

yx

-1

y�=�-x

yx

-1

y�=�-x

yx

-1

y�=�-x

yx

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

.01

.02

.03

-�B4�-

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

35

36

37

38

40

41

U140�(0)

K

U141�(0)

B

U142�(0)

K

U143�(0)

B

U135�(0)

K

U136�(0)

K

U138�(0)

K

K9120

U120�(0)

K

K

K

U126�(0)

K

K

K

U121�(0)

K

K

K

U127�(0)

K

K

K

U122�(0)

K

K

K

U128�(0)

K

K

K

U123�(0)

K

K

K

U129�(0)

K

K

K

U124�(0)

K

K

K

U130�(0)

K

K

K

U125�(0)

K

K

K

U131�(0)

K

K

K

U137�(0)

K

K9121

K9122

K9123

K9124

K9125

K9126

K9127

K9128

K9129

K9130

K9131

K9135

K9136

K9137

K9138

K9140

K9141

12�с�мматоров/вычитателей 4�инвертора�зна�а� 2�пере�лючаемых�
инвертора�зна�а



Ф
�н

�ц
и
о
н
а
л
ьн

ы
е
�с

хе
м
ы

0
1
.9

9

8
-5

0
S
IE

M
E
N
S
�A

G
����6

R
X
1
7
0
0
-0

A
D
7
6

S
IM

O
R
E
G
�D

C
�M

a
ste

r����O
p
e
ra

tin
g
�In

stru
c
tio

n
s

Л
и
с
т
�B
5
�����Д

е
л
и
т
е
л
и
,�


м
н
о
ж
и
т
е
л
и
,�


м
н
о
ж
и
т
е
л
и
�с
�в
ы
с
о
�
и
м
�

����������������р
а
з
р
е
ш
е
н
и
е
м
�/�д

е
л
и
т
е
л
и

875 64321

x1��100%
x2

y

*

.01��x1

.02��x2

x1��100%
x2

y

*

.01��x1

.02��x2

x1��100%
x2

y

*

.01��x1

.02��x2

x1���x2
100%

*

y
.01��x1

.02��x2

x1���x2
100%

*

y
.01��x1

.02��x2

x1���x2
100%

*

y
.01��x1

.02��x2

x1���x2
100%

*

y
.01��x1

.02��x2

x4=
x1�*�x2

x4�(32Bit).01��x1

.02��x2
y

y�=
x4�/�x3

.02��x3

<1>

x4=
x1�*�x2

x4�(32Bit).01��x1

.02��x2
y

y�=
x4�/�x3

.02��x3

<1>

x4=
x1�*�x2

x4�(32Bit).01��x1

.02��x2
y

y�=
x4�/�x3

.02��x3

<1>

45

46

47

-�B5�-

50

51

52

53

55

56

57

����x1��������x2��������x3�����������y

�100%���100%���100%����100%
�100%�����40%�����50%������80%
-200%��-200%��-200%���-200%��

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

K

U145�(1)

U146�(1)

U147�(1)

K9145

K9146

K9147

U150�(0)

U151�(0)

U152�(0)

U153�(0)

K9150

K9151

K9152

K9153

U155�(1)

U156�(1)

U157�(1)

K9155

K9156

K9157

4��множителя3�делителя 3��множителя�с�высо�им�
разрешением/делителя

<1>�Диапазон�значений�x4�соответств�ет�-400%�...�+400%

При�делении�на�0�(x2�=�0):
при�x1�>�0:��y�=�+199.99%
�при�x1�=�0:��y�=���0.00%
при�x1�<�0:��y�=�-199.99%

При�делении�на�0�(x3�=�0):
�при�x4�>�0:��y�=�+199.99%
�при�x4�=�0:��y�=���0.00%
�при�x4�<�0:��y�=�-199.99%

�Примеры:
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-1

-1

1

2

3

0

-1

-1

1

2

3

0

-1

-1

1

2

3

0

-1

-1

1

2

3

0

.01

.02

.03

B+

B– X<B–

X>B+

B+

B–

yx

y

x

-1

.01

.02

.03

B+

B– X<B–

X>B+

B+

B–

yx

y

x

-1

.01

.02

.03

B+

B– X<B–

X>B+

B+

B–

yx

y

x

-1

60

61

62

63

65

66

67

-�B6�-

K

K

K

K

B9151

B9152

B9153

B9154

B9155

U175

K

K

K

0

WE

9165

9166

B9150

U176
(100,00)

U178
(100,00)

U180
(100,00)

U160�(0)

U163�(0)

U166�(0)

U169�(0)

U161�(0)

U164�(0)

U167�(0)

U170�(0)

U162�(0)

U165�(0)

U168�(0)

U171�(0)

K9160

K9161

K9162

K9163

K9165

K9168

K9171

K9166

K9169

K9172

K9167

K9170

K9173

U177

K

K

K

0

WE

9168

9169

U179

K

K

K

0

WE

9171

9172

4�9енератора�абсолютно9о�значения�с�фильтром 3�О9раничителя

Время�фильтра�
0...10000�мсе�

Время�фильтра�
0...10000�мсе�

Время�фильтра�
0...10000�мсе�

Время�фильтра�
0...10000�мсе�
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B

A<B

A=B

A
A

B

AB

B

U188

B

A

0

0

0

<1>

.01

.02

B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

U188

U188

U188

U188/2

U192 U192

U192

U192

U192/2

U196 U196

U196

U196

U196/2

-�B7�-

7270

71

B9160

B9162

B9161

K9181

U186�(0,00)

B9163

B9165

B9164

B9166

B9168

B9167

U185

K

K

0

WE

9181

K9180

K9183

U190�(0,00)

U189

K

K

0

WE

9183

K9182

K9185

U194�(0,00)

U193

K

K

0

WE

9185

K9184

3�монитора�предельных�значений�с�фильтром

<1>�Пример:���-50%��<��-40%

Гистерезис�
0,00...199,99�
U188�(0,00)Время�фильтра�

0...10000�мсе��
U187�(0)

|A|<B

Гистерезис�
0,00...199,99�
U192�(0,00)Время�фильтра�

0...10000�мсе��
U191�(0)

Гистерезис�
0,00...199,99�
U196�(0,00)Время�фильтра�

0...10000�мсе��
U195�(0)
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B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

73

-�B8�-

U199 U199

U199

U199

U199/2

74

U202 U202

U202

U202

U202/2

75

76

U205 U205

U205

U205

U205/2

U208 U208

U208

U208

U208/2

B9169

B9171

B9170

B9172

B9174

B9173

B9175

B9177

B9176

B9178

B9180

B9179

K9186

U198�(0,00)

U197

K

K

0

WE

9186

K9187

U201�(0,00)

U200

K

K

0

WE

9187

K9188

U204�(0,00)

U203

K

K

0

WE

9188

K9189

U207�(0,00)

U206

K

K

0

WE

9189

4�монитора�предельных�значений�без�фильтра�

<1>�Пример:���-50%��<��-40%

Гистерезис�
0,00...199,99
U199�(0,00)

Гистерезис�
0,00...199,99
U202�(0,00)

Гистерезис�
0,00..199,99
U205�(0,00)

Гистерезис�
0,00...199,99
U208�(0,00)
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B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

B

A<B

A=B

A

|A|<B

A

B

AB

BB

A

0

0

0

<1>

.01

.02

77

-�B9�-

U212 U212

U212

U212

U212/2

78

U215 U215

U215

U215

U215/2

79

U218 U218

U218

U218

U218/2

B9181

B9183

B9182

B9184

B9186

B9185

B9187

B9189

B9188

0,00...199,99
U212�(0,00)

K9190

U211�(0,00)

U210

K

K

0

WE

9190

0,00...199,99
U215�(0,00)

K9191

U214�(0,00)

U213

K

K

0

WE

9191

0,00...199,99
U218�(0,00)

K9192

U217�(0,00)

U216

K

K

0

WE

9192

3�монитора�предельных�значений�без�фильтра�

<1>�Пример:���-50%��<��-40%

Гистерезис

Гистерезис

Гистерезис
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y

.01����x1

.02����x2

.03����x3

y

.01����x1

.02����x2

.03����x3

TRACK

RESET �(y=0)

STORE

<1>

.01

.02

.03

x y

TRACK

RESET�(y=0)

STORE

<1>

.01

.02

.03

x y

SET
(y=x)

POWER�ON
RESET
(y=0)

SET
(y=x)

POWER�ON
RESET
(y=0)

80

-�B10�-

81

82 83

84 85

U220�(0)

K

K

K

K9193

U221�(0)

K

K

K

K9194

U223�(0)

B

B

B

K9195

U222�(0)

K

U228�(0)

K

U229�(0)

B

K9197

U224�(0)

1��  y=x
���� �

U226�(0)

B

B

B

K9196

U225�(0)

K

U227�(0)

U230�(0)

K

U231�(0)

B

K9198

<2> <2>

2�элемента�слежения�/�хранения��

2�элемента�памяти�анало9овых�си9налов�

Выбор�ма�сим�ма

y�=�ма�сим�м�из�x1,�x2,�x3
�����(например��-40%�больше�чем�-50%)

Выбор�миним�ма

y�=�миним�м�из�x1,�x2,�x3
�����(например�-50%�меньше�-40%)

MAX

MIN

1.�RESET
2.�TRACK
3.�STORE

Приоритет:
1.�RESET
2.�TRACK
3.�STORE

Режим�в�лючения�питания1��  y=x
���� �замораживание�y

<1>��Режим�в�л.�питания:���U224/U227=0:��Нет�"энер9онезависимо9о"��сохраниения:
При�восстановлении�питания�на�выходе�появляется�н�ль

�U224/U227=1:��"Энер9онезависимое"�сохранение:�
�При�от�лючении�или�нар�шении�питания�те��щее�выходное�значение�сохраняется�
и�выводиться�снова,��о9да�напряжение�под�лючается�повторно�/�восстанавливается.

<2>��от�монитора�напряжения�для�источни�а�питания�напряжения

1��  y=x
���� �

Режим�в�лючения�питания1��  y=x
���� �замораживание�y

Приоритет:
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1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

1

0.01

.02

90

-�B11�-

91

92

93

94

95

96

97

98

99

U241�(0)

B

K9210

U240�(0)

K

K

U243�(0)

B

K9211

U242�(0)

K

K

U245�(0)

B

K9212

U244�(0)

K

K

U247�(0)

B

K9213

U246�(0)

K

K

U249�(0)

B

K9214

U248�(0)

K

K

U251�(0)

B

K9215

U250�(0)

K

K

U253�(0)

B

K9216

U252�(0)

K

K

U255�(0)

B

K9217

U254�(0)

K

K

U257�(0)

B

K9218

U256�(0)

K

K

U259�(0)

B

K9219

U258�(0)

K

K

10�пере�лючателей�анало9овых�си9налов�
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x

t

y

yx

Tn

1 0

y

y

t

.01

.02

-�B12�-

100

x

t

y

y
x

Tn

1 0

.01

.02

101

x

t

y

yx

Tn

1 0

.01

.02

102U269�(10)

U270�(0)

B

U271�(0)

K

U268�(0)

K K9222

B

-1

y

y

t
-1

y

y

t
-1

103 104 105

(0...1000мсе�) (0...1000мсе�)
U273�(0) U274�(0) U276�(0) U277�(0) U279�(0) U280�(0)

U272�(0)

K

U275�(0)

K

U278�(0)

K

(10...65000�мсе�)
U261�(10)

U262�(0)

B

U263�(0)

K

U260�(0)

K K9220

B

U265�(10)

U266�(0)

B

U267�(0)

K

U264�(0)

K K9221

B

(10...65000�мсе�) (10...65000�мсе�)

K9223

K9224

K9225

K9226

K9227

K9228

�� �����s��

1�+�s�T1
(Передаточная�ф�н�ция:�G(s)�=�Tv�*�------------�)

Постоянная�времени�
дифференцирования�
������������������(Tv) Время�фильтра�(T1)

Установ�а�
инте9ратора

Значение��станов�и

Постоянная�времени�
инте9рирования�(Tn)

3�инте9ратора

Останов�
инте9ратора

3�DT1�элементы

Установ�а�
инте9ратора

Значение��станов�и

Постоянная�времени�
инте9рирования�(Tn)

Останов�
инте9ратора

Установ�а�
инте9ратора

Значение��станов�и

Постоянная�времени�
инте9рирования�(Tn)

Останов�
инте9ратора

(0...1000мсе�) (0...1000мсе�)

Постоянная�времени�
дифференцирования�
������������������(Tv) Время�фильтра�(T1)

(0...1000мсе�) (0...1000мсе�)

Постоянная�времени�
дифференцирования�
������������������(Tv) Время�фильтра�(T1)
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yx

2 3

x

y

1

10

+200%

-200%

x10

x1

y1

y10

yx

2 3

x

y

1

10

+200%

-200%

x10

x1

y1

y10

yx

2 3

x

y

1

10

+200%

-200%

x10

x1

y1

y10

x

x

y

y-z

z

x x

y

y

U298

U297

100%

U299

x

x

y

y-z

z

x

x

y

y-z

z

112

106 107 108

111109

110

-�B13�-

-100%

-U297

-U298

U284�(0)

K K9230

U287�(0)

K K9231

U281�(0)

K K9229

U290�(0)

K K9232

U291�(0,00)

U292�(0)

K K9233

U293�(0,00)

U294�(0)

K K9234

U295�(0,00)

U299�(0,00)

U297(0,00) U298(100,00)

U296�(0)

K K9235

U286.01�дo�.10�(0)

U285.01�дo�.10�(0)

U289.01�дo�.10�(0)

U288.01�дo�.10�(0)

U283.01�дo�.10�(0)

U282.01�дo�.10�(0)

3�бло�а�хара�теристи�

Y�значения

X�значения

3�мертвые�зоны

Мертвая�зона�z

Мертвая�зона�z

Разветвление�задания

Гистерезис

Минимальная
с�орость

Ma�симальная�
с�орость

Y�значения

X�значения

Y�значения

X�значения

Мертвая�зона�z
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y

y=0

x

POWER�ON

1

10 10

0s 0s

TH TR

y=x
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Q

<1>

.01

.02

.03

<2>
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B

U301

B

B

0

0

1

U300�(0)

K K9236

B9190

B9191

U302�(0,00) U303�(0,00)

FS

Простой�формирователь�рампы

Останов�просто9о�
формирователя�рампы

Обход�просто9о�
формирователя�рампы

0�=�Начальный�про9он�формирователя�рампы

Приоритет:
1.�S�(SET)
2.�R�(RESET)

Время�
нарастания

Время�
снижения

<2>��от�монитора�напряжения�для�источни�а�питания�эле�трони�и

<1>��Ко9да�U301.01�=�9191,�формирователь�рампы�действ�ет�толь�о�одно�ратно�после�предоставления�(переход�из�ло9.�"0"�в�"1")

1�=�Предоставление�просто9о
������формирователя�рампы
0�=�Сброс�просто9о
������формирователя�рампы
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1

0

0

1

0%

0%

-

+

0,10...30,00

1 0

10

0%

Техноло9ичес�ий�ре9�лятор 114

U489�(0)
K

Kp�адаптация

Kp-��оэффициент

U492.F U493.F
(1,00) (1,00)

X

Y

Y2

Y1
Kp-factor

n018

Y

X1����������X2��������X

U490.F���U491.F
(0,00)����(100,00)
0,00...200,00%
Поро9и

U497.F(0,0)

U497.F(0,0)

B

Ввод�понижения

U498.F�
(100,00)

U499.F�
(-100,00)

K9247

K9248

P��омпонента

I��омпонента

U507�(1) U511�(1)

K K

U508.F
(100,0)

U512.F
(100,0)

*-1 K9252

K9250

Положительный�
предел

K9249

K9254

n019
Выход�

техноло9ичес�о9о�
ре9�лятора

x y

Останов�I��омпаненты

U510.F
(100,0)

U509�(9252)

K

K9253

Отрицательный�
предел

K9251

B9499

Ре9�лятор�при�
о9раничении�
выхода

U483.F(0) U482.F(0,000)

1 0

1
1000

K9240������������������K9241

n016
U480�(0)

K

K

K

K

n017
U484�(0)

K

K

K

K

Фа�тичес�ое�
значение

Задание Время�фильтра�[се�]
U487.F(0,00)

Задание

U486�(0)

B

Ввод�
дополнительно9о�
задания

U485.F�(0,00)

K9243 K9244

ČU502.F�(0)�
�����<1>

<1>�0�=�D��омпонента�действ�ет�толь�о�в��анале�в��анале�фа�тичес�о9о�значения
�������1�=�Нормальный�PID�ре9�лятор:�D��омпонента�применяется�для�от�лонения��правления

Время�
фильтра�[се�]
U481.F(0,00)

D��омпонента

K9242

K9246

K9245

U500�(0)

B

U506�(0)

U505�(0)

B

К

Предоставление�
техноло9ичес�о9о�
ре9�лятора

Установ�а�значения�I��омпоненты

Установ�а�I�
�омпоненты

ČU503.F�(1)��
0=Сброс�Р�
�омпоненты

�U504.F�(1)�
0=Сброс�I�
�омпоненты

Kp���������Tn

Техноло9ичес�ий�ре9�лятор

U488.F
(3,00)

U494.F
(3,000)

U495.F(0)

1000��1

-�B15�-
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115

n020

n022

n021

n023

U519.F�(1,00) U520.F�(1450)

U515�(0)

K

U516�(0)

K

K9256

K9257

U517�(0)

K

1�=�0,1мм)

Вычислитель�с�орость�/�число�оборотов

Фа�тичес�ое�число�оборотов

Заданная�с�орость�
(-32,768...32,767�м/се�)

Фа�тичес�ая�с�орость�
(-32,768...32,767�м/се�)

Setpoint�speed

Передаточное�
отношение

Номинальное�
число�оборотов

Вычислитель�с�орость�/�число�оборотов

Вычислитель�число�оборотов�/�с�орость

nact

v set

v act

nset

n rated

vact�=�-----------------� �--------

D� �  �nrated

D� �  �nrated�����nact

i��������������100%

nset�=�-----------------� �100%
vset� �i

Мин.�диаметр�
U518.F�(6500,0)
(10,0...6553,5�мм)Диаметр

(нормализация:
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.01

.02

.03

i0

i1

i2

Q0

Q1

Q2

Q3

Q4

Q5

Q6

Q7

/Q0

/Q1

/Q2

/Q3

/Q4

/Q5

/Q6

/Q7

118

i2-i1-i0

0�0�0
0�0�1
0�1�0
0�1�1
1�0�0
1�0�1
1�1�0
1�1�1

Q0���Q1��Q2��Q3���Q4��Q5��Q6��Q7�����/Q0��/Q1��/Q2��/Q3��/Q4��/Q5��/Q6��/Q7

1�����0�����0�����0�����0�����0�����0�����0
0�����1�����0�����0�����0�����0�����0�����0
0�����0�����1�����0�����0�����0�����0�����0
0�����0�����0�����1�����0�����0�����0�����0
0�����0�����0�����0�����1�����0�����0�����0
0�����0�����0�����0�����0�����1�����0�����0
0�����0�����0�����0�����0�����0�����1�����0
0�����0�����0�����0�����0�����0�����0�����1

0�����1�����1�����1�����1�����1�����1�����1
1�����0�����1�����1�����1�����1�����1�����1
1�����1�����0�����1�����1�����1�����1�����1
1�����1�����1�����0�����1�����1�����1�����1
1�����1�����1�����1�����0�����1�����1�����1
1�����1�����1�����1�����1�����0�����1�����1
1�����1�����1�����1�����1�����1�����0�����1
1�����1�����1�����1�����1�����1�����1�����0

.01

.02

.03

i0

i1

i2

Q0

Q1

Q2

Q3

Q4

Q5

Q6

Q7

/Q0

/Q1

/Q2

/Q3

/Q4

/Q5

/Q6

/Q7
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U318�(0)

B

B

B

B9250

B9251

B9252

B9253

B9254

B9255

B9256

B9257

B9260

B9261

B9262

B9263

B9264

B9265

B9266

B9267

U319�(0)

B

B

B

B9270

B9271

B9272

B9273

B9274

B9275

B9276

B9277

B9280

B9281

B9282

B9283

B9284

B9285

B9286

B9287

2�дешифратора,�двоичный�в�1�из�8
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14�RS�три99еров

Приоритет:
1.�RESET
2.�SET

<1>��от�ф�н�ции��онтроля�напряжения�источни�а�
��������питания�эле�трони�и
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SET (Q=1)

D

RESET (Q=0)

STORE

POWER ON 

Q

Q.01
.02
.03
.04

SET (Q=1)

D

RESET (Q=0)

STORE

POWER ON 

Q

Q.01
.02
.03
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RESET (Q=0)
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POWER ON 
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Q
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.03
.04

230

231

232

233

1

1

1

1

- B22 -

<1>

<1> <1>

<1>

B
B

B9490

B9491

B9492

B9493

B9494

B9495

B9496

B9497

U430 (0)
B

B
B
B

U432 (0)
B
B

B
B

U433 (0)
B

B
B
B

U431 (0)
B

B

Priority:
1. RESET
2. SET
3. STORE

4�D�три99ера

<1>�от�ф�н�ции��онтроля�напряжения�источни�а�питания�эле�трони�и
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243

244

245

U441 (0,000)
(0,000...60,000се�) U442 (0)

B9580

B9581

U444 (0,000)
U445 (0)

B9582

B9583

U447 (0,000)
U448 (0)

B9584

B9585

U450 (0,000)
U451 (0)

B9586

B0587

U453 (0,000)
U454 (0)

B9588

B9589

U456 (0,000)
U457 (0)

B9590

B9591

U440 (0)
B

U443 (0)
B

U446 (0)
B

U449 (0)
B

U452 (0)
B

U455 (0)
B

6�таймеров

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

Режим

Режим

(0,000...60,000се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

(0,000...60,000се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

(0,000...60,000се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

(0,000...60,000се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

(0,000...60,000се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

Режим

Режим

Режим

Режим
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U459 (0,00)
(0,00...600,00�се�) U460 (0)

B9592

B9593

U462 (0,00)
U463 (0)

B9594

B9595

U465 (0,00)
U466 (0)

B9596

B9597

U468 (0,00)
U469 (0)

B9598

B9599

B9482

B9483

B9484
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B9486

U458 (0)
B

U461 (0)
B

U464 (0)
B

U467 (0)
B
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B
B
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B
B
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B
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4�таймера

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

Режим

5�пере�лючателей�бинарных�
си9налов

(0,00...600,00�се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

Режим

(0,00...600,00�се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

Режим

(0,00...600,00�се�)

Задерж�а�ВКЛ

Задерж�а�ВЫКЛ

Задерж�а�ВКЛ/ВЫКЛ

Генератор�имп�льсов

Режим
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